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CAPITULO 1: EMPIEZA AQUi...

Enhorabuena por la compra de un Pulsar FlowCERT. Este sistema de calidad ha sido desarrollado a lo largo
de muchos afios y representa lo Ultimo en tecnologia avanzada de medicion y control de nivel por
ultrasonidos.

Ha sido disefiado para ofrecerle afios de funcionamiento sin problemas, y dedicar unos minutos a leer este
manual de instrucciones le garantizara que la instalacion sea lo mas sencilla posible.

Acerca de este manual

Es importante consultar este manual para una instalacién y un funcionamiento correctos. Hay varias partes del
manual que ofrecen ayuda adicional

o informacién adicional, tal y como se indica.

Consejos

AL . . S
\'4 CONSEJO: Busque este icono en el manual de Pulsar Measurement para encontrar informacion atil y

” : respuestas apreguntas frecuentes .

Informacién adicional

Informacion adicional

En varias partes del manual, encontrara secciones como esta que explican
aspectos especificos con mas detalle.

Referencias

Véase también

Referencias a otras partes del manual.
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Acerca del FlowCERT

El medidor de flujo de canal abierto FlowCERT es un concepto totalmente nuevo en la medicién de flujo
ultrasonica, que incorpora las Ultimas técnicas de compensacion de temperatura. El FlowCERT proporciona
una supervision completa del flujo con registro de datos, incluido el registro opcional en tarjeta SD. Y
funciones de control para una gama completa de canales, presas y canales con provisién para el uso de
una entrada de sensor de velocidad que permite calcular el flujo a través de canales donde no hay ningun
elemento de medicion primario. Utilizando el transductor DUET, un concepto revolucionario en la
compensacion de la radiacion solar, el FlowCERT puede compensar la variacion de temperatura basandose
en los cambios en la velocidad del sonido a través del aire, en lugar de depender de los sensores de
temperatura tradicionales que a menudo absorben la radiacion solar y dan una lectura de temperatura
inexacta.

bulsar-

Su fécil calibracién y su rendimiento «instalar y olvidar», sin necesidad de mantenimiento, permiten instalar
FlowCERT rapidamente y con total confianza. Dispone de cinco relés definibles por el usuario que permiten
activar dispositivos de control o indicacion, como bombas, muestreadores y totalizadores remotos, mientras
que la indicacion local del caudal y el caudal total se proporciona mediante una pantalla LCD retroiluminada
con grafico de barras.
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FlowCERT es, con diferencia, el monitor de caudal de canal abierto mas versatil del mercado actual.

Descripcion funcional

El FlowCERT es un dispositivo sin contacto que funciona segun el principio de cronometrar el eco recibido
de un pulso de sonido en el aire. Cuando se utiliza con el nuevo y revolucionario transductor DUET (Double
Ultrasonic Echo Transducer), proporciona un calculo muy preciso del caudal a partir de la altura medida
antes del elemento primario.

EI DUET de Pulsar es un concepto completamente nuevo que emplea dos transductores ultrasénicos
independientes montados a diferentes alturas por encima de la altura medida dentro del dispositivo de
medicion primario (PMD). Ambos transductores emiten pulsos de sonido de forma sincronizada y los ecos
que regresan se analizan en el FlowCERT, que discrimina entre las dos sefiales para poder calcular la
diferencia de tiempo con extrema precision. Todos los demas efectos, incluida la temperatura, son
irrelevantes y pueden eliminarse. A continuacion, FlowCERT utiliza esta informacion para calcular
dinamicamente la distancia a la superficie del liquido, lo que da como resultado una precisién nunca antes
vista.

El software incluye célculos de caudal segun la norma britanica BS3680, junto con célculos para una amplia
variedad de otros elementos primarios. La unidad también dispone de una rutina de calibracion
personalizada de 32 puntos que permite medir el caudal de canales y presas no estandar. Para canales sin
elementos primarios, FlowCERT ofrece incluso la opcién de conectar un sensor de velocidad Speedy o
MicroFlow y realizar los calculos de caudal (Q) = velocidad x area para una amplia variedad de formas de
canales.

El FlowCERT utiliza el exclusivo software DATEM (Digital Adaptive Tracking of Echo Movement, seguimiento
adaptativo digital del movimiento del eco). Se trata de una técnica de mapeo digital probada, desarrollada
especialmente para la gama Pulsar ultra. Proporciona al sistema una ventaja a la hora de identificar el «nivel
real del objetivo» frente a ecos competitivos procedentes de tuberias u otros obstaculos.

El FlowCERT puede medir desde cero hasta 16 m (49,213 pies) desde el transductor hasta la superficie
que se esta monitorizando, dependiendo del transductor utilizado.



MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

El FlowCERT puede mostrar el nivel, el espacio, la distancia, la altura o el caudal en la pantalla. Los relés se
pueden programar para activar alarmas, arrancadores de bombas u otros equipos de control. Hay dos
salidas aisladas de 4-20 mA que se pueden conectar a un registrador grafico o a un PLC para supervisar
el nivel, el espacio o la distancia, independientemente de lo que se muestra en la pantalla. Hay un puerto
RJ11 que permite una interfaz serie RS232, de modo que el FlowCERT puede ser operado de forma
remota por un PC u otro equipo.

El FlowCERT se puede programar mediante el teclado integrado o mediante un PC a través de la interfaz
serie RS 232 (opcional). Todos los parametros se almacenan en una memoria no volatil, por lo que se
conservan en caso de interrupcion del suministro eléctrico. También se puede conservar una segunda copia
de seguridad de todos los parametros en el FlowCERT, por si fuera necesario restaurar un conjunto de
parametros anterior.
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Especificaciones del producto

FISICAS

Dimensiones exteriores del soporte de pared 235 x 184 x 120 mm (9,25 x 7,24 x 4,72 pulgadas)
Peso Nominal 1 kg (2,2 Ib)

Material/descripcion de la carcasa Policarbonato, resistente al fuego segun UL94-5V

Detalle de la entrada de cables 10 entradas de cable desmontables, 1 x M16, 5 x M20 en la

Extensiones del cable del transductor

Separacion maxima

MEDIOAMBIENTAL

Clasificacion IP (pared)

Temy axima y

(componentes electrénicos)

Altitud

H I ion para 5 cf P b

Homologacion CE

RENDIMIENTO

Precision

Resolucion

Rango méaximo

Rango minimo

Respuesta de frecuencia

PROCESAMIENTO DE ECO

Descripcion

parte inferior, 4 x 18 mm de diametro (PG11) en la parte
trasera

3 conductores 20 AWG apantallados

1000 m (3280 pies), 500 m (1640 pies) para mmWave

P65 (NEMA 4X), IP20 cuando esta abierto

-20 °C a +50 °C (-4°F a +120°F)

2000 m (6561 pies)
Area segura: compatible con transductores dB homologados (consulte la
hoja de especificaciones del transductor)

Véase la declaracion de conformidad de la UE

Dependiendo de la aplicacién y del sensor utilizado, normalmente con un
transductor ultrasénico estandar, el 0,25 % del rango medido 0 6 mm
(0,24") (lo que sea mayor). DUET 0,025 % del rango méximo. mmWAVE

+ 2 mm).

Depende de la aplicacion y del sensor utilizado, normalmente con un
transductor ultrasénico estandar, 0,1 % del rango medido o 0,08" (2 mm) (el
mayor de los dos).

DUET 0,1 mm.
Depende de la aplicacion y del transductor (maximo 16 m (52,49 pies)
dBR16).

Depende de la aplicacion y del transductor (minimo cero dB Mach3).

Totalmente ajustable

DATEM (Seguimiento adaptativo digital del movimiento del eco)
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SALIDAS

Salida analégica (x2)

Salida digital

Contactos sin tensién, nimero y

clasificacion

Pantalla

ENTRADA ANALOGICA

0-20 0 4-20 mA

ENTRADA DE VELOCIDAD

Sensor de velocidad

PROGRAMACION
Programacion integrada
Programacion por PC

Seguridad de programacion

Integridad de los datos programados

ALIMENTACION

Fuente de alimentacion

Fusible de red (F1)

CC (bateria) (F2)

Salida aislada (flotante) (hasta 150 V) de 4-20 mA o 0-20 mA en 500 Q
(programable y ajustable por el usuario)

Resolucion de 1 pA

RS232 full duplex

5 de tipo «C» (SPDT) con una potencia nominal de 5 A a 115 V/240 V CA

6 digitos mas texto de 12 caracteres, ademas de grafico de barras con
indicadores de direccion, identificador de comunicador remoto e indicadores de
modo de programal/ejecucién/prueba

Entrada aislada (flotante) (hasta 150 V) Fuente o sumidero de 4-20 mA o 0-20
mA Tension de circuito abierto (fuente) 33 V, 22 Va4 mA, 14V a 20 mA
(programable por el usuario y

ajustable) 0,1 % de resolucién

a través de la interfaz de comunicaciones digitales RS 485.

Mediante teclado integrado
Através de RS232

Mediante contrasefia (seleccionable y ajustable por el usuario)
A través de RAM no volatil, mas copia de seguridad

115V CA +5 % / 10 % 50/60 Hz, 230 V CA +5 % /10 %
50/60 Hz. CC 22-28 V Potencia maxima de 10 W (normalmente 6 W)

125mA a 115V CA

1 A térmico (se reinicia automaticamente después de desconectar la
alimentacion). No sustituible por el usuario



Sensor rdpido

Fisico

Dimensiones

Material de contacto con el medio

Tipo de cable

ALIMENTACION

Fuente de alimentacion

MEDIO AMBIENTE
Clasificacion IP

T

P axima y

COMUNICACION

Interfaz RS485 patentada

VARIOS
Principio de medicion

Frecuencia de medicion

Sensor MicroFlow

FiSICA
Dimensiones

Materiales del cuerpo del sensor

Conexion de montaje

Angulo de montaje

Peso del cuerpo del sensor
Extensiones del cable del sensor

Separacion maxima

MEDIOAMBIENTAL

Proteccion de la carcasa

Temp axima y

MEDICION DE PULSAI

Véase el capitulo 4, Sensores de velocidad, para conocer las dimensiones.
Poliuretano, acero inoxidable 1.4571 (V4A), PVDF

LiYC11Y 2x1,6 + 1x2x0,34

CC 8-24V.2,1W de potencia suministrada por el procesador

P68

De -20 °C a +50 °C (+40 °C en zona Ex 1)

Velocidad de transmision de 9600 baudios, 8 bits, 1 bit de parada, sin paridad

DOPPLER ultrasénico de onda continua

1 MHz

Consulte el capitulo 4, Sensores de velocidad, para conocer las dimensiones.
Valox 357

A través de rosca trasera BSP o NPT de 1", soporte en angulo de 45° (opcional).

Optimo de 45° y montado en la linea central del canal con flujo claro e
ininterrumpido.

Nominal 0,7 kg (1,54 Ib).

5 nucleos apantallados

Hasta 500 m (1640 pies)

P68

20 °C a +70 °C (-4 °F a +158 °F)
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HOMOLOGACIONES

Aprobacion CE y Radar Consulte el manual de MicroFlow para obtener el certificado de conformidad
de la UE.
CML 16ATEX2331X, IECEX CML 16.105X 112 G Exmb IIC T4 Gbll 2D EXmb IlIC

Homologaciones ATEX T1350C Db Tamb -20 °C a

+60 °C
RENDIMIENTO
Rango de velocidad 0,2-6m/s
Precision Mayor de +/- 0,5 % 0 0,03 m/s
Instalar en un angulo de 45°. Para mas informacion,
Instalacion 6ptima en el capitulo 4 Sensores de velocidad: ubicacion del MicroFlow.

Ancho maximo del canal por

1,5m
sensor
Radar Banda K (ISM)
Potencia de transmision <15dBm
Ancho del haz 20° inclusive
SALIDAS
Comunicacién RS485 y Modbus RTU: se integra con controladores Pulsar compatibles.
PROGRAMACION
Programacién por PC A través de RS485 Modbus
Integridad de los datos programados A través de memoria no volatil
Software para PC MicroFlow PC: compatible con Win 7, Win 8 y Win 10
ALIMENTACION
Voltaje de funcionamiento 10-28 V CC
Consumo 0,36 W (15 mA a 28 V CC)

Pulsar Measurement aplica una politica de desarrollo y mejora constantes y se reserva el derecho a modificar los detalles técnicos segun
sea necesario.
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Certificado de conformidad de la UE

L ]
3
U | sQr-
MEASUREMENT
EU DECLARATION OF CONFORMITY
PULSAR FlowCert, FlowCert Lite & Flow Star

This declaration of conformity I1s Issued under the sole responsibility of the manufacturer

Relevant directive(s) 2014/30/EU - EMC directive and its amending directives.
2014/35/EU - Low Voltage directive and its amending directives.
2011/65/EU - RoHS directive and its amending directives.

Manufacturer's name Pulsar Process Measurement Ltd.

Manufacturer's address Cardinal Building, Enigma Commercial Centre, Sandy’s Road, Malvern,
Warcestershire, WR14 1JJ, UK.

Apparatus Pulsar FlowCert, FlowCert Lite & Flow Star with dB series transducer / Duet.

Standards applied EN 61010-1:2010+A1:2019 Safety requirements for electrical equipment for
measurement, control, and laboratory use.

EN 61326-1:2013 EMC, equipment class industrial.

| declare that the apparatus named above has been tested and complies with the relevant sections of
the above referenced standards & directives.

Signed for and on Date: 7th April 2021.
behalf of: &47 /fi{/ ——— Rev. 6.2,

Name & function: Tim Brown, electronics engineer. Pulsar Process Measurement Ltd.
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CAPITULO 2 INSTALACION DE FLOWCERT

Desembalaje

Informacién importante

Todas las cajas de envio deben abrirse con cuidado. Cuando utilice un cuter, no introduzca la cuchilla profundamente
en la caja, ya que podria cortar o rayar los componentes del equipo. Retire con cuidado el equipo de cada caja y
compruébelo con la lista de embalaje antes de desechar cualquier material de embalaje. Si falta algun elemento o el
equipo presenta dafos evidentes debidos al transporte, comuniquelo inmediatamente a Pulsar Measurement.

Requisitos de alimentacion

FlowCERT puede funcionar con alimentacion de CA o con una bateria de CC. La CAesde 115 V.

+5 %/-10 % 50/60 Hz 0 230 V +5 %/-10 % 50/60 Hz, dependiendo de la posicién del selector. La corriente
continua es de 22-28 V. En todos los casos, FlowCERT consumira normalmente 6 W de potencia, con un
maximo de 10 W. Si FlowCERT dispone de alimentacién de CA y CC, se detectara y utilizara
automaticamente la fuente de alimentacion de CA,; si por cualquier motivo se interrumpe el suministro de
CA, se activara el suministro de CC.

FlowCERT debe montarse taladrando tres orificios adecuados para tornillos de tamarfio 8 (longitud
adecuada para su aplicacién) y fijando el tornillo superior en su lugar. Cuelgue la unidad en este y fije los
dos tornillos restantes retirando la cubierta de acceso a los terminales para acceder a los orificios
pretaladrados.
Ubicacion
A la hora de elegir la ubicacion para montar la carcasa, tenga en cuenta lo siguiente:

®  Asegurese de que FlowCERT se instala en una zona «segura» y no peligrosa.

®  Para una vision clara de la pantalla LCD, se recomienda montarlo a la altura de los ojos.

® La superficie de montaje debe estar libre de vibraciones.

® Latemperatura ambiente debe estar entre -20 °C y 50 °C.

® No debe haber cables de alta tension ni inversores cerca.
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El FlowCERT debe montarse en una zona no peligrosa (segura) y el transductor debe instalarse en la zona
peligrosa. Hay 6 salidas para prensaestopas en la base del FlowCERT (5 de 20 mm (0,79") y 1 de 16 mm
(0,63")) y 4 en la parte trasera (4 de 18 mm de diametro (0,73")). Seleccione cuales desea extraer y
retirelos con un cortador circular, como un cortador de tanques. Tenga cuidado de no dafiar la placa de
circuito interior al hacerlo. No utilice un martillo, ya que podria dafiar la carcasa.

Se recomienda utilizar prensaestopas adecuados para garantizar que se mantenga el indice de proteccion
contra la entrada de agua.

HAZARDOUS AREA

SAFE AREA

PULSAR uffra CONTROLLER

dB TRANSDUCER

IS EARTH

TRANSDUCER LABELLING
ZONE 1: Sira 02ATEX5104X
EEx m Il T6 tamb -40C to +75C
ZONE 0: Sira 02ATEX2103X
EEx ia IIC T6 Tamb -40C to +75C

ZENER BARRIER
(ZONE 0 EEx ia ONLY)

FM APPROVED TRANSDUCERS

Class L. Div. 1, Group A.B.C & D
ClassII. Div. 1. Group E.F & G

Todos los productos electrOnicos son susceptibles a descargas electrostaticas, por lo que se deben seguir los procedimientos de

conexion a tierra adecuados durante la instalacion.
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Dimensiones

La pantalla de eco muestra los datos de eco. A continuacion se muestra un ejemplo anotado de una
interfaz tipica de lodos en un tanque de sedimentacién secundario.

Montaje en pared

Las dimensiones de los orificios de fijacion a la pared son las que se muestran a continuacién:

AGUJEROS DE FIJACION
50 mm (1,18")
142 mm
(5,59")
198 mm (7,80")

El FlowCERT debe montarse taladrando tres orificios adecuados para tornillos de tamafio 8 (longitud
acorde con la aplicacion) y fijando el tornillo en su lugar. Cuelgue la unidad en este y fije los dos tornillos
restantes retirando la cubierta de acceso al terminal para acceder a los orificios pretaladrados.

22



Las dimensiones completas de la carcasa son las que se indican a continuacién:

235 mm (9,25”)

MEDICION DE PULSAI

J P
—T

DIN RAIL MOUNTING LUGS ~
(OPTIONAL CLIPS REQ'D)

e
/

ALL DIMENSIONS IN mm

4 off 18mm DlA (PG11) GLAND KNOCKOUTS

’— 142 mm (559")

“8 mm) (24,5 mm)

/

©

L_{]

\M\. ]
(]

184 mm (7,24")

S TSl
- .o |

‘ 212 mm (8,35")

| L

€

1S

o

N

_——

< M18 M20 M_20 M2D M20
N e \

Kj\

P, j;/ K J
6 off GUAND KNO! KOUTS
1,06" 110 —_— 1,10 — 1,10 — 115
] (27 mm) ‘L (28mm) L (28mm) (za mm) (30 mm)
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Entrada de cable

Hay 6 salidas para prensaestopas en la base del FlowCERT (5 de 20 mm (0,79") y 1 de 16 mm (0,63")) y 4
en la parte trasera (4 de 18 mm de diametro (0,73")). Seleccione los que desee extraer y retirelos con un
cortador circular, como un cortador de tanques. Tenga cuidado de no dafar la placa de circuitos interna al
realizar esta operacion. No utilice un martillo, ya que podria dafiar la carcasa. Se recomienda utilizar
prensaestopas adecuados para garantizar que se mantenga el indice de proteccion.

Conexiones de los terminales

Alimentacion

El FlowCERT puede funcionar con corriente alterna de la red eléctrica y, automaticamente, con corriente
continua o bateria de reserva en caso de fallo de alimentacion, o bien puede funcionar de forma permanente
con corriente continua o baterias.
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_u_.__m—.@
PROCESS MEASUREMENT
230VAC _|._._m<>n Dc

RANGE | 210240 | 105-120 | 22-28
FREQ 50060 Hz D
FUSE [100mA(T) _..E__E_»B o L]

POWER 10w

C€

Manufactured to 1SO 9001
Service Phone No: 01684 891 371

BATTERY

o 25

RELAYS

ELah

NO |COM|NC
w0l 1l 12 16 1 17 _a

;@%@@@; eoh e ok bl 8

4-20mA OUT| RS485 | SERIAL
CH1 n_._n A B SORT  |veLociy POWER
_ _ _ 3-Rxd |PWR ov
30131 |3 33 .u km 4-Com 41 44
s ||OO|I90
ﬁ eeIee

MAINS

www.pulsar-pm.com

- %mﬁm

13 _h 15 19
com 20 NO |COM| NG

LT BT

FLOWCERT

20121

25 26 27

9 _ mA INPUT

mA INPUT:
ACTIVE INPUT rorwoor
POWERED UNITS)

CONMECT TO 26(-) & 27(+)

PASSIVE INPUT
CONNECT TO 25(-) & 26(+)

37 | 38|39 | 40
RedBS TERMINATION SCRIPWR| sic 0w
SCN  JUMPERS _| Gge, A,

Regy 0

FIT FOR
TERMINATION TRANSDUCER 1

VELOCITY WIRING:
24V PWR 41 - RS485 -ve 35
v 44 - R5485+ve 36

485GND 34 A-800-0338-A

e .

Hay un diagrama de cableado dentro de la
cubierta de acceso a los terminales, que se

Detalles de la conexién de los terminales
muestra en el siguiente diagrama:
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Transductor

El transductor debe instalarse y conectarse de acuerdo con las instrucciones de instalacion que figuran en
la Guia del usuario del transductor. Toda la gama de transductores estandar dB/dBR esta certificada para
su uso en zonas peligrosas y hay diferentes modelos disponibles para su uso en la Zona 1 o la Zona 0. El
DBR16 también esta disponible para su uso hasta la Zona 0. Conecte el transductor a los terminales del
transductor FlowCERT de la siguiente manera:

Transductor 1
TE INAL CONN SECCION DET  AILS
) . Verde: Rojo: Blanco:
Tipo de unidad Pantalla Alimentaci Senal 3
on
Montaje en pared 37 38 39 40

Cuando se utiliza un cable alargador apantallado de 2 nucleos, los cables negro y verde del transductor
deben conectarse a la pantalla del cable alargador, que a su vez debe conectarse al terminal de 0 voltios
correspondiente del FlowCERT.

ATEX

Para aplicaciones de Zona 1 se utiliza un transductor certificado seguin Sira 02ATEX5104X, que debe
alimentarse a través de un fusible de 4000 A, que viene de serie
al FlowCERT.

Para la Zona 0 se utiliza un transductor certificado seguin Sira 02ATEX2103X, que debe conectarse al
controlador FlowCERT a través de una barrera Zener externa.

FM

Para aplicaciones EEx m (Zona 1) se utiliza un transductor certificado segin FM Clase | Div. 1 Grupos A,
B, C y D, Clase Il Div. 1 Grupos E, Fy G, Clase Ill, y

debe alimentarse a través de un fusible de 1500 A, que viene de serie con el controlador de nivel
FlowCERT. Restricciones: no utilizar en presencia de estos grupos de productos quimicos,

hidrocarburos alifaticos, cetonas o ésteres.

Para EEx ia (1.8.) se utiliza un transductor certificado segiin FM Clase | Div. 1 Grupo A, B, C y D, Clase Il
Div. 1 Grupo E, F y G, que debe conectarse al

FlowCERT a través de una barrera Zener externa. Consulte la etiqueta del transductor para obtener mas
detalles sobre la certificacion.
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Salidas de relé

Los cinco relés se pueden programar para una variedad de alarmas, control de bombas u otras funciones
de proceso. Los contactos de los relés tienen una potencia nominal de 5 A a 240 V CA. Todas las
conexiones deben ser tales que la capacidad de cortocircuito de los circuitos a los que estan conectadas
esté limitada por fusibles con una potencia nominal tal que no superen la potencia nominal del relé.

Salida de corriente

Hay dos salidas mA totalmente asignables, ambas salidas son salidas mA aisladas (flotantes) (a 150 V), de
4 -20mA 0 0-20 mA, y la carga no debe superar los 500 Q.

Entrada de corriente

Esta funcién facilita el uso de dispositivos adecuados para proporcionar una entrada de nivel o
velocidad. La entrada de corriente acepta dispositivos «activos» y «pasivos» que proporcionan una
entrada de 4-20 mA o 0-20 mA.

Entrada de velocidad

Esta funcién permite la conexién directa de un sensor de velocidad MicroFlow o Speedy, a través de
comunicaciones RS485, para proporcionar al FlowCERT una entrada proporcional a la velocidad del flujo, lo
que permite calcular el flujo utilizando la férmula Area/Velocidad. Para obtener informacion detallada e
instrucciones de instalacion del sensor de velocidad Speedy y MicroFlow, consulte el capitulo 4, Sensor de_
velocidad. En los casos en que se utilice RS485 para las comunicaciones (MODBUS o PROFIBUS) y, por lo
tanto, no esté disponible como entrada para el sensor de velocidad, este se puede conectar a la entrada de
corriente a través de un dispositivo de interfaz de velocidad opcional. Para obtener informacion detallada e
instrucciones de instalacion de la interfaz de velocidad, consulte el manual correspondiente.

Interfaz RS232

Si es necesario, puede conectarse a la interfaz serie para manejar FlowCERT de forma remota.

27



MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

Selector de tension y ubicacion del fusible

El selector de voltaje y el fusible de red se encuentran dentro del compartimento de terminales. Se encuentran a la
izquierda de los terminales de red, tal y como se muestra a continuacion:

BATTERY

MAINS FUSE 1 |
L

importante

Antes de conectar la alimentacion de CA (red eléctrica), asegurese de haber seleccionado correctamente el
selector de voltaje, tal y como se detalla en las paginas anteriores.

Tenga en cuenta que, por motivos de seguridad, todas las unidades se suministran configuradas a 230 voltios CA
y con un fusible de 100 mA instalado de serie.

Nunca utilice el FlowCERT con el acceso a los terminales expuesto.

Se debe instalar un interruptor externo o un disyuntor cerca del FlowCERT para poder desconectar la
alimentacién durante la instalacion y el mantenimiento. Ademas, los contactos del relé también deben
disponer de un medio para aislarlos del FlowCERT.

Los cables de interconexion deben estar adecuadamente aislados de acuerdo con la normativa local. Pele 30
mm del aislamiento exterior del cable. Pele 5 mm de aislamiento del extremo de cada conductor. Retuerza
todos los hilos expuestos del conductor. Inserte el conductor pelado en el bloque de terminales hasta el fondo
y apriete el tornillo del bloque de terminales. Asegurese de que todos los hilos estén firmemente sujetos en el
bloque de terminales y de que no haya ninglin conductor desnudo sobrante ni hilos sueltos.

Informacion importante

Si el equipo se instala o utiliza de una manera no especificada en este manual, la proteccién que proporciona el
equipo puede verse afectada.
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Preparacion para el funcionamiento
Antes de encenderlo, compruebe lo siguiente:
v/ FlowCERT esta montado correctamente y Se encuentra en una zona «seguray.
\/ La fuente de alimentacion esta correctamente instalada.
v/ El selector de tension esta en la posicién correcta.
\/ Los relés estan conectados correctamente.
Mantenimiento

No hay piezas reparables por el usuario dentro de FlowCERT, excepto el fusible de la red eléctrica. Si tiene
algun problema con la unidad, péngase en contacto con Pulsar Process Measurement para obtener
asesoramiento.

Para limpiar el equipo, utilice un pafio humedo. No utilice disolventes en la carcasa.

Informacion importante

El exclusivo software DATEM se pone en funcionamiento tan pronto como se conecta la alimentacion y esta
disefiado para supervisar un nivel o objetivo en movimiento con el transductor en una posicion fija.

Si, tras cualquier periodo de uso, fuera necesario mover el transductor, por cualquier motivo, de su posicion
operativa original, apague el FlowCERT antes de proceder, con el fin de evitar actualizaciones indeseadas en
el trazado DATEM. Si tras mover el transductor la lectura no es la esperada, consulte el capitulo 8, «Solucién
de problemas».




MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

CAPITULO 3 TRANSDUCTOR DUET

Transductor DUET

Con DUET, Pulsar Measurement ha llevado la precision de la medicién ultrasénica de nivel a un nuevo nivel.
Con la llegada de DUET, se ha eliminado el efecto de la temperatura. DUET produce pulsos sincrénicos a
partir de transductores situados a una distancia conocida entre si. Se miden los ecos que devuelven los
transductores y se utiliza la distancia fija entre ambos para calibrar dinamicamente la medicion y eliminar el
efecto de la temperatura. Por primera vez, se dispone de una «precision milimétrica» auténtica en el mundo
real, en una aplicacién real.

1 a 6,46 pies
(0,3a2m)
. 0 mm (12")
uperficie del
4 nenos a 300

mm (12) por encima de la altura maxima.
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° EI DUET puede medir hasta 2 m (6,56 pies) desde la cara inferior del transductor del DUET.

. Para MCERT, se alcanzara la maxima precisién cuando la distancia entre la cara inferior
del transductor del DUET vy el objetivo sea inferior a 1,5 m (4,9 pies).

° Asegurese de que el DUET esté instalado en posicion vertical y nivelado, perpendicular a la
superficie del objetivo y fijado de forma segura.

° Los pernos en «U» se pueden fijar horizontal o verticalmente en la placa de fijacion,
dependiendo de la viga a la que se fije.

Dimensiones
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Placa de montaje

102mim
¢ 51mm W3 S1mm 3
r r\h,\l 1
16
Pan PN Pany s
3/ Yy "y
A A
S4mm S HOLES
74mm A- 14mm DIA
Fan's Frai) A 140mm B - COUNTERSUNK TG SUIT M8 SCREWS
Ky B 1/ C - 12mm DIA
£ FanY
\-JC C\J S1mm
oo O
(P B 19mm
\ v P THICKNESS 10mm
1 8mm| L\J 19mm)|
1 40mm N

Fijaciones

EI DUET se suministra con dos abrazaderas grandes con perno en U y dos abrazaderas mas pequefias con
perno en U (dimensiones a continuacién), con todas las arandelas y tuercas necesarias incluidas.

LARGE CLAMPS: SMALL CLAMPS:
MIN. PIPE DIA.= 66mm (2 1/2") MIN. PIPE DIA.= 54mm (2 1/8")
MAX. PIPE DIA.= 92mm (3 1/2") MAX. PIPE DIA.= 68mm (2 5/8")
s 88 mm - 50 mm _
MI12 THREAD MI10 THREAD
| &
] | - - !
| 2 ; |
B -
=
v
4
g T
1 1=
# | : 54 mm 7]
NUTS ARE [9mm (3/4") AF NUTS ARE 17mm (11/16") AF
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Opciones de montaje
Utilizando los elementos de fijacion suministrados, el DUET se puede montar mediante cualquiera de los
tres métodos siguientes.

1. Barra horizontal con 2. Barra vertical con 3. Barra horizontal con
abrazaderas grandes abrazaderas grandes abrazaderas pequefias

Informacion importante
Al instalar el sensor DUET, asegurese de que no haya obstaculos que sobresalgan en la trayectoria del
transductor superior alrededor del area del soporte de montaje.

33



MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

CAPITULO 4 SENSORES DE VELOCIDAD
Para canales sin elementos primarios, los sensores de velocidad MicroFlow y Speedy pueden utilizarse con

FlowCERT para realizar el calculo de Flow
(Q) = Velocidad x Area para una amplia variedad de formas de canales y tuberias.

Descripcion funcional Speedy
El Speedy esta disefiado para medir la velocidad en todos los canales abiertos y tuberias de cualquier

forma o tamario. El nivel de flujo (profundidad/altura) se mide mediante el transductor ultrasénico
conectado al FlowCERT, mientras que la velocidad del flujo se mide mediante el sensor de velocidad, que
utiliza tecnologia Doppler ultrasonica. La medicion de la velocidad del flujo se transfiere al FlowCERT

utilizando el protocolo de comunicaciones patentado a través de los terminales RS 485.

Speedy — Configuracion FlowCERT

rmé
|

Transducer

Digital Interface

Sensor
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MicroFlow

El MicroFlow es un sensor de velocidad sin contacto. El sensor proporciona mediciones fiables de la
velocidad del flujo utilizando pulsos cortos de microondas, que se transmiten mediante una antena
integrada. La sefial reflejada es captada por el microprocesador integrado a través de la antena, analizada y
transferida al FlowCERT para determinar la velocidad.

El MicroFlow se adapta automaticamente al protocolo y a la velocidad en baudios del controlador. Cuando
se conecta al FlowCERT y se enciende, tras unos 20 segundos, el sensor se ajusta a la velocidad en
baudios del FlowCERT.

MicroFlow — Configuracion de FlowCERT

Digital Interface

h Transducer

Sensaor

2 =

RS or Ay

Limitaciones de uso
® El MicroFlow debe inspeccionarse periédicamente para evitar la acumulaciéon de capas de polvo
cuando se instala en las zonas 21y 22.
®  Peligro electrostatico: El MicroFlow solo debe limpiarse con un pafio humedo o antiestatico.

®  Solo deben utilizarse fusibles pequefios con plomo (serie 0242) de 100 mA con el MicroFlow
homologado por Exmb.

® La carcasa exterior esta fabricada en Valox 357U; tenga en cuenta el rendimiento de este material
con respecto a los productos quimicos que pueden estar presentes en zonas peligrosas.

® El equipo no debe utilizarse si hay grietas o dafios en cualquier parte de la carcasa.
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Datos técnicos

Dimensiones del Speedy

36

40
30 24 Q
Q-"\
o
k. e u‘}. L
& 8 = f/f“\' :
= TN
\ ] oD
E © L
ko) zg
w —
> (m L
o | \ 83
£ : 52
B
] c b L ~| Ce
£ @
2 g
- | =
5 3
m [
=
RI8 & 0
—( oy W H w
= >
<] : o
3 a2
2 i 25
= & S
: [ 2
i=] 25
7] g9
E 33
i e 8-.9
S ‘\r’/
of I S
| \
. ; A
=5 ‘30
24

Todas las dimensiones del dibujo anterior estan en metros (milimetros).
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Dimensiones del MicroFlow

Las dimensiones del cuerpo del sensor se muestran a continuacion:

o0

1" BSP/INPT
F'y
[I ] =
il H
ar @@= N g
]
-« 287y —p :’EI
2
90 mm (3,54")
) PARTE ’
) INFERIOR
[4
M €
€
2 L ]

El «punto» verde debe colocarse en la

4_._-—-—" parte superior del sensor
positicned on top of sensor.

Superficie de medicion

MS Para obtener los resultados mas precisos, asegurese de que el dispositivo esté montado en un angulo de 45° con

~ -
;': respecto a la superficie que se va a medir.
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Montaje

Para obtener resultados &ptimos, se recomienda encarecidamente utilizar el soporte angular MicroFlow, disponible a
través de su distribuidor Pulsar, que garantizara la correcta instalacién del MicroFlow. El soporte se puede utilizar si el
sensor MicroFlow se va a montar por si solo en una ubicacidn especifica o junto con un transductor Pulsar dB. Consulte
el siguiente diagrama Soporte de montaje angular. Para conocer las dimensiones de este soporte, tenga en cuenta que el
dibujo no esta a escala.

«Montaje del sensor en un soporte» ilustra como se instalaria el sensor en uno de los soportes angulares de Pulsar.

El soporte angular MicroFlow debe montarse marcando y taladrando los orificios adecuados para fijar los
tornillos/pernos (longitud adecuada para su aplicacion) y, a continuacion, fijando el soporte en su lugar.

Soporte de montaje en angulo
Numero de pieza: dBAOOOSMF

Side view
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Informacién importante

Utilice un nivel de burbuja para asegurarse de que el soporte de montaje esté nivelado antes de

fijar el sensor a él.
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Montaje del sensor en un soporte

El montaje del sensor en el soporte con angulo de 45° se realiza mediante un adaptador y una tuerca M20,
tal y como se muestra en el siguiente diagrama:

<+— Soporte

El punto verde debe

Tuerca M20 .
en la parte superior

Adaptador

Cable

Para una instalacién correcta, recomendamos enroscar el adaptador en el cable y atornillarlo con cuidado
al MicroFlow antes de colocarlo en el soporte. Esto reducira el riesgo de que el cable se «torce».

Asegurese de que el sensor esté bien apretado y que el punto esté en la posicién correcta.

Informacion importante
Al fijar el sensor al adaptador, tenga cuidado al tirar del cable del sensor. Una vez fijado al adaptador y

apretada la tuerca M20, el punto verde debe quedar centrado con respecto al movimiento del flujo, tal y

como se muestra en la figura 1.
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Fig. 1

t
@
&
=1

Centrado en el myimiento del flujo
en el canal.

Se debe tener cuidado de no apretar demasiado el sensor cuando todo esté conectado, como se
muestra en el siguiente diagrama, ya que esto podria daiiar la carcasa.

< ST -
F 3
215mm
(8:46")
205 mm Y

8,07
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Garantia y responsabilidad del sensor de velocidad

Pulsar Measurement garantiza durante un periodo de 12 meses los sensores Speedy y de 24 meses los
sensores MicroFlow. A partir de la fecha de entrega, Pulsar Measurement sustituird o reparara cualquier
pieza de este producto que se le devuelva. Si se detecta un defecto en el material o la fabricacion, siempre
que dicho defecto no se deba a un desgaste injustificado, un uso indebido, una modificacion o alteracion, un
accidente, una aplicacion incorrecta o una negligencia.

Detalles del cableado del sensor de velocidad

El Pulsar FlowCERT se conecta a un sensor de velocidad a través de una interfaz de comunicaciones
digitales mediante los terminales RS485. El sensor también se alimenta desde la unidad FlowCERT. La
regleta de terminales para el FlowCERT de montaje en pared se detalla a continuacion. También hay un
diagrama de cableado dentro de la cubierta de acceso a los terminales.

Los detalles sobre la conexion del sensor Speedy al FlowCERT son los siguientes:

i BATTERY RELAYS
pulsar AFT ETA savsAOuT ews [smm
FHSCRRE R EARI). ELAY 2 | RELAY CHi | CH2 |A B FORT | VELOCITY POWER
8 { 1

230VAC | HI5VAC | DC
RANGE | 210-240 | 105120 | 2228
FREQ 50/60 Hz [

FUSE | 100mA(T) | 200mA(T) | 2R, |

w0l 111 12| 18 |17 |18 a0l 31|32 | 33

| 30y 375 |74 |%
esl s |OOIOC

L

POWER 10W Maximum 3 v | |20 7 = % 7 ) 7 | 38|39 | 40
| NC | NO |COM | NC NGA | w -+ ‘ Rs485 TERMINATION |SCR|PWRISIG [0 v
RELAY 1 | RELAY RELAY mA INPUT 5‘”‘”' :::'PF“ ' 5'5,4’% Mgy
c € MAINS ol Lj 7j jrolor NS TERMBATION 98] | TRANSDUCER 1
CONNECT T0 2601 8.27(+)  YELOCITY WIRNG
Manufactured to ISO 9001 s 7 st
Service Phane No: 01684 891 371  www.pulsar-pm.com FLOWCERT CONNEGH TO 251 B a%fs)  BSCHO M A-800-0338-A
Bootlace Ferrules
Speedycable pmnel = -1 (Screen)
—{ = -2
-3
-4
-3
Heat Shrink
COLOR DEL CABLE TERMINALES FLOWCERT DESCRIPCION
Negro 34 RS485 comun
Verde 35 RS485 — (A)
Blanco 36 RS485 + (B)
Rojo 41 Fuente de alimentacién de 24 voltios CC
Azul 44 Alimentacion de 0 voltios CC (GND)

A continuacion se detallan las instrucciones para conectar el sensor MicroFlow al FlowCERT:

42



MEDICION DE PULSAI

Fusible Fusible pequefio con cable de 100 mA 0242

Cable
MicroFlow

COLOR DEL CABLE
Azul

Blanco
Naranja
Rojo

Negro

TERMINALES FLOWCERT

34

35

36

M

DESCRIPCION
RS485 comun

RS485 - (A)
RS485 + (B)
Alimentacién de 24 voltios CC

Alimentacion de 0 voltios CC (GND)

El cable verde (blindaje del cable) debe conectarse a tierra, por ejemplo, al terminal 44 (0 V).
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Instalacion del sensor Speedy

Limitaciones de rendimiento

La instalacién y el posicionamiento correctos del sensor Speedy son esenciales para mantener la precision
de la medicién y la fiabilidad de una unidad de velocidad Speedy, y hay una serie de factores que limitaran
el rendimiento del sensor de velocidad Speedy.

1.

Temperatura: el sensor de velocidad Speedy solo debe funcionar dentro del rango de temperatura
indicado en la seccion «Especificaciones del producto» de este capitulo, ya que el funcionamiento
fuera de este rango de temperatura afectara significativamente a la precision de la medicion de la
velocidad.

Medio de medicion: el sensor de velocidad Speedy utiliza tecnologia Doppler ultrasénica y, por lo
tanto, depende de que la sefial transmitida sea reflejada de vuelta al sensor por las particulas
(soélidos) contenidas en el medio. Por lo tanto, no es adecuado para la medicién de la velocidad en
medios que no contienen particulas, por ejemplo, agua limpia. Speedy solo debe utilizarse en
medios compatibles con los materiales utilizados en su fabricacion. Pulsar puede facilitar, previa
solicitud, listas de resistencia y compatibilidad de los materiales utilizados. Los medios altamente
abrasivos pueden provocar el desgaste mecanico del sensor y, en caso de velocidades elevadas
o particulas de gran tamarfio, pueden causar dafios permanentes en el sensor.

Perturbaciones hidraulicas: para garantizar la precision de la medicién, es esencial instalar
correctamente el sensor Speedy cerca de curvas, cambios de perfil, compuertas/correderas y
cualquier tipo de rampa/salto hidraulico. También deben evitarse los cambios en la direccion del
flujo (flujos continuos o inversos/surtidos) en el punto de medicién.
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Posicionamiento del sensor Speedy

Las distancias de montaje requeridas entre cualquier perturbacion hidraulica y el punto de instalacién son las
siguientes:

Cambio de perfil

h <2,5 % del diametro, L > min. 3 x didmetro
h > 2,5 % del diametro, L = distancia hasta donde ya no existe la onda estacionaria.

Curvas y codos

DN

h
|
L
parav <1m/s (3 fps): a < 15° L> min. 3 x didmetro
a <45° L>min. 10 x didmetro a <90° L >
min. 20 x DN,
parav>1m/s (3 fps): a > 15° L = distancia hasta que la superficie del agua

alcanza un flujo laminar
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Distancia desde las valvulas y compuertas deslizantes

Sensores en la parte delantera de las compuertas deslizantes

L = 3 x diametros

slide

DN

Sensores en la parte delantera de las compuertas deslizantes

L = distancia hasta que se alcanza un flujo estable mas 2 x diametro

J‘ slide
1
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Escalones u obstrucciones

h < 2,5 % del diametro L = min. 3 x diametro

h > 2,5 % del diametro L = distancia hasta que se alcanza un flujo constante mas 2 x didmetro

DN

i
Y

47



48

MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

Canales y conductos
Para instalaciones en un canal o canaleta, tenga en cuenta lo siguiente:

Installation must be parallel to flow direction

Installation: normally central Fault: wrong measurement values

Installation must be against the flow direction

correct installation Fault: negative flow direction
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Installation must be parallel to the floor

=

-
correct installation Fault: risk of error (1) and sensor brealk (2)
Cable installation
r 25cm L=z 10cm
L

correct cable layout Fault: build-up and cable damage
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Colocacién del sensor MicroFlow

Para obtener una precision 6ptima, instale el MicroFlow donde el flujo no sea turbulento. La ubicacién ideal
para el sensor es en el centro de un canal largo y recto. Las caidas verticales, los deflectores, las curvas o
las uniones pueden distorsionar el perfil de velocidad.

Para obtener resultados 6ptimos en las lecturas de velocidad, el sensor MicroFlow requiere que haya
ondulaciones en la superficie para proporcionar una medicion fiable. Si no hay ondulaciones en la
superficie dentro del campo de visién del sensor en condiciones de flujo normal, se debe buscar un punto
de medicién alternativo o crear ondulaciones.

Localizacion del MicroFlow
L Si la anchura del canal supera los 1,5 m, es necesario utilizar varios sensores MicroFlow junto con
el controlador Ultimate.

* Cuando se utiliza un transductor de medicién de nivel y se monta en el mismo soporte que el
MicroFlow. Tenga en cuenta la distancia de «ocultacion» del transductor al montar el soporte para la
aplicacion.

. Asegurese de que no haya obstaculos entre el sensor y la superficie del liquido en movimiento que
se esta midiendo.

° Coloque el sensor a una altura de 250 mm por encima del nivel maximo de liquido o hasta dos
veces el ancho del canal desde el nivel minimo de liquido, lo que sea mayor. Como se muestra en
el siguiente diagrama:

% A
A

MicroFlow

Nivel méaximo de liquido

A = Minimo 250 mm por encima del nivel
maximo de liquido.

B = Maximo 3 m por encima del nivel
minimo de liquido

Nivel minimo de liquido

Informacién importante

Si la altura maxima del agua supera el doble de la anchura del canal O si la altura méxima del agua en

el canal es inferior al 50 % de la anchura del canal. Péngase en contacto con el servicio técnico de
Pulsar para obtener ayuda.
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Instalacion en zonas peligrosas

No todos los modelos MicroFlow cuentan con la certificacion ATEX; consulte la etiqueta para obtener mas
detalles sobre la homologacion. La «X» en el nimero de certificacion indica que se aplican ciertas
condiciones especiales.

Esta versién debe suministrarse desde un aparato que proporcione proteccion contra cortocircuitos
previstos de hasta 1500 A. El fusible esta instalado en el extremo del cable que se encuentra en la zona
segura.

Informacién importante

A continuacién se muestra un ejemplo de la etiqueta envolvente que se encuentra en un MicroFlow

homologado por ATEX. Si esta informacion no aparece en la etiqueta de su sensor MicroFlow, no esta
homologado por ATEX para zonas peligrosas.

Electrastatic Hazard - claan anly with a damp cloth T.... =, ‘zubc to +60 =c

CML 16ATEX5332X IECEx CEJI!{IEE;I&.TWE%EERT
¢ 12 G Ex mb lIC T4 Gb circurm cuRRENT 15004
X/ 112 D Ex mb NIC T135°C Db Um=28V

Ex mb Version RS485

AREA SEGURA - PELIGROSA
| |
| |
FlowCERT, interfaz de velocidad, Ultimate, PC [ ARE A
PC o Modbus :
I ] .
o—1 [ ]
| |
ooo .
| |
RS485 .
PSU
| |
| |
+ }_ .
AW a’.- !
v tl
L |
| |
f ] | |
—J .
| |
100 mA FUSIBLE - Um=28 V CORRIENTE
- CA IN m DE CORTOCIRCUITO
CAPACIDAD 1500a PREINSTALADO = PREVISTA 1500 A
CABLE

= Version Ex mb
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En caso de que haya caidas verticales, deflectores, curvas o uniones, el sensor debera colocarse en
una parte recta del canal, a una distancia minima de al menos cinco veces la anchura del canal antes
de una curva, para obtener lecturas de velocidad 6ptimas.

En los diagramas 1 a 4 que figuran a continuacién se muestran ejemplos de colocacién del sensor.

_ A
Diagram 1 _1kH

I
|

Distanc

44— Dhistance —

4+— Dhistance —#
I -
—_—

Diagram 2
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| | Diagrama
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Instalacién del sensor

La carcasa del sensor esta disefiada para aceptar un acoplador roscado hembra BSP/NPT
de 1" para tuberias o conductos.
Asegurese de que el sensor esté colocado en un angulo de 45° con respecto a la superficie de la
aplicacion medida, ya que asi se obtendran los mejores resultados. En el siguiente diagrama se
muestra un ejemplo de ello:

El punto verde se mostrara

enla
parte

— -

45°

Superficie de medicion

Cuando utilice uno de los soportes de montaje en angulo, fijelo con tornillos/pernos/pernos en U
del tamafio adecuado (rosca de 12 mm de diametro).

Apriete el sensor en la curva y, a continuacion, atornille el adaptador roscado al soporte utilizando la
tuerca suministrada.

PRECAUCION: apretar en exceso puede agrietar o dafar la unidad o el soporte.

Coloque el sensor de manera que el «punto» verde que aparece en la etiqueta entre las dos flechas
verdes quede en la parte superior del dispositivo y en el centro del movimiento del flujo en el canal.

Si lo desea, el cable del sensor se puede alargar hasta un maximo de 100 m. Instale los cables del
sensor en un conducto metdlico con conexion a tierra. No los coloque en bandejas de cables o
bancos de conductos con variadores de frecuencia u otras fuentes de alta tension.

Al conectar varios sensores MicroFlow para su uso con el controlador Ultimate. Asegurese de que
todo el cableado de cualquier caja de conexiones/conectores sea correcto.
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® El sensor se puede colocar para obtener lecturas siguiendo la direccion del flujo. O se puede colocar

para medir el flujo entrante, como se muestra a continuacion:

®

Microflow obteniendo lecturas siguiendo
Direction of flow la direccion delflujo.

[ —

Microflow obteniendo lecturas desde la
Direction of flow direccion de llegada del flujo.

[—

Preparacion para el funcionamiento

Antes de encender, asegurese de que se comprueba lo siguiente:

\ El microflujo estd montado correctamente y es seguro.
\ Todo el cableado es correcto para un controlador Pulsar.
y La fuente de alimentacion esta correctamente instalada.

Mantenimiento general

No hay piezas reparables por el usuario en el interior de Microflow. Si tiene algun problema con la unidad,
pongase en contacto con Pulsar Process Measurement para obtener asesoramiento.

Para limpiar el equipo, utilice un pafio humedo. No utilice disolventes en la carcasa.
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Funcionamiento y parametros

Guia de inicio rapido

56

Instale y conecte su FlowCERT y su transductor ultrasénico tal y como se describe en el capitulo
2, Instalacién de FIowCERT.

Instale y conecte el sensor de velocidad al FlowCERT tal y como se describe
anteriormente en este capitulo.

Encienda la unidad y entre en el modo de programacion introduciendo «1997» y pulsando Intro
para comenzar a configurar una aplicacion para la velocidad de area.

Consulte el capitulo 6, Gufa de_configuracion rapida, para saber coémo seleccionar el
FlowCERT para el célculo de la «velocidad de area» o, alternativamente, vaya directamente
a

a P700 y seleccione 4 = Velocidad de area.

Una vez seleccionado el célculo de velocidad de area (P700 = 4), establezca P130 «Modo

del dispositivo» en 2 = «Velocidad» («Velocidad» en el firmware Ultra 7.4.3 y versiones
anteriores) para habilitar los parametros de velocidad.

Para cambiar la velocidad de flujo maxima y adaptarla a su aplicacion, debera establecer P683
«Velocidad de flujo maxima» en el valor deseado (en m/s).

Todos los demas parametros de velocidad pueden dejarse en sus valores predeterminados o
ajustarse para adaptarse a la aplicaciéon, es decir, «P688 Ganancia» y «P684
Amortiguacién» pueden modificarse al rango de valores descrito en el capitulo 7

Guia de parametros.

Si desea ver la medicion de la velocidad de flujo instantanea en la pantalla auxiliar del
FlowCERT, debe configurar P815 Fuente auxiliar en 1 = Velocidad, y la pantalla auxiliar
alternara entre mostrar las unidades de caudal y la velocidad de caudal actual. Tenga en cuenta
que la velocidad de caudal instantanea no se puede mostrar en la pantalla auxiliar cuando se
selecciona el totalizador reiniciable.

Si no se requieren mas cambios, vuelva al modo de funcionamiento y, tras unos instantes,
deberia mostrarse el caudal (siempre que haya una altura minima y una velocidad minima
adecuadas).
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Lista de pardmetros FlowCERT para Speedy
Al seleccionar el tipo de dispositivo de flujo adecuado para el area/velocidad (P700=4), el menu Velocidad estara
disponible y proporcionara los siguientes parametros:

N.° DE PARAMETRO (P)

DESCRIPCION UNIDAD
680 Intervalo de actualizacion rapida Segundos
681 Velocidad del sonido en el agua Velocidad
682 Velocidad minima del flujo Tarifa
683 Velocidad méaxima del flujo Tasa
684 Factor de amortiguacion Segundos
685 Ancho del pico %
686 Calidad minima de la sefial %
687 Estabilidad Segundos
688 Ganancia DB
689 Nivel de velocidad MU
690 Control automatico de ganancia Ninguno
691 Activado por alto nivel Ninguno
695 Factor de correccion Ninguno
FlowC ERT Lista de paréametros para MicroFlow
N DE PARAMETRO (P) DESCRIPCION UNIDAD
680 Intervalo de actualizacion rapida Segundos
682 Velocidad minima de flujo Tasa
683 Velocidad méaxima de flujo Tasa
684 Factor de amortiguacion Segundos
687 Estabilidad Segundos
688 Ganancia DB
695 Factor de correccion Ninguno

Para obtener informacion detallada sobre los parametros que figuran en las tablas anteriores, consulte el
capitulo 7, Guia de parametros.
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Comunicaciones y recuperacion

La unidad FlIowCERT se comunicara con el sensor Velocity a intervalos regulares, segun lo especificado
por el parametro P680 (en segundos).

Para que el sensor funcione correctamente con FlowCERT, asegurese de que la alimentacién de FlowCERT
esté desconectada cuando conecte un sensor a él.

Al encenderse, FIowCERT se inicializara y escribira la profundidad actual segun lo especificado por los
parametros P680 a P689. Una vez que el sensor haya cambiado automaticamente al modo de medicion
habilitado, la unidad FIowCERT leera la velocidad del flujo y las variables de tiempo de funcionamiento
asociadas a intervalos regulares.

Para facilitar la depuracion y la instalacion in situ, existen tres métodos para determinar si se ha establecido
la comunicacion entre un sensor de velocidad y FlowCERT:

1. EILED rojo de la placa del procesador de comunicaciones del FIowCERT parpadeara a
intervalos de P680 para indicar que el sensor estd comunicandose con la placa de
comunicaciones.

2. Elicono REMOTE (REMOTO) de la pantalla LCD del FlowCERT parpadea a intervalos regulares
para indicar que la placa del procesador principal del FlowCERT se esta comunicando con la
placa del procesador de comunicaciones.

3. Elicono COMMUNICATOR de la pantalla LCD del FlowCERT parpadea a intervalos regulares para
indicar que la placa del procesador de comunicaciones esta transfiriendo informacién valida
sobre la velocidad del flujo a la placa del procesador principal del FlowCERT. El parpadeo de
este icono indica que la instalacién se ha realizado correctamente.

La unidad FlowCERT inicia automaticamente la recuperacion de las comunicaciones del sensor de
velocidad. Si no hay respuesta del sensor de velocidad, FlowCERT seguira enviando informacion de
inicializacion hasta que se restablezca la comunicacion.

se reanuda. Si la pantalla auxiliar (inferior) muestra el mensaje «LostCommby,

compruebe que el cableado sea correcto y que la velocidad de transmision sea la adecuada para su sensor
de velocidad; el MicroFlow ajustara su velocidad de transmision para que coincida con la del controlador. La
velocidad de transmision se puede ver y editar en P133, en los submenus «Device Comm» (Comunicacion
del dispositivo) y «RS485»; la velocidad de transmisién predeterminada para el sensor «Speedy» es 9600.
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Mantenimiento

General

La frecuencia de los intervalos de mantenimiento de un dispositivo Speedy depende de los siguientes
factores:

L4 Desgaste del material
L4 Medio de medicién y la hidraulica del canal/tuberia

° Precauciones generales para el funcionamiento de estas instalaciones de medicion

Velocidad del flujo

El limo, la grasa y las peliculas de aceite de las compuertas tendran poco o ningun efecto en la medicion
de la velocidad. En los casos en que recubrimientos mas resistentes o una incrustacion completa del
sensor en lodos, sustancias fibrosas o arena/limo afecten a la sefial de medicion, podria producirse un
error o una pérdida de medicion. En tales casos, sera necesario realizar un mantenimiento y una limpieza
regulares del sensor «Speedy».

El desgaste de los sensores de transmisién y recepcion Speedy debido a medios abrasivos provocara un
debilitamiento de la sefial y, en casos extremos, puede provocar un fallo completo del sensor, por lo que en
tales casos puede ser necesario sustituirlo.
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CAPITULO 5 COMO UTILIZAR SU FLOWCERT

Funcionamiento de los controles

Pantalla

La pantalla proporciona informacién sobre el modo de funcionamiento actual y el estado de la
comunicacién remota. En el modo de funcionamiento, muestra la lectura del nivel actual y sus unidades de
medida, junto con mensajes de estado relacionados con el transductor, la recepcién de eco y el modo a
prueba de fallos. Ademas, se puede programar para proporcionar mensajes de estado sobre alarmas,
bombas, etc. En el modo Programa, la pantalla se utiliza para leer informacién sobre el sistema de menus,
el nimero de parametros y los detalles y valores de los parametros, que se pueden introducir. Durante el
modo Prueba, la pantalla se utiliza para supervisar el nivel simulado. También se proporciona un grafico de
barras que ofrece una lectura visual del nivel, en porcentaje del intervalo.

e

o —————— ———

- ]

1. Muestra el modo de funcionamiento actual

Pantalla principal de 6 digitos:

Modo de ejecucioén: se muestra la medicion actual, dependiendo del modo y las unidades de
medicion seleccionadas, y el valor de la tecla de acceso rapido seleccionada.

Modo Programa: muestra el nimero de parametros y los valores introducidos para los parametros.

Modo de prueba: muestra el nivel simulado.
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3. Pantalla auxiliar, pantalla de doce digitos con desplazamiento.
Modo de funcionamiento: muestra las unidades de medida, los mensajes de estado sobre la
sefial y el transductor, y los detalles de la funcion de tecla de acceso rapido seleccionada.
También se puede programar para proporcionar mensajes de notificacion sobre alarmas y
bombas, etc. Para obtener mas detalles, consulte los parametros de visualizacion en la lista de
parametros correspondiente.
Modo Programa: muestra los encabezados de los menus y submenus, los detalles de los
parametros y las opciones.

4. Estado del comunicador: muestra el estado de la conexion del PC remoto yel
funcionamiento del sensor de velocidad.

o

Gréfico de barras: proporciona una indicacion visual de la medicién en % del intervalo.

6. Indicadores de nivel:
Modo de funcionamiento: indica en qué direccion se mueve el nivel. Modo de programacion:
indica en qué nivel del sistema de menus se encuentra.

Hay dos modos de funcionamiento principales para su FlowCERT: el modo de ejecucion y el

modo de programacion. También hay un modo de prueba, que se utiliza para comprobar la configuracion.

A continuacion se describen todos los modos.

Modo de funcionamiento

Este modo se utiliza una vez que FIowCERT se ha configurado en modo programa. También es el modo
predeterminado al que vuelve la unidad cuando reanuda su funcionamiento tras un corte de corriente.

Cuando se enciende FIowCERT por primera vez, muestra, en metros, la distancia desde la cara del
transductor hasta el objetivo. Todos los relés estan desactivados de forma predeterminada.

Una vez completada la programacion, los relés que estén configurados funcionaran cuando el nivel alcance
el punto de ajuste correspondiente, y los LED cambiaran de color (a menos que se hayan desactivado
especificamente).
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Modo de programacion

Este modo se utiliza para configurar el FlowCERT o modificar la informacién ya configurada. Debe utilizar el
teclado integrado (estandar) o, alternativamente, la unidad se puede configurar con un PC a través de la
interfaz serie RS232.

Al introducir un valor para cada uno de los parametros relevantes para su aplicacion, se proporciona toda la
informacién de programacion.

Coémo acceder al modo de programacion

Para entrar en el modo de programacion del FlowCERT, solo tiene que introducir la contrasefia mediante
el teclado y pulsar la tecla ENTER. La contrasefia predeterminada es 1997, por lo que debera pulsar lo
siguiente:

1 9 9 7 ENTRAR

Informacion importante

Hay un periodo de espera de 15 minutos en el modo programa. Transcurrido ese tiempo, se reanudard
el modo de funcionamiento si no se pulsa ninguna tecla.
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Hay cinco teclas de acceso rapido en el teclado, que se pueden utilizar para acceder rapidamente a los
parametros comunes solo para visualizacién, mientras se estd en modo de ejecucion. Al pulsar la tecla de
acceso rapido una vez, se mostrara el primer parametro; al pulsarla repetidamente, se mostraran los
demas y, a continuacién, FlowCERT volvera al modo de ejecucién. En el modo de programacion, tienen

diferentes funciones, que se muestran a continuacion.

TECLA DE ACCESO MODO DE FUNCIONAMIENTO

RAPIDO

Cuando la aplicacion es Flow, puede ver el totalizador no
reiniciable. Ver y reiniciar el totalizador reiniciable.

Muestra la confianza del eco, la intensidad del eco, la altura
por encima del limite de pérdida (HALL), el ruido medio, el
ruido maximo y la temperatura.

No se utiliza con FlowCERT

Salida instantanea en mA

Depende de la aplicacion. Muestra la distancia, el nivel, el
espacio, el caudal o la tasa de cambio de nivel, la velocidad
(si se ha conectado un sensor de velocidad)

No se utiliza con FlowCERT

Muestra detalles del tipo de funcion, la revision del firmware
y el nimero de serie.

e IR N :]- E)N

MODO PROGRAMA

No se utiliza con FlowCERT.

No se utiliza con FlowCERT

Restablecer el parametro a la configuraciéon
predeterminada

No se utiliza con FlowCERT

Alternar los puntos de ajuste del relé entre
unidades de medida y
% del intervalo.

Le lleva al ultimo parametro editado cuando
entra por primera vez en el modo de
programa.

Introducir punto decimal.
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Teclas de menu

Las teclas de menu tienen las siguientes funciones:

TECLA DE ACCESO FUNCION

RAPIDO

1 ) Teclas de flecha para desplazarse hacia la izquierda y hacia la derecha por el
sistema de menus.

2) Se utiliza en el modo de prueba para simular el movimiento hacia arriba y hacia
abajo del nivel.

ENTER 1 ) Se utiliza para confirmar cada accién (por ejemplo, seleccionar una opcion del menu).

Se utiliza para subir un nivel en el sistema de menus y volver al modo de ejecucion.

CANCEL Se utiliza para cancelar un valor introducido por error.

Teclas numéricas

Estas teclas se utilizan para introducir informacién numérica durante la programacion.

[2 3
g

)
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Hay dos formas de editar los parametros: directamente o mediante el sistema de menus. A continuacion se
describen ambas.

Uso del sistema de menus
El sistema de menus se ha disefiado para que cambiar los parametros sea muy sencillo. Hay dos niveles
de menu: menu principal y submenu.

En la pantalla hay una linea de texto que muestra el sistema de menus. Al pulsar las teclas de flecha se
desplaza la pantalla entre los elementos del menu de nivel superior (como se muestra en el ejemplo
siguiente, comenzando por Configuracion rapida).

Aplicacién Relés Registros de datos OoCM

| Configuracion - ] | > b

rapida

Pan(*a Salida mA1 Salida mA 2 Compensacion

> > > I

v

| Estabilidad I_J Proceso de eco |_>| Sistema I_, Comunicacion del J Prueba

dispositivo

A medida que pulsa las teclas del cursor para desplazarse hacia la izquierda y hacia la derecha entre
estas opciones, puede pulsar ENTER en cualquier momento para seleccionar el encabezado del menu
deseado y acceder al submenu.

Cada una de estas opciones, junto con sus submenus, se describen mas adelante en este manual. Cuando
se desplaza hacia abajo en el submenu, puede desplazarse utilizando las teclas de flecha y pulsar ENTER
para ir a la seccién de parametros requerida.

Una vez que haya llegado a la seccion correspondiente, desplacese por los parametros.

e introduzca la informaciéon necesaria. Para introducir la informacion, utilice las teclas numéricas y, a
continuacién, pulse INTRO. A continuacion, aparecera el mensaje «jGuardado!». Si pulsa CANCELAR, los
cambios realizados no se guardaran y aparecera el mensaje «jSin cambios!».

Cuando haya terminado, pulse CANCELAR para volver al nivel anterior. Cuando haya llegado al nivel
superior, FlowCERT le pedira confirmacion antes de permitirle volver al modo de funcionamiento. Para ello,
pulse ENTER en la pantalla.

65



MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

Informacién importante

Puede saber en qué parte del sistema de menus se encuentra, ya que los indicadores de nivel arriba/abajo (flechas) situados junto
al gréafico de ba lo indicarén de la siguiente mane:

Men de nivel superior: flecha hacia abajo activada, para indicar que puede desplazarse hacia abajo.
Submenu: ba y abajo activadas, para indicar que puede desplazarse hacia arriba hasta el nivel
superior ia abajo hasta el nivel de parametros.

Nivel de parametros: Flecha arriba activada, para indicar que puede desplazarse hacia arriba hasta el nivel de
submend.

Edicion directa de parametros

Si ya conoce el numero del parametro que desea consultar o editar, simplemente introduzca el numero en
cualquier momento mientras se encuentra en el sistema de menus. Asi, si se encuentra en el nivel de menu
o submenu al pulsar una tecla numérica, puede introducir directamente el nimero del parametro y saltar
directamente a él. No se puede introducir un nimero de parametro mientras se esta en el nivel de
parametros, solo en uno de los dos niveles de menu.

Cuando se encuentra en un parametro, la linea de texto gira automaticamente mostrando el nombre del
parametro, el nimero, las unidades aplicables y las cifras maxima y minima que puede introducir. La linea
superior muestra el valor que esta configurando.

Una vez que haya accedido a un parametro, puede simplemente verlo o cambiarlo.

Una vez modificado un parametro, pulse «kENTER» y aparecera el mensaje «jGuardado!». Si pulsa
«CANCELARM, el cambio que haya realizado no se guardara y aparecera el mensaje «jSin cambios!».

o, Puede saltar directamente al ultimo parametro que haya editado pulsando «+/-» cuando entre por primera vez
en el modo de programacion.

L ~

66



MEDICION DE PULSAI

Modo de prueba

El modo de prueba se utiliza para simular la aplicacion y confirmar que todos los parametros y puntos de
ajuste de los relés se han introducido segun lo previsto. Durante la simulacion, se puede elegir si los relés
cambiaran de estado (simulacion dura) o no (simulacion suave), pero los LED siempre cambiaran de color
segun lo programado y la salida de mA cambiara de acuerdo con el modo de funcionamiento elegido
modo de funcionamiento elegido. Si desea probar la logica del sistema al que estan conectados los relés,
seleccione la simulacién dura, pero si no desea

cambiar el estado del relé, seleccione una simulacion suave.
Hay dos modos de simulacion: automatico y manual. Automatico

La simulacién movera el nivel hacia arriba y hacia abajo entre el nivel vacio o el nivel de inicio
predeterminado (P983) y los puntos de conmutacion del relé de control/bomba. Si desea cambiar la
direccién del movimiento del nivel, por ejemplo, para ir mas alla de los puntos de ajuste del relé

, puede hacerlo utilizando las teclas de flecha. En la simulaciéon manual, el uso de las teclas de flecha le
permitira subir y bajar el nivel segiin sea necesario.

Para entrar en la simulacién, primero vaya al modo de programacion. Utilizando el sistema de menus,
seleccione la opcion «Prueba» y, a continuacién, la subopcién «Simulacién». Simplemente cambie el valor
del parametro P980 a uno de los siguientes:

1 = Simulacién suave manual 2 =
Simulacion suave automatica 3 =
Simulacién dura manual

4= Simulacioén dura automatica
Para volver al modo de programacion, pulse « CANCELAR» y el modo de prueba finalizara.

En la simulacién manual, el modo de prueba movera el nivel por defecto en pasos de 0,1 m. Al modificar
el incremento (P981) se cambiara este valor.

En el modo automatico, la velocidad a la que el nivel sube y baja se establece mediante el incremento
(P981 en metros y la velocidad (P982) en minutos, que se pueden

modificarse para que el nivel suba y baje mas rapidamente. Por ejemplo, si el incremento (P981) se
establece en 0,1 m y la velocidad (P982) en 1 min, el nivel aumentara o disminuira a una velocidad de 0,1
m/min. Para que el nivel simulado se mueva mas lentamente, disminuya el valor del incremento (P981) o
aumente el valor de la velocidad (P982).

Para que el nivel simulado se mueva mas rapido, aumente el valor del incremento (P981) o disminuya el
valor de la velocidad (P982).
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Uso de la interfaz serie

La interfaz serie RS232 se utiliza para la comunicacién entre FIowCERT y un PC mediante el Ultra PC
opcional y otros paquetes de software Pulsar asociados, con el fin de obtener informacién como el registro
de datos y ver trazas de eco, cargar, descargar y guardar archivos de parametros. Ademas, también se
puede utilizar para controlar u obtener informacién utilizando un PC estandar u otro equipo informatico

. Para ello, la configuracion para el control es la siguiente: velocidad de transmision 19 200, 8 bits de
datos, sin paridad, 1 bit de parada.

El dispositivo debe conectarse tal y como se muestra en el capitulo 2, Instalacion de FlowCERT.

Para utilizar el dispositivo de forma remota, es necesario iniciar sesion al comenzar y cerrarla al terminar.
Cuando se inicia sesion, FlowCERT muestra «<Remote ON» (Remoto activado) en la pantalla, y
«Communicator OFF» (Comunicador desactivado) cuando se cierra la sesion.

Todos los comandos deben ir seguidos de un retorno de carro.

Al iniciar sesion, la unidad respondera con OK (o un valor) si se acepta el comando, o con NO si no se
acepta.

Para iniciar sesién, envie el comando

/ACCESS:pppp donde pppp es la contrasefia (P922). Para cerrar la

sesion, envie el comando

/ACCESS:OFF

Para leer el valor de un parametro, envie el comando

/Pxxx, donde xxx es el parametro que desea leer, y FlowCERT respondera con el valor del parametro.
Para establecer un parametro, envie el comando

/Pxxx:yy, donde xxx es el nimero del pardmetro y yy es el valor que desea establecer.
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Otros comandos que puede utilizar son:

/LEVEL (muestra el nivel actual)

/SPACE (muestra el espacio actual)

/HEAD (muestra el cabezal OCM actual)

/FLOW (muestra el flujo OCM actual)

[TEMPERATURE (muestra la temperatura actual)

/CURRENTOUT1 (muestra el valor de salida 1 en mA)

/CURRENTOUT2 (muestra el valor de salida 2 en mA)

/CURRENTIN (mostrar el valor de entrada en mA)

/BACKUP1 (realizar copia de seguridad de los parametros en el area 1)
/BACKUP2 (realizar copia de seguridad de los parametros en el area 2)
/RESTORE1 (restaurar parametros del area 1)

/RESTORE2 (restaurar los parametros del area 2)

Para obtener mas informacion y una lista completa de los comandos disponibles, consulte Pulsar
Measurement o pongase en contacto con su representante local de Pulsar.
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Valores predeterminados de los parametros

Valores predeterminados de fabrica

Al instalar FlowCERT por primera vez, o al trasladar o utilizar la unidad posteriormente en una nueva aplicacion, antes
de proceder a pro ar |z ara su aplicacion prevista, se recomienda asegurarse de que todos los pardmetros
estén en sus valores predeterminados completando un P930 de valores predeterminados de fabrica, tal y como se
describe en la guia de parametros del tipo de unidad correspondiente.

Cuando encienda FIowCERT por primera vez, leera la distancia desde la cara del transductor hasta la
superficie. La indicara en pulgadas, como
que se muestra en la pantalla. Todos los relés estan desactivados.

La fecha (P931) y la hora (P932) del FlowCERT se configuraron en fabrica, pero es posible que sea
necesario comprobarlas y modificarlas si, por ejemplo, la aplicacion se encuentra en una
zona horaria distinta de GMT; consulte la lista de parametros correspondiente para obtener mas detalles.

~\ '/ En algunas aplicaciones, es mas facil vaciar el depésito, tomar una lectura del FlowCERT para conocer la distancia y, a

-
;'; continuacién, configurar el nivel de vacio con esta cifra.

Una vez que esté satisfecho con la instalacion y FlowCERT esté leyendo lo que esperaba en términos de
distancia desde la cara del transductor hasta el nivel del material, puede continuar con la programacion para
la aplicacion prevista. Es aconsejable programar todos los parametros necesarios al mismo tiempo. A
continuacion, se configurara el sistema.

Nota: El intervalo se calcula automaticamente a partir del nivel de vacio, por lo que este debe introducirse
primero.
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CAPITULO 6 GUIA DE CONFIGURACION RAPIDA

Esta guia de configuracion rapida le muestra como poner en marcha el sistema en pocos minutos tras
instalar FlowCERT.

Entrar en el modo de programacion

En primer lugar, debe pasar del modo de funcionamiento al modo de programacién. Suponiendo que la
contrasefa sea la predeterminada 1997, debe introducir lo siguiente en el teclado:

1 9 9 7 ENTRAR

Seleccione Configuracion rdpida

Ahora debe acceder a la configuracion rapida. En el menu vera las palabras «Configuracion rapida», que es
la primera opcion del sistema de menus. Pruebe a pulsar las dos teclas de flecha para ver mas opciones del
menu, pero vuelva a Configuracion rapida y pulse

ENTRAR Esto le llevara al «Menu de configuracion rapida».

Esto le llevarda al menu de aplicaciones comunes, y
ENTRAR apareceran varias opciones en la pantalla.

ablecerla y empezar de nuevo, pulse 0 (lo que r

configuracién réapida); de lo contrario, al pulsar ENTER podra editar los parametros que se han configurado.
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Elija su aplicacion

Hay seis categorias de dispositivos de medicion primarios, todos ellos descritos en este capitulo. Son:
exponencial, canales BS3860, presas BS3860, area/velocidad, especial y universal.

Los calculos del caudal pueden realizarse mediante célculos absolutos o raciométricos. El resultado sera el
mismo, y la eleccién del método de calculo se limita a la cantidad de informacién disponible con respecto al
dispositivo de medicion primario.

Para el calculo radiométrico, normalmente basta con conocer el caudal maximo a la altura maxima del
dispositivo en cuestién. Todos los tipos de dispositivos de medicion primarios pueden configurarse con
una seleccién de alarmas.

Si desea configurar un dispositivo exponencial basico, como se describe en el siguiente ejemplo 1,
seleccione 1. A continuacion, debe seleccionar el PMD para su aplicacion entre las siguientes opciones
disponibles: aliviadero rectangular suprimido, aliviadero Cipolletti (trapezoidal), canal Venturi, canal
Parshall, canal Leopold Lagco, aliviadero en V, aliviadero rectangular contraido u otro, para cualquier
otro tipo de dispositivo exponencial.

Para configurar una aplicacion para un canal BS3680, tal y como se describe en el siguiente ejemplo 2,
seleccione 2. A continuacion, debera seleccionar el PMD para su apllcacmn entre las siguientes opciones
disponibles: canal rectangular con o sin joroba, canal en U con o sin joroba.

Para configurar una aplicacion para un vertedero BS§3680, tal y como se describe en el siguiente ejemplo
3, seleccione 3. A continuacion, debe seleccionar el dispositivo PMD para su aplicacion entre las siguientes
opciones disponibles: Presa rectangular, muesca en V completa 90° (90 grados), muesca en V media
90° (53 grados y 8 minutos), muesca en V cuarto 90° (28 grados y 4 minutos) o una presa de
cresta ancha.

Para configurar una aplicacion para velocidad de area, seleccione 4. A continuacion, debe seleccionar el
PMD para su aplicacion entre las siguientes opciones disponibles: canal en U (fondo circular con lados
rectos), canal rectangular, canal trapezoidal, tuberia redonda o tuberia fija.

Para configurar una aplicacion para un dispositivo incluido en Especial, seleccione 5. A continuacion, debe
seleccionar el PMD para su aplicacion entre las siguientes opciones disponibles: canal Palmer Bowlus,
canal H o muesca en V, distinto de BS3680.
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Para los dispositivos que no coincidan con ninguno de los anteriores, la aplicacion se puede configurar
utilizando un calculo de caudal universal. Para seleccionar esta opcion, elija 6. A continuacion, debera
seleccionar el PMD para su aplicacion entre las siguientes opciones disponibles: caudal lineal o caudal
curvo.

Para los dispositivos que utilizan un sensor de area x velocidad y la velocidad minima puede ser inferior a la
programada, se puede programar un sistema de punto de ruptura universal para que se active cuando el
caudal/velocidad detectado por el sensor sea bajo. Para seleccionar esta opcion, elija 7.

Una vez que haya elegido su aplicacion, se le haran una serie de preguntas que debera responder eligiendo
la opcién adecuada, tal y como se detalla en el siguiente diagrama de flujo. Una vez que haya respondido a
todas las preguntas, se le pedira que proporcione mas informacion, tal y como se detalla en las tablas
siguientes, para completar la programacion de la unidad.
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Configuracién rapida

Configuracion rapida

Tipo PMD
0 = Desactivado (sin célculo)
1 = Exponencial
2 = Canales BS3680
3 = Presas BS3680
4 = Velocidad de area
5 = Especial
6 = Universal
7 = Velocidad de &rea universal

v

v

v

Exponente
1 = Rectangular
2 = Rectangular con protuberancia
3 = Trapezoidal

4 = Parshall

5 = Leopold

6 = Muesca en V
7 = Otros

8 = Recténgulo contraido

Canaletas BS3680
1 = Rectangular
2 = Rectangular con protuberancia
3 =Cueloen U
4 = Garganta en U con protuberancia

Presas BS3680
1 = Rectangular
2 = Muesca en V 90° (90° completos)
3 = Gargantaen U
4 = Garganta en U con joroba

v

v

v

Velocidad de areay
velocidad de area universal
1 = Circ. Recta
2 = Rectangular
3 = Trapezoidal
4 = Tubo redondo
5 = Tubo fijo

Especial
1 = Palmer Bowlus
2 =H-Flume
3 = Angulo de muesca en V

Calculo
1 = Absoluto
2 = Ratiométrico

v

Universal
1 = Flujo lineal
2 = Flujo no lineal
3 = Lineal A*V
4 = AV no lineal
5 = Cresta ancha

¢Cuantas alarmas?
0 = Sin alarmas
1=1alarma
2 =2 alarmas
3 =3 alarmas
4 = Cuatro alarmas
5 = Cinco alarmas

Y

¢ Cuantas alarmas?
0 = Sin alarmas
1=1alarma
2 =2 alarmas
3 = 3 alarmas
4 = Cuatro alarmas
5 = Cinco alarmas

A 4

¢Cuantas alarmas?
0 = Sin alarmas
1=1alarma
2 =2 alarmas
3 = 3 alarmas
4 = Cuatro alarmas
5 = Cinco alarmas
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PARAMETRO

P101 Transductor

P706
Unidades de volumen

P707
Unidades de tiempo

P104
Unidades de medida

P105

Nivel vacio

P703

Altura minima

P704
Altura maxima

P824

Habilitacién del totalizador

P816
Totalizador (R)

PREDEFINIDO
9 = DUET
1 = Litros
1 = Segundo
1 = metros
1,50 m
0,00 m
1,20 m
1 = Activado
0=No

MEDICION DE PULSAI

Espere...

DESCRIPCION
Seleccione el transductor que se va a utilizar.
Unidades de flujo mostradas y utilizadas para los calculos. 1 = litros
2 = metros cubicos
3 = pies clibicos 4 = galones britanicos
5 = galones estadounidenses 6 = Mil. USG

Unidades de tiempo en las que se mostraran y calcularan las unidades de
flujo.

1 = unidades/segundo 2 = unidades/min

3 = unidades/hora 4 = unidades/dia

Unidades utilizadas para introducir dimensiones y mostradas donde
corresponda.

1= metros 2 = Centimetros 3 =

Milimetros 4 = Pies

5 = Pulgadas

Distancia desde la cara del transductor (transductor inferior en DUET) o el
extremo de la bocina (dB Mach3) o la cara de la lente de un mmWAVE

hasta el material en la parte inferior del elemento de medicion.

Distancia desde el punto vacio (P105) hasta el flujo cero.

Distancia entre el caudal cero y el caudal maximo. Cabe sefialar que

cualquier cambio en P704 actualiza P106 Span y viceversa.

Habilita el totalizador de caudal, P820, las opciones son 0=Desactivado,

1=Activado. Tenga en cuenta que este totalizador se puede ver durante
el funcionamiento mediante la «tecla de acceso rapido» del totalizador.
Se puede

reiniciarse, pero solo a través de P820, mientras se esta en «<modo
programay.

Habilita la visualizacién del totalizador en la pantalla auxiliar mientras se
encuentra en «modo de funcionamiento». Tenga en cuenta que este
totalizador se puede «reiniciar», mientras se encuentra en «modo de

funcionamiento», a través de la tecla de acceso rapido del totalizador.
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PARAMETRO PREDEFINIDO
P823
Multiplicador del 4=*
totalizador

DESCRIPCION

Establece el factor por el que se dividira o multiplicara el volumen

calculado antes de mostrarlo.

1=/1000 2=/100

3=/10 4="1

5="10 6 =*100
=*1000 8=*10000

9=*100 000 10 = *1.000 000

Los parametros restantes necesarios para finalizar la configuracion de su aplicaciéon seguiran
inmediatamente a los anteriores. Estos parametros se refieren a los detalles necesarios para realizar el
calculo del caudal y dependeran del PMD elegido y del método de calculo elegido. Introduzca los valores
de los parametros correspondientes segun se solicite.

PARAMETRO VALOR POR
DEFECTO

P705

Caudal maximo e

P710

Dimension A 0

P711

Dimension B o

P712

Dimension C 0

P717 Depende del PMD
Exponente elegido

P718
Factor K

P719
Ancho de la garganta
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DESCRIPCION

Si se selecciona «Ratiométrico»: cuando se solicite, introduzca el caudal
maximo conocido, en unidades de volumen (P706) y tiempo (P707), que
se produce a la altura maxima (P704). Si se selecciona «Absoluto»: el
caudal maximo se mostrara aqui como

calculado por la unidad.

Cuando se le solicite, introduzca, en unidades de medida, P104, la

dimensién requerida.

Cuando se le solicite, introduzca, en unidades de medida, P104, la

dimension requerida.

Cuando se le solicite, introduzca, en unidades de medida, P104, la
dimension requerida.

Cuando esté disponible, FlowCERT introducira automaticamente el valor
exponencial predeterminado para el PMD elegido, pero este se puede
cambiar si es necesario.

Cuando P700=7 (Otro), introduzca el valor del exponente

definido por el fabricante del PMD.

Introduzca el factor «K» para el PMD, obtenido de las especificaciones

del fabricante.

Introduzca el ancho de garganta del canal Parshall, obtenido de las

especificaciones del fabricante.



PARAMETRO

P213/P214
Puntos de ajuste de
encendido/apagado del relé 1

P223/ P224
Puntos de ajuste ON/OFF
del relé 2

P233/ P234
Puntos de ajuste ON/OFF
delrelé 3

P243 | P244
Puntos de ajuste de
encendido/apagado del relé 4

P253 / P254
Puntos de ajuste ON/OFF
delrelé 5

P708 Flujo
decimal

P709 Corte de caudal

P830
Rango de salida mA

P870
Amortiguacién de llenado

P871
Amortiguacién en vacio

Para mas

POR DEFAULT

depende de la
aplicacion

depende de la
aplicacion

Depende de la
aplicacion

Depende de la
aplicacion

depende de la

aplicacion

5,00

2=4a20

10 m/min

10 m/min

MEDICION DE PULSAI

opciones, pulse Intro...

DESCRIPCION

Establezca los puntos de ajuste de alarma requeridos.

Establezca los puntos de ajuste de alarma requeridos.

Establezca los puntos de ajuste de alarma necesarios.

Establezca los puntos de ajuste de alarma requeridos.

Establezca los puntos de ajuste de alarma requeridos.

Establezca el nimero de decimales requeridos en la visualizacion del
caudal

Introduzca como porcentaje del caudal maximo el caudal minimo que se
afadira al totalizador.

Lo que utiliza la salida mA para el rango.
0= Desactivado, 1=0a20 mA,2=4a20 mA, 3=20 a
0mA,4=20a4 mA

Tasa de llenado maximo (establecida por encima de la tasa de llenado
real del buque).

Velocidad maxima de vaciado (establecida por encima de la velocidad
real de vaciado del recipiente).

Valores predeterminados utilizados para determinar los puntos de ajuste del relé, al configurar

los relés de alarma, a través del menu de configuracion rapida, se introducen como un % del intervalo y son

de la siguiente manera:

PARAMETRO

Alarma
Alarma
Alarma

Alarma

ID DE ALARMA PUNTO DE AJUSTE DE PUNTO DE AJUSTE DE
ENCENDIDO DESCONEXION
Alta Alta 90 85
Alta 85 80
Baja 10 15
Baja Baja 5 10
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MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

Dispositivos exponenciales (P700 = 1)

Si el dispositivo de medicién principal es un dispositivo exponencial simple, se requiere un valor
exponencial. FlowCERT introducird automaticamente el valor exponencial para el dispositivo elegido, tal y
como se detalla en la tabla siguiente.

TIPO DE EXPONENTE FORMA DEL PMD EJEMPLO EXPONENTE (P717)

Presa rectangular suprimida

(Sin contracciones en los extremos) 1,50, establecido automaticamente por la

unidad.

Presa Cipolletti (trapezoidal) 1,50, establecido automaticamente por la
unidad.

1,50, ajustado automaticamente por la unidad.
Canal Venturi

Calculado automaticamente segun el tamario
Canal Parshall de la garganta.

Canal de Leopold Lagco 1,55

Presa de muesca en V 2,50
Otros Segun el fabricante Valor que se debe establecer segun sea
necesario.

Presa rectangular contraida
(Con contracciones en los extremos) 150
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MEDICION DE PULSAI

Punto de medicién

El transductor debe estar por encima de la altura maxima P704 al menos por la distancia de supresion
cercana P107.

En el caso de presas rectangulares, trapezoidales y con muesca en V suprimidas/contraidas, la altura se
mide aguas arriba a una distancia minima de 3 veces la altura maxima desde la placa de la presa para
garantizar que la superficie del liquido no se
afectada por turbulencias o descensos. (Véase DRWG. 1)

3 x Hmax

DRWG. 1 minimo

FLUJO (q) >

En el caso de un canal Venturi, el punto de medicion debe estar a 150 mm aguas arriba del comienzo de
la seccion convergente y, en el caso de un canal Parshall, a 2/3 de la longitud de la seccion
convergente aguas arriba de la garganta

. (Véanse DRWG 2y 3).
DRWG. 2
i .—-‘\_\_‘—_-_-_-_-_-‘
CAUDAL (q) >
CANAL VENTURI
L
DRWG.3 2/13L

FLUJO (q) >

CANAL DE PARSHALL

79



MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

En un canal de Leopold Lagco, la altura se mide en un punto aguas arriba del inicio de la seccién
convergente, tal y como se detalla en la tabla siguiente. (Véase

DRWG 4).
CANAL  TAMARO PUNTO DE MEDICION
MEDICION
mm pulgadas mm pulgadas
100 - 305 4-12 25 1,0
380 15 32 1,3
455 18 38 1,5
530 21 44 1,8
610 24 51 21
760 30 64 25
915 36 76 3,0
1065 42 89 35
1220 48 102 4,0
1370 54 114 45
1520 60 127 5,0
1675 66 140 55
1830 72 152 6,0
PUNTO DE MEDICION GARGANTA
DRWG. 4
i FLUJO (q) —_—

DEL TRANSDUCTOR NONTADO CONVERGENTE DIVERGENTE

(P107) POR ENCIMA DEL CABEZAL

MAX.

Cuando se elija cualquier otro dispositivo, consulte al fabricante del
dispositivo para obtener detalles sobre donde debe ubicarse el punto de medicién, pero asegurese de que
se elija de manera que la superficie del liquido no se vea afectada por turbulencias o descensos.
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Caélculos

Absolutos

MEDICION DE PULSAI

Si el célculo del caudal es absoluto P702 = 1, el caudal se calculara utilizando la(s) férmula(s) siguiente(s):

TIPO DE EXPONENTE

Presa rectangular
suprimida (sin
contracciones en los
extremos)

Cipolletti (presa trapezoidal)

Canal Venturi

Canal Parshall

FORMULA
Q = KLh*
Donde: Q =
Caudal K=
Factor K

L = Longitud de la cresta del

vertedero h = Altura
*=Exponente

Q =KLh*
Donde: Q =
Caudal K=
Factor K

L = Longitud de la cresta de la presa h

= Altura
*=Exponente

Q=Kh* Donde:
Q=Caudal
K=Factor K
h=altura

*=Exponente

Q=Kh* Donde:
Q=Caudal
K=Factor K
h=altura

*=Exponente

EXPONENTE

1,50
Seleccionado
autométicamente por
FlowCERT

1,50
Seleccionado
autométicamente por
FlowCERT

1,50
Seleccionado
autométicamente por
FlowCERT

Calculado
automaticamente,
dependiendo del
tamano de la garganta
(P719)

FACTOR K

Calculado
automaticamente, en
funcion de las
unidades de medida,
caudal y tiempo
seleccionadas.

Calculado
automaticamente, en
funcién de las
unidades de medida,
caudal y tiempo
seleccionadas

Introduzca el valor del
factor K (P718) segun
sea necesario

Se calcula
automaticamente,
dependiendo de las
unidades de medida,
caudal y tiempo
seleccionadas
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MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

Introduzca el valor

TIPO DE EXPONENTE FORMULA EXPONENTE FACTOR K
Q=KD %%%% x Calculado
Donde: automaticamente, en
. 1,55 funcion de |
Q = Caudal Selacclonad UEENEBIES
Canal Leopold Lagco K = Factor K D= CEEEEEE unidades de medida,
+ = Factor i - automéficamente por caudal y tiempo
didmetro de la tuberia h = altura FlowCERT A e
*=Exponente
Q=Kh* Donde: Calculado
Q =Caudal automaticamente, en
K=Factor K 2,50 funcion del caudal de
b v h=Altura SelecE:.lonado me.gwgm ):jlai
resa con muesca en * autométicamente por unidades de tiempo
= t
exponente FlowCERT seleccionadas.

Introduzca el valor

Otros Q=Kh*
segun sea necesario segun sea necesario
Calculado
Presa rectangular 1,50 z::;)en:zti::g;ezz,
contraida (con Seleccionado caudal de medicién y
contracciones en los Q=K(L-0,2*h)h* autométicamente por el tiempo
extremos) FlowCERT

Ratiométrico
Si el calculo del caudal debe ser raciométrico P702 = 2, el caudal se calculara utilizando la formula: q =
qcal (h/hcal)x

Donde:

q = caudal
g ca = caudal a altura maxima (705) h = altura

h ¢ = altura maxima (P704)

X = exponente (determinado como en el calculo absoluto anterior)

82



MEDICION DE PULSAI

Ejemplo 1: Presa con muesca en V

Transductor montado
Distancia minima de supresion (P107) por encima
de la altura maxima

M‘inimo 3x
hmax

DRWG. 5

DISPOSITIVO EXPONENCIAL SENCILLO TiPICO

En este ejemplo, se requiere calcular el caudal a través de un dispositivo exponencial simple, que en esta
ocasion es un vertedero con muesca en V. Se desconoce el factor K del vertedero, por lo que se utilizara
un calculo raciométrico, no hay requisitos de alarmas y el caudal se mostrara en litros/segundo. El
totalizador registrara el caudal en metros cubicos, pero no se mostrara durante el funcionamiento.

La distancia desde la cara del transductor inferior (DUET) hasta el caudal cero (P105) es de 1 metro y la

altura maxima (P704) es de 0,4 metros, mientras que el caudal maximo (P705) es de 96,5
litros/segundo.
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MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

Para programar el FlowCERT para el ejemplo 1, vertedero con muesca en V, utilizando el menu de
configuracién rapida, proceda de la siguiente manera. Si es necesario, acceda al modo de
programacion, introduzca la contrasefia 1997 y pulse ENTER. Utilizando la tecla de flecha «derecha», vaya
al menu de configuracion rapida, pulse ENTER y, segun le indiquen las preguntas, seleccione la opcion

correspondiente y pulse ENTER.

PREGUNTA
Tipo PMD

Exponente

Calculo

N.° de alarmas
Transductor
Unidades de volumen
Unidades de tiempo
Unidades de medida
Nivel de vacio

Altura minima

Altura maxima
Totalizador habilitado
Totalizador (R)
Multiplicador del totalizador

Caudal maximo

OPCION

1 = Exponente
6 = Muesca en V
2 = Ratiométrico
0 = Sin alarmas
9 = DUET

1 = Litros

1 = Por segundo
1 = Metros

1,00 m

0,00 m

0,40 m

1 = Activado
1=S8i

4=*1

96,5

La programacion ha finalizado y la unidad puede volver al modo de funcionamiento. Pulse CANCELAR
hasta que aparezca «¢,Modo de funcionamiento?» en la pantalla LCD. Pulse ENTER y FlowCERT

volvera al modo de funcionamiento.

Aviso importante

Si los puntos de ajuste del relé no cumplen los requisitos exactos de la aplicacion, se pueden modificar para adaptarlos

pulsando ENTER cuando se muestre «For More Options Hit Enter» (Para més opciones, pulse Enter) e introduciendo los
nuevos valores en los puntos de ajuste del relé segiin sea necesario. También puede acceder a los puntos de ajuste a través
al o accediendo directamente a los parame

del sistema del r




MEDICION DE PULSAI

Canaletas BS3680 (P700 = 2)

Punto de medicion
El transductor debe estar por encima de la altura maxima P704 al menos por la distancia de supresion
cercana P107.

En el caso de un canal rectangular y con garganta en U, |a altura se mide entre 3 y 4 veces la altura

maxima aguas arriba desde el comienzo de la seccion convergente, para garantizar que la superficie del
liquido no se vea afectada por turbulencias.
(Véase DRWG 6)

LONGITUD DE LA
GARGANTA
,_3-4 x hmax . DIM C (P712)

N

DRWG. 6

FLUJO (q) >

/7 DIM B (P711) ANCHURA
DE GARGANTADIAMETRO

DIM A (P710)
ANCHURA DE
APROXIMACION

BS3680 CANAL
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MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

Calculos Canal rectangular

Absoluto

Si el calculo del caudal es absoluto P702 = 1, el caudal se calculara utilizando la formula: q = (2/3)"5 gn®5
CsCvCdbh's

Donde:
q = caudal
gn = aceleracion gravitacional (valor nominal = 980,66 cm/s? )
¢s = coeficiente de forma (valor = 1)
ov = coeficiente de velocidad calculado por FlowCERT (P721) ¢4 = coeficiente de
descarga calculado por FlowCERT (P722) b = anchura de la garganta
P711
h = altura
Ratiométrico

Si el calculo del caudal es raciométrico P702 = 2, el caudal se calculara utilizando la formula: g=
)1,5

qcal(CvICvca\)(Cd/Cdcal)(h/hca\
Donde:
q = caudal
qeal = caudal a altura maxima P705
ov = coeficiente de velocidad calculado por FlowCERT (P721)
cvea = coeficiente de velocidad a la altura maxima
ca = coeficiente de descarga calculado por FlowCERT (P722)
cdeal = coeficiente de descarga a altura maxima

h = altura

heat = altura maxima P704
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MEDICION DE PULSAI

Canalen U
Absoluto

Si el célculo del flujo debe ser absoluto P702 = 1, el flujo se calculara
utilizando la formula: q = (2/3)'54,>° CuCvCdbh's

Donde:
g = caudal
gn = aceleracion gravitacional (valor nominal = 980,66 cm/s? ) h = altura

Cu= coeficiente de forma calculado por FlowCERT (P724)
cv = coeficiente de velocidad calculado por FlowCERT (P721) ¢4 = coeficiente de
descarga calculado por FlowCERT (P722) b = anchura de la garganta P711

Ratiométrico

Si el célculo del caudal es radiométrico P702 = 2, el caudal se
calculado utilizando la férmula:

q= qca\(Cv/Cvca\)(Cd/Cdcal)(Cu/CUcal)(h/hca\f’5 Donde:
q = caudal

g ca = caudal a la altura maxima P705

Cv = coeficiente de velocidad calculado por FlowCERT (P721)

cveal = CO€ficiente de velocidad a la altura maxima

Cd = coeficiente de descarga calculado por FlowCERT (P722) cacal = COEficiente de
descarga a la altura maxima

Cu = coeficiente de forma P724

cucal = coeficiente de forma a altura maxima h = altura pea1 =

altura maxima P704
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MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

Ejemplo 2 Canal en U segiin BS3680

En este ejemplo, se requiere calcular segin BS3680 el caudal a través de un canal con garganta en U
sin ninguna protuberancia. Se utilizara el calculo absoluto y se requiere una alarma para indicar una
condicién de caudal bajo, que se configurara en el relé 1. El caudal se mostrara en metros ctbicos/hora
y el totalizador también registrara el caudal en metros cubicos; el totalizador reiniciable se mostrara
durante el funcionamiento.

La distancia desde la cara del transductor inferior (DUET) hasta el caudal cero (P105) es de 35 pulgadas y
la altura maxima (P704) es de 15 pulgadas; el caudal maximo (P705) sera calculado por FlowCERT
como 0,1784 mil USG/dia.

Las dimensiones del canal son las siguientes:

Diametro del canal de aproximacion (Dim «A») P710 = 28 pulgadas
Diametro de la garganta (dim. «B») P711 = 20 pulgadas

Longitud de la garganta (dim. «C») P712 = 40 pulgadas
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MEDICION DE PULSAI

Para programar el FlowCERT para el ejemplo 2, canal con garganta en U BS3680, utilizando el menu de
configuracién rapida, proceda de la siguiente manera. Si es necesario, acceda al modo de
programacion, introduzca la contrasefia 1997 y pulse ENTER. Utilizando la tecla de flecha «derecha»,
vaya al menu de configuracion rapida, pulse ENTER y, cuando se le solicite, seleccione la opcion
correspondiente y pulse ENTER.

PREGUNTA OPCION
Tipo PMD 2 = Canal 3680
Canales 3680 3 = U-Throat
Calculo 1 = Absoluto
N.° de alarmas 1=1alarma
Tipo de alarma 1 2 = Baja
Alarma n.° 1 1 = Configurado para el relé 1
Transductor 9 = DUET
Unidades de volumen 2 = Metros cubicos
Unidades de tiempo 4 = Por hora
Unidades de medida 1 = Metros
Nivel de vacio 1,00 m
Altura minima 0,00 m
Altura maxima 0,40 m
Totalizador habilitado 1 = Activado
Totalizador (R) 1=8i
Multiplicador del totalizador 7 =1000
Diametro de aproximacion 0,70 m

(Dimension A)
Diametro de la garganta (Dim. B) 0,50 m

Longitud de la garganta (Dim C) 1,00 m

La programacion ha finalizado y la unidad puede volver al modo de funcionamiento. Pulse CANCELAR
hasta que aparezca «¢,Modo de funcionamiento?» en la pantalla LCD. Pulse ENTER y FlowCERT
volvera al modo de funcionamiento.

Aviso importante

untos de ajuste del relé no cumplen los requisitos exactos de la aplic ueden modificar para adaptarlos
ndo ENTER cuando se muestre «For More Options Hit Enter» (Para mas op pulse Enter) e introduciendo |
valores en los puntos de ajuste del relé seglin sea necesario. También puede acceder a los puntos de ajuste a tr:

del sistema del menu principal o accediendo directamente a los parametros.
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MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

BS3680 Presas (P700 = 3)

Punto de medicion
El transductor debe estar por encima de la altura méaxima P704 al menos por la distancia de supresion
cercana P107.

En el caso de un vertedero rectangular y con muesca en V, la altura se mide en un punto situado entre 4 y 5

veces la altura maxima aguas arriba de la placa del vertedero, para garantizar que
La superficie del liquido no se ve afectada por turbulencias ni descensos. (Véase DRWG 7)

4-5 x hmax
minimo
— — _._-_._H\:\LDJ _ —
— i "‘—h__.____ — .
T~ E— = ——— FLOW(q) —}—'—'
_ —_—
e Tm— P — ———— — —
[
DRWG.7 BS3680 WEIR
Caélculos

BS3680 Presa rectangular

Absoluto

Si el calculo del caudal es absoluto P702 = 1, el caudal se calculara utilizando la férmula: q = ce
2/3(2gN)°5 poe

Donde:

q = caudal

Ce = coeficiente de descarga calculado por FlowCERT (P723)

gn = aceleracion gravitacional (valor nominal = 980,66 cm/s? ) be = anchura efectiva de
aproximacion, donde b es la anchura de aproximacién (Dim «A») P710

he = altura efectiva
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MEDICION DE PULSAI

Ratiométrico

Si el calculo del caudal es radiométrico P702 = 2, el caudal se calculara utilizando la formula: g=
qcalCe/Cecal(he/heca\y‘5
Donde:

q = caudal

g ca = caudal a altura maxima P705

Ce = coeficiente de descarga calculado por FlowCERT (P723)
cecal = Coeficiente de descarga a la altura maxima he = altura
efectiva

necal = altura efectiva a la altura maxima

BS3680 Presa de muesca en V
Absoluto

Si el calculo del caudal debe ser absoluto P702 = 1 el caudal se calculara
utilizando la formula: q = Ce8/15tan(theta/2)(2gn)°® h25 Donde:
q = caudal

Ce = coeficiente de descarga calculado por FlowCERT (P723) theta = angulo de la
muesca en V

gn = aceleracion gravitacional (valor nominal = 980,66 cm/s? ) h = altura

El FlowCERT preajusta el angulo (theta) al seleccionar el dispositivo elegido. Este angulo es de 90° para
un vertedero con muesca en V completa de 90° BS 3680, de 53° 8 minutos en el caso del vertedero
con muesca en V de medio 90° BS3680 y de 28° 4 minutos en el caso del vertedero con muesca

en V de cuarto 90° BS3680.

Ratiométrico
Si el calculo del caudal es raciométrico P702 = 2, el caudal se calculara utilizando la formula: q =

acaice(h)ice(near) (hhcal)>®
Donde:

q = caudal
g ca = caudal a la altura maxima P705

Ce(h) = coeficiente de descarga para altura
Ce(heal) = coeficiente de descarga para altura maxima h = altura

heal = altura maxima P704

91



MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

Ejemplo 3 BS3680 Presa rectangular

Transductor montado
Distancia minima de supresion (P107) por
encima de la altura maxima

BS3680 ALTEA RECTANGULAR

En este ejemplo, se requiere calcular el caudal a través de un vertedero rectangular BS3680. Se utilizara el
célculo absoluto y se requiere una alarma que indique una condicién de caudal alto que se establecera en
elrelé

3. El caudal debe mostrarse en litros/minuto y el totalizador debe registrar el caudal en metros cubicos; el
totalizador reiniciable debe mostrarse durante el funcionamiento.

La distancia desde la cara del transductor inferior hasta el caudal cero (P105) es de 1 metro y la altura
maxima (P704) es de 0,4 metros, caudal maximo (P705).

Ancho de aproximacién (Dim «A») P710 = 18 pulgadas
Ancho de cresta (Dim «B») P711 =12 pulgadas
Altura de la cresta (Dim «C») P712 = 10 pulgadas
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MEDICION DE PULSAI

Para programar el FlowCERT para el ejemplo 3 BS3680 Weir utilizando el menu de configuracion
répida, proceda de la siguiente manera. Si es necesario, acceda al modo de programacion, introduzca la
contrasefia 1997 y pulse ENTER. Utilizando la tecla de flecha «derechay, vaya al menu de configuracion
rapida, pulse ENTER y, cuando se le solicite, seleccione la opcién correspondiente y pulse ENTER.

PREGUNTA OPCION
Tipo PMD 3 = 3680 Weir
3680 Canales 1 = Rectangular
Calculo 1 = Absoluto
N.° de alarmas 1=1alarma
Tipo de alarma 1 1=Alta
Alarman.® 1 3 = Configurada para el relé 3
Transductor 9 = DUET
Unidades de volumen 1 = Litros
Unidades de tiempo 2 = Por minuto
Unidades de medida 1 = Metros
Nivel de vacio 1,00 m
Altura minima 0,00 m
Altura maxima 0,10 m
Totalizador habilitado 1 = Activado
Totalizador (R) 1=8i
Multiplicador del totalizador 7 =1000
Diametro de aproximacion 0,50 m
(Dimension A)
Ancho de cresta (Dim. B) 0,30 m
Altura de la cresta (Dim C) 0,30 m

La programacion ha finalizado y la unidad puede volver al modo de funcionamiento. Pulse CANCELAR
hasta que aparezca «¢,Modo de funcionamiento?» en la pantalla LCD. Pulse ENTER y FlowCERT
volvera al modo de funcionamiento.

Aviso importante

Si los puntos de ajuste del relé no cumplen los requisitos exactos de la aplicacion, se pueden modificar para adaptarlos
pulsando ENTER cuando se muestre «For More Options Hit Enter» (Para mas o pulse Enter) e introduciendo los
nuevos valores en los puntos de ajuste del relé segun sea necesario. También puede acceder a los puntos de ajuste a través

del sistema del ment principal o accediendo directamente a los pardmetros.
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MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

BS3680 Presa rectangular de cresta ancha

Punto de medicion

El transductor debe estar por encima de la altura maxima P704 al menos por la distancia de supresion
cercana P107.

La altura se mide en un punto situado entre 3 y 4 veces la altura maxima aguas arriba
de la cresta de la presa, para garantizar que la superficie del liquido no se vea afectada por turbulencias o
descensos.

3a4hmax. L

PRESA DE CRESTA ANCHA
Caélculos

Absoluto
Si el calculo del caudal debe ser absoluto P702 = 1, el caudal se calculara
utilizando la formula: q = (2/3)'® Ceb(gh® )*® Donde:
q = caudal
Ce = coeficiente de descarga calculado por FlowCERT (P723) b = anchura de
aproximacion P710
g = aceleracion gravitacional (valor nominal = 980,66 cm/s? )
h = altura
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Ratiométrico

Si el célculo del caudal es raciémetro P702 = 2, el caudal se calculara utilizando la formula: g=
qcalCe/Cecal(he/heca\y‘5
Donde:

q = caudal
g ca = caudal a altura maxima P705
Ce = coeficiente de descarga calculado por FlowCERT (P723)

cecal = coeficiente de descarga a altura maxima he = altura efectiva

necal = altura efectiva a la altura maxima
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Velocidad de drea

El célculo del caudal utilizando la velocidad de area solo es posible cuando se dispone de un sensor de
velocidad que proporcione una sefial de entrada proporcional a la velocidad del caudal y debe instalarse tal
y como se detalla en el capitulo 4, Sensores de velocidad.

Punto de medicion

El transductor ultrasénico utilizado para medir el nivel de caudal (altura) debe estar por encima de la altura
maxima P704 al menos por la distancia de supresion cercana P107.

Para todas las aplicaciones de area/velocidad, el punto en el que se mide la altura debe elegirse de tal
manera que la superficie del liquido no se vea afectada por

turbulencias. (Véanse DRWG 9, 10, 11y 12).

CANAL EN U
A
Transductor montado
Distancia minima de supresién (P107) por
encima del cabezal maximo
DISTANCIA VACIA (P105)
.
DRWG 9 b=Dimension A (P710)

#—— BHAMEFRO DE LA BASE——3
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CANAL RECTANGULAR

1 Transductor montado
Distancia minima de supresion (P107) por
encima de la altura maxima
DISTANCIA DE VACIO
Y (P105)
DRWG 10
b=Dim A (P710) ANCHO h

e—DELCANAL ' ___ 4

Caélculos

Absoluto

Rectangular y canal en U: si el calculo del caudal debe ser absoluto P702

= 1, el caudal se calculara utilizando la formula: g = v x a(h)

Donde:
q=caudal v =
velocidad

a(h) = area en la altura
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TRAPEZOIDAL

Transductor montado
Distancia minima de supresién (P107)
por encima de la altura maxima

X

DISTANCIA VACIA (P105)

Dim A (P710) ANCHURA DEL
v CANAL EN LA PARTE SUPERIOR

le 5

bim C (P712)
PROFUNDIDAD
DEL CANAL

DRWG 11 h

b=Dim B (P711) ANCHURA DEL
CANAL EN LA PARTE INFERIOR

Si el calculo del caudal es absoluto P702 = 1, el caudal se calculara utilizando la férmula: g = vh (b + mh)

Donde:
q =caudal v =
velocidad h =
altura
b = anchura de la base (Dim «B») P711
m = pendiente lateral calculada a partir de
m = (B -b)/d donde B = anchura superior del canal (Dim «A») P710, b = anchura
de la base (Dim «B») P711

d = profundidad del canal (Dim «C») P712
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TUBO REDONDO HIF
yo—_1
——
—_—es L L I r
Trgnsductor montado
Digtancia minima de corte (P107) por
entima de la altura maxima
DISTANCIA VACIA (P105) '
DRWG 12 Dimension A(P710)

DIAMETRO INTERIOR

Si el calculo del caudal es absoluto P702 = 1, el caudal se calculara utilizando la férmula: q = va(h)
Donde:

q =caudal v =
velocidad
a(h) = area en la cabeza

TUBO FI30 "/

N/ pimBEf11)
J CABEZA[FIJA

DRWG 13

Dim A (P710)
) ] “DIAMETRO INTERIOR . - .
Si el célculo del caudal es absoluto P70z = 1, ei caudai se caiculara utilizando la férmula: g = va(h)

Donde: q = caudal
v = velocidad
a(h) = area en la cabeza
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Dispositivos especiales (P700 =5)

Punto de medicion

El transductor debe estar por encima de la altura maxima P704 al menos por la distancia de supresion
cercana P107.

En el caso de un canal Palmer Bowlus, el punto de medicion de la altura debe ser la mitad del valor de la
dimension «A» P710 aguas arriba del dispositivo.

En el caso de un canal H, la medicion de la altura se toma en un punto aguas abajo
de la entrada del canal, tal y como se detalla en la tabla siguiente:

Punto de medicién Véase la
tabla siguiente

_-_H_-_'_""'—-—._

Transductor montado
Distancia minima de supresion (P107) por

ul encima de la altura maxima
5
=2
TAMARNO DEL DIM A (P710) PUNTO DE MEDICION
CANAL MEDICION
cm pies cm pulgadas
15,25 05 47 1,88
23,00 0,75 6,7 2,69
30,05 1.0 91 3,63
45,70 15 13,5 5,378
61,00 2,0 17,9 7,19
76,20 25 225 9,00
91,45 3,0 27,2 10,88
137,15 45 40,5 16,19
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Presas con angulo en V, |a altura se mide aguas arriba de la placa de la presa a una distancia minima de 3 veces
la altura maxima para garantizar que la superficie de la

El liquido no se ve afectado por turbulencias ni descensos. Para mas detalles, véase «Dispositivos

exponenciales» mas arriba.

Calculos
Absoluto

Canal Palmer Bowlus y canal H: si el célculo del caudal debe ser

absoluto P702 = 1, el caudal se calculara utilizando la férmula: q = f(h)

Donde:
q = caudal
f = es una solucion polinémica de 8Ogrado para h (altura)

Ratiométrico

Canal Palmer Bowlus y canal H: si el célculo del caudal es
ratiométrico P702 = 2, el caudal se calculara utilizando la férmula: = gca f(h)/f(hca)
Donde:
q = caudal
q ca = caudal a altura maxima P705 f(h) = solucién
polinédmica para h (altura)
f(hcal) = solucion polinémica para ne, (altura maxima)

Presa de angulo en V (no BS 3680)
Absoluto
Si el calculo del caudal debe ser absoluto P702 = 1, el caudal se calculara utilizando la férmula: q = c. 8/15
tan (theta/2)(2gn)®5 (h = kh)?®
Donde:
q = caudal
ce = coeficiente de descarga calculado por FlowCERT (P723) theta = angulo de la
muesca en V
gn = aceleracion gravitacional h = altura
kh = altura compensada

101



MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

Ratiométrico

Si el calculo del caudal es radiométrico P702 = 2, el caudal se calculara utilizando la férmula: = gea
(h+kh/hcal+kh)2s

Donde:
q = caudal
g ca = caudal a la altura maxima P705

h = altura
kh = altura compensada

Calculos universales (P700=6)

Punto de medicion

El transductor debe estar por encima de la altura maxima P704 al menos por la distancia de supresion
cercana P107.

Para todas las aplicaciones de célculo universal, el punto en el que se encuentra la altura es

La superficie de medicién debe elegirse de tal manera que la superficie del liquido no se vea afectada
por turbulencias.

Caélculos
Absoluto

Altura manométrica universal frente al caudal: si el calculo del caudal es absoluto P702 = 1
el caudal se calculara utilizando la férmula: q = q(h) Donde:

q = caudal

q(h) = caudal para la altura

El nimero deseado de puntos de ruptura (P730 - P793) debe introducirse por pares en valores de altura y
caudal correspondiente. (Se requiere un minimo de 2 pares de puntos de ruptura).
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Calculos universales (P700=7)

Punto de medicion.
El transductor debe estar por encima de la altura maxima P704 al menos por la distancia de supresion
cercana P107.

Para todas las aplicaciones de célculo Universal, el punto en el que se mide la altura
debe elegirse de tal manera que la superficie del liquido no se vea afectada por turbulencias.

Caélculos

Absolutos

Los célculos para las opciones de PMD Circular recta, rectangular, trapezoidal, tuberia redonda y
tuberia fija se pueden ver en la seccion Velocidad de area

de este manual. Ademas de introducir las dimensiones del PMD, también es necesario introducir hasta 32

puntos de ruptura.

El nimero deseado de puntos de ruptura (P730 - P793) debe introducirse por pares en valores de altura y
caudal correspondiente. (Se requiere un minimo de 2 pares de puntos de ruptura).
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CAPITULO 7 GUIA DE PARAMETROS

En este capitulo se describen todos los parametros de FlowCERT, tal y como aparecen en el sistema de
menus.

Sistema de menus

A continuacion se muestra un conjunto de graficos que ilustran como se pueden encontrar todas las funciones y
caracteristicas utilizando el sistema de menus.

Para obtener mas detalles y una descripciéon completa de todos los parametros, consulte la

Lista y descripcion de parametros de este capitulo.

Menu principal

” Aplicacion Relés Registros de datod OCM
Configuracion » —- I = o
rapida

v

Pantalla SalidamA1 Salida mA 2 Compensacion

| Estabilidad I_,I Proceso de eco I_»l Sistema I_. Comunicacion del » Prueba

dispositivo
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v

v

Funcionamientg__,, Distancias » mAEntrada
PLO R4 Diu
Modo Unidades de medida Estado mA
P E1 P105

Tr: L Nivet "‘ aet P120
| Entrada de mA bajo
P102 P106
' Intervalo "g"
v Alta mA en
P107
Cierre cercano Ptz

Entrada de nivel bajo

PE
Alto ivel en

v P124
P108 ajo Tim
Supresion lejana
P125

Ajuste alto de mA

L]
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v

Relé 1 » Relé2 »|{ Relé3 »| Relé4 » Relé5
T T T * T
Tipo Tipo Tipo Tipo Tipo
1 P&1 1 1 1
Funciom Fumciom Fumciom Fumnciom Funciom
KA K 104 ¥arma . 10 e Horma
o o o o Grupo de
Grupo de Grupo de Grupo de Grupo de bombas
bombas bombas bombas bombas
P213 P223 P233 P243 P252§
IConjunto 1 Conjun Conjun Conjun Conjunto 1
' to1 to1 to1 v
P214 P224 P234 P244 P254
IConjunto 2 Conjun Conjun Conjun Conjunto 2
v “Y "3 v v
P215 P245 P255
P2 N M
Conjunto r::.zi.z.im .35 Conjun Conjun
mo 3 N 3 n td3 tq3
rido un oy an Se¥liun
TEHESTES TEHEETEE requerido requerido
P216 P226 P236 P246 P256
Asignar. Asignacion Asignar. Asignar. Asignacion.
v v v v v
P217 P227 P237 P247 P257
Cierres Cierres Cierres Cierres Cierres
A prueba de A prueba de A prueba de A prueba de Alprueba de fall
fallos fallos fallos fallos
Velocidad Tasa maxil Tasa maxil Tasa maxima Tasa maxima
maxima Si si si si si
r;..,-‘ —me;e— —PQSO;Z— —Eu% —Eﬁ%
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Menu Registros de datos

v
Auditoria del
totalizado | Temperatura
r
A 4 i
P460 P580
Fecha total 1 Temperatura
minima
P461 P581
Totalizador 1 Temperatura
minima
+ Fecha
P462, 464, +
466, 468, 470, P582
472, 474, 476 Tempe_ratura
Total de fechas 2 minima
a9 Tiempo
P463, 465, +
467, 469, 471, 583
473, 475, 477 Temperatura
T lizado es 2 maxima
a9 +
P584
Temp. max.
+ Fecha
P478
Fecha total 10 +
+ P585
Temperatura
P479 maxima.
Totalizador 10 - &r
g P586
Corriente
Temperatura
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v

[ PMD

- . . Promedio .
Configur Dimensiones Calculos Tablas . Velocidad
acion ™| Descans§ > > Flujo [

| | _p_$1t°s | I |
v v v v v v
reg Cabezal Restable Flujo medio Bajo mA
cer In
Y| e ¥ it
P701 Pl P721 P864
Dispositivo de Dimensién «B» Calculo 1 Tiempo
medicién P731 medﬁ) pr21
primario + Reserva de P797 Alta mA
flujo1 Numero de en
* *’g}‘ P722 puntos de
B702 Dimen¥fén «C» Calculo 2 + E(s::ar:,t{eo‘:ér +
Calculo P732-P791 P728
Reservori Entrada de
P713 os de velocidad
Pt:i |_Dimensjén «D» A cabezay baja
Altura minima Calculo 3 flujo.
v 2a31
P704 P714 P7* Altar
Altura maxii Coeficil de 5 " P792 velocidad
rugosidad Re a de entrada
Oe CTdbeZa
P705 32
Caudal 5715 o .
Temperatura del alogio
agua P793
N T vs Pugig de
Unidades
P*n |
Valor del
. P707 exponente
P718 Q
Factpr K
P708
Flujo
P719
Ancho de
P709 garganta de
Corte de flujo Pa*ﬂll
v
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Menu OCM Cuando P130 = 2 (velocidad)

' Rotura i
PMD Dimensiones Calculos Promedio | lyeiocidad
; L L Lal Tablas H j L elocida
Configur Puntos Flujo
acién
| | | |
v v v v v v Y
P700 PMD P710 P720 P730 P796 P863 Vel Pe: udl t
Tipo Dimensién «A» Area Cabezal Restable Flujo medio elocidad In
Bkpt. 1 cer
* + Bkpts.
P701 i1 + * —I'L
. e P721 Velocidad del
D|sn;112:;:i\g:‘de imension «B» Caleulo1 . P731 p pro7 pr::g:;o sonido
L eserva de
primario flujo1 Numero de
P712 puntos de P682
D i o control. Veﬁin
Pg2 5 y
’_éf " ; Calculo 2 P737¥’791
P713 os de e
Dimension «D» cabe_za y 4 P
P703 P7, flujo. _ma¥fma
AlturaWhinima Ghletiod 2a31
p&4 P685
oeficiente de i
P704 rugosidad P72 P792 Ancho
Altura méaxima Ca'%b 4 Reserva
* de eza
P75
P705 . Temper&ura del P725 P686
Caudal aguar € "; 5 Sgpal
P793 minima
Punto de
6 PT17 ﬂ“i;"‘
Unidades E.
de P687
Valor Estabilidad
volumen |
P718
s 4 Factor K P6ss
Y It.;:r:;;o ce- Ganancia
Ll 2
P708 Ancho de la N_PST%
ivel de

Figio garganta de
Parshall velotidad
P709 +

Cortew flujo P690
Nota: En las opciones del menu de velocidad, P693 Velocidad Ghibacia

y P694 Histéresis de velocidad Admﬂ=mo
| disponibles cuando P700 = 7. Véase el capitulo 8 para obtener
mas detalles sobre estos parametros.
P695
Faggor
v de 'o
correccié
n

L v
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Mendu de visualizacion

110

Opciones P A prueba de P Auxiliar P Grafico de P Totalizador
__fallos | barras
A 4 Y A 4 A 4 A 4
P800 P808
> P3:IO ) P829 P820
Unidades Modo de fallo Unidad Grafico de barras Totali
de S
visualiza
<o + v
P809
Tiempo de fallo P81t
P81 P Alarmas P21
Decimal Totalizador
* R)
P812
+ Bombas +
P802 + P822
D_esplazam Totalizador
iento de P813 decimal
pantalla Control
P804 + ‘
Pantalla P814
L P823
C :
onversion Varios Multiplicador
del totalizador
L 1
P816
Totalizador (R) +
P824
Habilitacion del
totalizador
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v

Seguridad an ?{allos J

Rango [¥{Funcionamientg|Punto de aqutP Limites [ Ajuste [P
Asignation ]
v A + Y A 4 A 4 A 4
P831 P834 P840 P841
P830 . P836 P838 . -
Rango de Modo d:sallda Va_\lor Limite Ajuste fal:llloclo de Asignacién
salida mA m bajo inferior bajo o
+ demA
P835 *
Valor P837 *
alto Alto P839
Limite Alto
mA
Trim
|
Salida mA 2 Menu
Rango [#{Funcionamientp?|Punto de aquTb Limites [ Ajuste [»|Seguridad anHallos J
Asignation |
Y Y # Y Y Y Y
P831 P834 P840 P841
P830 . P836 P838 . -
Rango de Modo deAsaIlda Va'rlor Limite Ajuste ] I:Illodo de Asignacién
salida mA m bajo inferior bajo a0
+ demA
P835 *
Valor P§3? *
alto Limite P839
alto Ajuste
alto mA
L T
L1
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Compensacion
A 4
| Desviacién |_>| Temperatura |_>| Velocidad I_
l A 4 Y
P851 P852 P860
Desviacién de medicién Fuente de temperatura Velocidad
del sonido
v |
P854
Temperatura fija
Estabilidad Menu
Amortiguaci P Indicador > Tasa > Filtros
on
Y A 4 A 4 h 4
P870 P872 P874 P880
Amortig Indicado Actualizacion de Modo de
uacién de r de llenado :uv:wl —eemveﬁa—
llenado
v v P875 P81
P871 P873 Tiempo de Distancia fija
Amortiguac Indicador
ion vacia de vacio vm
P876 P882
Tarifa por distancia Filtro de proceso
P877 P884
Valor de la tasa Porcentaje maximo
P878
Corte inferior
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Menu de procesamiento de eco

| Xdr. 1 Estado

[

P900
Estado Xdr. 1

P§1

Confianza del
eco

P902

Intensidi del eco

P903

P904
Ruido maximo

P905
Sensibilidad

P906
Holgura lateral

]
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Contraseia

.

activacion

P2

Codigo de acceso

L T

Earin
Toulld 1
. Informacié hora LED Horario de
Copia de n del y Color verano
seguridad . L
9 > sistema id
P925 26 70
Paragetro Fegpa cti
Copia de Revisién vado Habilitar
seguridad z932 Color
po27 P971 DST
har®are [2 Dife#'ucia
P933 Col
Formato la alarma
P928 de fe¢gha P972 DST
Numero de Hora de inicio
P937
; Colgy de
poz9 terbomber P73
Stio Dia de inicio
Ident. S
P938
on PY7%
930 Col Semand¥e inicio
Configuracion
predeterminada
de fabrica Po39 M':97ge
Varios in;i

v

Colo‘

Hora de ;Ealizacié

n

P978
Fin de semana

s

Fin de mes

v
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Menu de comunicaciones del dispositivo

v
RS232 RS485 Alarmz:
Configuraci || Configurac pl remota
6n ion
' |
Siel t| o de
/ comurgeacion comuRNgtacion : p
es Modbus es Py
Baudios de comunicacion Tipo de llamada
es es Profibus
comunicacién Vel‘idad
‘ P130 5
P130 Modo del
Modo del dispositi
dispositiv vo
o

P46
+ N.° de tgléfono 2
P131
Protocolo

* id]
132

i e
Dispositivo u[l)?r';ccibn Te:;- ’
Direccion
v
N

P133
del )
dispositiv Baudios
° del
L dispositi
Pari.ad vo
P135
Bit de parada
P136
Fogmato
de dtos
P137
Retagdo en

milisedundos.

I

P143

direccion
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Menu de prueba

116

\ 4
Simulacién Hardware
Y Y
P980 P990
Simular Autocomprob
P981 P991
Incrementar Prueba dura
Pog2 P992
Tasa Prueba de salida
¢ A
P993
P983 Prueba de
Nivel de inicio =|ulnia A
¢ P994
P984 Prueba Xdr.
Cambio inc.

L
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CAPITULO 8 LISTA Y DESCRIPCION DE PARAMETROS
Parametros de aplicacion

Funcionamiento

P100 Modo de funcionamiento
Este parametro establece el modo de funcionamiento, cuando se encuentra en modo de ejecucion, y se
puede configurar en una de las siguientes opciones:

OPCION DESCRIPCION
— L L La pantalla muestra la distancia desde la cara del transductor hasta la
as Nt s Y superficie del material medido.
2 = Nivel Muestra el nivel de llenado de un recipiente.
3 = Espacio Muestra el nivel de vacio de un recipiente.
4 = Cabezal OCM La pantalla muestra la altura de la cabeza.
5 = Caudal OCM La pantalla muestra el caudal instantaneo.

P101 Xducer (transductor)
Este parametro debe ajustarse al transductor que se utiliza con la unidad y puede configurarse en una de las
siguientes opciones:

OPCION DESCRIPCION
- Utilice un dispositivo de entrada mA alternativo para proporcionar la entrada de nivel, por
0 = Auxiliar ejemplo, un transductor de presion.
1 = dBMach3 El transductor es un dBMach3. Rango = 0 a 2,425 metros
2=dB6 El transductor es un dB6. Rango = 0,3 a 6,00 metros
3 =dB10 El transductor es un dB10. Alcance = 0,3 a 10 metros
4 =dB15 El transductor es un dB15. Rango = 0,5 a 15,00 metros
7 =dBS6 El transductor es un dBS6. Rango = 0,2 a 6,00 metros

9 = Duet (predeterminado) El transductor es un Duet. Rango de 0,3 a 1,50 metros

*11 = dBR16 El transductor es un radar mmWAVE. Alcance = 0,077 a 16 metros

*12 = dBR8 El transductor es un radar mmWAVE. Alcance = 0,077 a 8 metros

Aviso importante

*Consulte a su distribuidor local de Pulsar para conocer las versiones de firmware disponibles para los radares mmWAVE.
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Material P102
Este parametro debe ajustarse al tipo de material que se esta supervisando.

OPCION DESCRIPCION

1 = Liquido (predeterminado) Se utiliza para liquidos y materiales sélidos planos.

2 = Solido Se utiliza para materiales sélidos apilados o en angulo.
Se utiliza para aplicaciones dentro de un tanque cerrado o cuando una

respuesta de eco secundaria puede concentrarse y crear un eco mayor que el

3 = Tanque cerrado )
primero.

Dimensiones

P104 Unidades de medida
Este parametro establece las unidades que desea utilizar para la programacion y la visualizacién.

OPCION DESCRIPCION
1 = metros (predeterminado) Todas las unidades de medida son metros
2=cm . . .

Todas las unidades de medida son centimetros
Sl Todas las unidades de medida son milimetros
4 = pies Todas las unidades de medida son pies
adbuozeas Todas las unidades de medida son pulgadas
P105 Nivel de vacio

Este parametro debe ajustarse a la distancia maxima desde la cara del transductor hasta el punto vacio, en P104
Unidades de medida. Nota

El valor también afecta al intervalo (consulte los siguientes avisos importantes), por lo que debe

establecerse antes del intervalo.

Aviso importante
Al cambiar la distancia vacia (P1 también puede recalcular los valores del intervalo para que sea igual a la distancia
vacia (P105) menos el blanking cercano (P107) y los puntos de ajuste del relé, de modo que mantengan los mismos
valores porcentuales de la distancia vz n antes de cambiar la distancia v Se le pregunt

«;Recalcular el intervalo?». Si (introduzca 1) y el intervalo se recalculara. Cualquier otra respuesta dejara el intervalo en

su valor original.
A continuac se le preguntara ?». Si elige si (introduzca 1), todos los puntos
de ajuste del relé se recalcularan como un porcentaje de la nueva distancia vacia. Cualquier otra respuesta dejara los

puntos de ajuste en sus valores originales.
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Aviso importante

Cuando se utiliza DUET, la distancia de vacio se mide desde la cara del transductor inferior hasta el punto de vacio en
unidades de medida P104.

Cuando se utiliza el dB Mach 3, la distancia vacia se mide desde el extremo de la bocina hasta el punto vacio en las
unidades de medida P104.

P106 Intervalo

Este parametro debe ajustarse a la distancia maxima desde el nivel de vacio (P105) hasta el nivel
maximo de material. Se ajusta automaticamente para que sea igual al nivel de vacio (P105) menos la
distancia de supresion cercana (P107)

cuando se establece el nivel de vacio.

P107 Supresion cercana

Este parametro es la distancia desde la cara del transductor que no es medible y esta preestablecido en el valor
minimo dependiendo del

Se ha seleccionado el transductor (P101). No debe ajustarse a un valor inferior a esta cifra, pero

se puede aumentar, normalmente para ignorar obstrucciones cercanas.

TRANSDUCTOR DISTANCIA DE BLANQUEO CERCA
P101 = Auxiliar Distancia de supresién predeterminada = 0,00 metros
P101 = dBMach3 Distancia de supresion predeterminada = 0,00 metros
P101 = dB6 Distancia de supresién predeterminada = 0,30 metros
P101 =dB10 Distancia de supresion predeterminada = 0,30 metros
P101 =dB15 Distancia de supresién predeterminada = 0,50 metros
P101 = dBS6 Distancia de supresion predeterminada = 0,20 metros

P101 = Duet (predeterminado) Distancia de supresion predeterminada = 0,30 metros

P101 = dBR16 Distancia de supresion predeterminada = *0,077 metros

P101 = dBR8 Distancia de supresion predeterminada = *0,077 metros

*La sefial emana de la cara curva del radar, pero a efectos de medicion se toma del protector contra goteo.
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P108 Distancia de supresion lejana

Es la distancia (como porcentaje del nivel de vacio P105) mas alla del
punto de vacio que la unidad podra medir, y por defecto esta preestablecida en el 20 % del nivel de vacio.

Si la superficie supervisada puede extenderse mas alla del nivel de vacio

(P105), entonces la distancia de supresion lejana puede aumentarse hasta un maximo del 100 % del
nivel de vacio, siempre que no supere el rango maximo del transductor utilizado. Este parametro
siempre se introduce como un % del nivel de vacio.

Entrada mA

La entrada de 4-20 mA (auxiliar) se puede utilizar para sustituir al transductor en aplicaciones en las que no
se puede utilizar un transductor ultrasoénico.

P119 Estado mA

Si P101 = Auxiliar

Esto indica el estado actual de la entrada auxiliar si se ha seleccionado:

OPCION DESCRIPCION

0 = mA OK (predeterminado) La entrada mA esta presente y funciona correctamente

1 = mA abierto No se detecta ningun dispositivo de entrada

2 = Cortocircuito La entrada indica una condicién de fallo

P120 Entrada mA baja

Este parametro establece la cifra de entrada de corriente que representa el vacio cuando se utiliza la
entrada de corriente opcional, en lugar de un transductor ultrasénico.

Valor predeterminado = 4 mA
P121 Entrada mA alta

Este parametro establece la cifra de entrada de corriente que representa el intervalo (completo) cuando se
utiliza la entrada de corriente opcional, en lugar de un transductor ultrasénico.

Valor predeterminado = 20 mA

P122 Entrada de nivel bajo

Este parametro establece la distancia (en unidades de medida P104) hasta el punto de vacio cuando se
utiliza la entrada de corriente opcional (entrada auxiliar) en lugar de un
transductor ultrasénico.
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P123 Entrada de nivel alto

Este parametro establece la distancia (en unidades de medida P104) que es nivel maximo
(intervalo) cuando se utiliza la entrada de corriente opcional (entrada auxiliar) en lugar de un transductor
ultrasénico.

P124 Ajuste mA bajo

Este parametro permite «calibrar» el FlowCERT a la entrada mA baja
del dispositivo que se esta utilizando. Si no se muestra el valor bajo esperado del dispositivo conectado a la
entrada mA, puede ajustarlo utilizando este parametro.

P124 Ajuste de mA alto

Este parametro le permite «calibrar» el FlowCERT a la entrada de mA alto del dispositivo que se esta
utilizando. Si no se muestra el valor alto esperado, desde el
dispositivo conectado a la entrada mA, no se muestra, puede ajustarlo utilizando este parametro.
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Parametros del relé

Todos los parametros relacionados con el relé tienen el prefijo 2**.
El segundo digito del nimero de parametro de tres cifras indica el nimero de relé de la siguiente manera:

21* parametros para el relé 1

22* parametros para el relé 2 23*
parametros para el relé 3 24
parametros para el relé 4 25*
parametros para el relé 5

El tercer digito selecciona el parametro especifico para la configuracion de los relés, que se puede
seleccionar individualmente y da como resultado los siguientes numeros de parametro para cada relé:

P210, 220, 230, 240, 250 - Tipo de relé

Relé 1 210 a 218

Relé 2 220 a 228

Relé 3 230 a 238

Relé 4 240 a 248

Relé 5 250 a 258

Este parametro define el tipo de cada relé. Consulte la tabla siguiente para ver las opciones disponibles:

OPCION

0 = No se utiliza (predeterminado)

1 = Alarma

2 = Bomba

3 = Control

4 = Varios
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DESCRIPCION

El relé no esta en uso ni programado y el LED permanecera siempre apagado.

El relé esta programado como relé de alarma, que se desactivara cuando esté

activado y se activara cuando esté d ivado. Esto garantizara que
se active una alarma si se produce un fallo de alimentacion en la unidad.

El relé esta programado como un relé de bomba, que
se activara al encenderse y se desactivara al apagarse.
El relé esta programado como un relé de control, que se
se activara al encenderse y se desactivara al apagarse.
El relé esta programado como un relé miscelaneo, que

se activara en ON y se desactivara en OFF.
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Alarmas
P210, 220, 230, 240, 250 = 1 (alarma)

El segundo parametro de cada relé determina la funcién de la alarma.
P211, 221, 231, 241, 251 — Funcion del relé

OPCION DESCRIPCION

0 = Desactivado (predeterminado) ElciEheliincionaes

La alarma se basa en el nivel del recipiente y en el tipo de alarma de nivel (P212, 222,
232, 242, 252) y dos puntos de ajuste
(P213, 223, 233, 243, 253 y 214, 224, 234, 244,

1 = Alarma
254). Los puntos de consigna se introducen en unidades de visualizacién o en % del
intervalo, tal y como
referencia al nivel de vacio.

La alarma se basa en la tasa de cambio del nivel en el recipiente y en el tipo de alarma
de tasa de cambio (212, 222, 232, 242,

252), y se deben establecer dos puntos de consigna (213, 223, 233, 243, 253

& 214, 224, 234, 244, 254). Los puntos de ajuste se introducen en la pantalla

Unidades por minuto o % del intervalo por minuto y se debe introducir un valor negativo
para una Alarma de Velocidad en un

y un valor positivo para un nivel creciente.

2 = Tasa de cambio

La alarma se basa en la temperatura y el tipo de alarma de temperatura (P212,
222,232, 242, 252) y se deben establecer dos

puntos de consigna (P213, 223, 233, 243, 253 y P214,

3=La
224,234, 244, 254). La temperatura utilizada depende de la
fuente de temperatura seleccionada (P852). Los puntos de consigna se introducen en ° C.
o Se activa la alarma si expira el temporizador de seguridad (P809). No se requieren
4 = Perdida de eco puntos de ajuste.
5 = Pérdida de reloj Se activa la alarma si expira. No se requieren puntos de ajuste.
La alarma se basa en el flujo, cuando esta disponible, y en la identificacién de la alarma. Se
deben establecer ambos puntos de consigna (P213, 223, 233, 243, 253).
11 = Flujo & P214, 224, 234, 244, 254). Los puntos de consigna se introducen en las
unidades de visualizacion del caudal.
La alarma se basa en la velocidad, cuando esta disponible,é/ en la identificacion de la
. alarma. Se deben establecer ambos puntos de ajuste (P213, 223, 233, 243, 253 y P214,
12 = Velocidad 224, 234, 244, 254). Los puntos de ajuste se introducen en m/s.
13 = Pérdida de comunicaciones Se activa la alarma si se produce un fallo en las comunicaciones. No se requieren puntos

de ajuste. Disponible en la version de firmware 7.5.0 y superiores.
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Aviso importante

La pérdida de eco, la pérdida de rel

/ la pérdida de comunicaciones también se mostraran en la pantalla como «Lost

Echo», «Lost Clock» y «Lost Commy, respectivamente.

El tercer parametro de cada relé determina el ID de alarma del relé que desea configurar.

P212, 222, 232, 242, 252 — ID de alarma del relé

Cuando P211, 221, 231, 241, 251 = 4 (pérdida de eco) o 5 (pérdida de reloj)
Este parametro no tiene ninguna funcién y no se mostrara.
P211, 221, 231, 241, 251 = 1 (nivel), 2 = tasa de cambio o 3 (temperatura) Este parametro define a
qué tipo de alarma, o identificacion, debe responder el relé, de la siguiente manera:

OPCION

1 = General (predeterminado)

2 = Alto
3 = HiHi
4 = Bajo
5 = LolLo
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DESCRIPCION

El relé se activa («ON») cuando el valor
alcanza el punto de consigna de activacién
y se desactiva («OFF») cuando el valor
alcanza el

punto de ajuste OFF.

El relé se activa cuando el valor alcanza
el punto de ajuste ON y se desactiva
cuando el valor desciende al punto de
ajuste OFF.

PUNTOS DE AJUSTE

P213, 223, 233 est4 activado
Punto de ajuste.

P214, 224, 234 esta OFF

Punto de ajuste

ON> OFF Puntos de ajuste del relé P213,
223,233y P214,

224,234

Los puntos de ajuste se pueden
configurar en cualquier orden, ya

que la unidad «sabe» que se esta
configurando una

Igual que 2 = Alto, pero con un identificador diferente

El relé se activa («ON») cuando el valor

desciende hasta el punto de ajuste ON y se

desactiva («OFF») cuando el valor
asciende hasta el punto de ajuste OFF.

Puntos de ajuste del relé ON<OFF P213,
223,233y P214,

224, 234. Los puntos de ajuste se pueden
establecerse en cualquier orden, ya que
la unidad «sabe» que se esta

estableciendo una alarma de nivel bajo.

Igual que 4 = Baja, pero con un identificador diferente
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OPCION DESCRIPCION PUNTOS DE AJUSTE

Puntos de ajuste del relé, P213, 223,
233y P214, 224,

El relé se activa si el valor se encuentra 234 se puede configurar en cualquier

dentro de la zona entre los dos puntos orden, ya que la unidad «sabe»
de ajuste.

6 = Dentro de los limites
que esta configurando una alarma

dentro de los limites.

Puntos de ajuste del relé P213, 223,
233y P214, 224,

El relé se activa si el valor esta fuera 234 se pueden ajustar en cualquier
7 = Fuera de limites de la zona entre los dos puntos de orden, ya que la unidad «sabe»
ajuste.

que esta configurando una

alarma fuera de limites.

El cuarto y quinto parametro de cada relé establecen los puntos de «kENCENDIDO» y «KAPAGADO» de la
alarma. Para una alarma alta, el <ENCENDIDO» se establece mas alto que el k<APAGADO». Para una
alarma baja, el kENCENDIDO» se establece mas bajo que el kxAPAGADO». Consulte la tabla de ID de
alarma correspondiente (P212, 222, 232) para obtener mas informacion.

Cuando P211, 221, 231, 241, 251 = 4 (pérdida de eco) o 5 (pérdida de reloj) Este parametro no
tiene ninguna funcién y no se mostrara.

Cuando P211, 221, 231, 241, 251 = 1 (Nivel), 2 (Tasa de cambio), 3 (Temp),
11 (flujo) o 12 (velocidad).
P213, 223, 233, 243, 253 — Punto de ajuste del relé 1

Determina el punto de «kENCENDIDO» o «<APAGADO» de la alarma segun el ID

seleccionada.

P214, 224, 234, 244, 254: punto de ajuste del relé 2

P214, 224, 234, 244, 254 - Punto de ajuste del relé 2

seleccionado.

> ~ Para establecer valores en %, pulse la tecla de acceso rapido « » (Alarma de nivel bajo)
*~  para mostrar e introducir el valor en %, relativo al nivel de vacio.
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Aviso importante

126

Los puntos de ajuste se introducen en valo: egln la funcién seleccion:

Nivel: se introduce en unidades de visualizacion o en % del intervalo en referencia al nivel de vacio. Tasa de cambio: se
introduce en unidades de visualizacion por minuto o en % del intervalo por minuto. Para una alarma de nivel ascendente,
introduzca los puntos de ajuste como valores positivos; para una alarma de nivel descendente, introduzca los puntos de
ajuste como valores negativos.

Temperatura: introducida en °C.

sulte la funcion de alarma correspondiente, tabla (P211, 221, 231) para obtener mds informacion.




Bombas

P210, 220, 230, 240, 250 = 2 (Bomba)

MEDICION DE PULSAI

Cuando se utiliza un relé para una funcién de bomba, el segundo parametro

determina el servicio de la bomba que se utilizara para determinar el ciclo de funcionamiento

P211, 221, 231, 241, 251: funcion del relé

Este parametro define a qué servicio de bomba debe responder el relé de la siguiente manera:

POTENCIA DE LA BOMBA

0 = Desactivado (predeterminado)

1 = Asistencia de servicio fijo

2 = Reserva de servicio fijo

3 = Asistencia de servicio alternativo

4 = Reserva de servicio alternativo

DESCRIPCION

El relé esta siempre desenergizado

Todas las bombas se utilizan para ayudarse entre si (funcionan al
al mismo tiempo) y cada bomba tiene sus propios puntos de ajuste.
(P213, 223, 233, 243, 253 y P214, 224,

234,244, 254).

Si una bomba no satisface la demanda (debido a un mal funcionamiento,
bloqueo de la entrada, etc.), se

se detiene y otra bomba toma el relevo. Cada bomba tiene sus propios
puntos de ajuste. (P213, 223, 233,

243,253 y P214, 224, 234, 244, 254).

Todas las bombas se utilizan para ayudarse entre si (funcionan al
mismo tiempo). Cada bomba tiene sus propios

puntos de consigna (P213, 223, 233, 243, 253 y P214, 224,

234, 244, 254), pero cada vez que todas las bombas se
se han detenido, los puntos de ajuste se rotan secuencialmente
entre las bombas para garantizar un uso equitativo de las mismas.

Si una bomba no satisface la demanda (debido a un mal funcionamiento,
bloqueo de la entrada, etc.), se

se detiene y otra bomba toma el relevo. Cada bomba tiene sus propios
puntos de ajuste (P213, 223, 233, 243, 253 y P214, 224, 234, 244, 254),
pero cada

vez que todas las bombas se han detenido, los puntos de ajuste se rotan
secuencialmente entre las bombas para

asegurar un uso equitativo de las bombas.
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FUNCIONAMIENTO DE LA BOMBA

5 = Servicio de respaldo y asistencia

6 = Relacion de servicio de asistencia

7 = Reserva de relacion de servicio
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DESCRIPCION

La primera bomba se enciende; si no puede hacer frente a la demanda,
se apaga y se enciende la siguiente bomba (reserva de servicio). Esto
contindia hasta que se enciende la ultima bomba y, si esta no puede
hacer frente a la demanda, la primera bomba se vuelve a encender para
ayudar a la ultima bomba (asistencia de servicio). Si el nivel sigue
subiendo, todas las demas bombas se encenderan (asistencia) por
turnos hasta que el nivel disminuya a los

puntos de apagado de la bomba. Cada bomba tiene sus propios puntos
de ajuste (P213, 223, 233, 243, 253 y P214, 224,

234, 243, 253).

Todas las bombas se utilizan para ayudarse entre si (funcionan al

al mismo tiempo) y cada bomba tiene sus propios puntos de ajuste (P213,
223, 233, 243, 253y P214, 224,

234, 244, 254). Y un ajuste de relacion de servicio. El

tercer punto de consigna (P215, 225, 235, 245, 255) se utiliza

para establecer la relacion de servicio. Cada vez que es necesario
poner en marcha una bomba, se pone en marcha la bomba con menos
horas de funcionamiento (con respecto a la relacion de servicio) (es
decir, los puntos de consigna se reasignan en consecuencia). Por
ejemplo, si dos bombas A y B tienen la relacién de servicio establecida
en 2y 1 respectivamente, la bomba A funcionara el doble de

horas que la bomba B.

Si una bomba no satisface la demanda (debido a un mal

funcionamiento, un bloqueo de la entrada, etc.), se detiene y otra

bomba toma el relevo. Cada vez que es necesario poner en marcha una
bomba, se pone en marcha la bomba con menos horas de
funcionamiento (en relacién con la relacién de servicio) (es decir, los
puntos de consigna

se reasignan en consecuencia). Cada bomba tiene sus propios puntos de
consigna (P213, 223, 233, 243, 253 y P214,

224, 234, 244 y 254). El tercer punto de consigna (P215,

225, 235, 245, 255) se utiliza para establecer la relacién de servicio

. Por ejemplo, si dos bombas A y B tienen la relacién de servicio
establecida en 2 y 1 respectivamente, la bomba A funcionara el doble de
horas que

la bomba B.
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DESCRIPCION DESCRIPCION

. La primera bomba que se enciende es la primera que se apaga, etc.,
8 = Primera en encenderse, 2 q p! q pag

primera en apagarse independientemente de los puntos de ajuste, por lo que estos se
Funcionamiento alternativo
asistido modifican dinAmicamente para permitirlo.

Cuando se utiliza un servicio de relacion de servicio, en todas las demas
bombas en uso, la bomba en espera solo se puede poner en marcha en
funcién de la relacién, momento en el que asumira

" . los puntos de consigna de la siguiente bomba que se pondra en marcha.
9 = Relacion de servicio en espera El tercer punto de consigna (P215, 225, 235, 245, 255) se utiliza para
ajustar la relacién de servicio.

Hay cuatro bombas. Dos de ellas rotan su secuencia de arranque entre

si. Si las dos bombas no pueden mantener el ritmo, el nivel sube hasta
10 = Dos conjuntos de bombas .

los puntos de consigna de las otras dos bombas, que toman el relevo y

rotan su secuencia entre si.

Aviso importante

Las bombas se ponen en marcha y se detienen en los puntos de ajuste <KON» y «<OFF». Para bombear hacia
abajo (reducir el nivel), ajuste «<ON» por encima de «OFF». Para bombear hacia arriba (aumentar el nivel),
ajuste «ON» por debajo de «<OFF».

El tercer parametro de cada relé determina el grupo de bombas. Puede
tener dos grupos de bombas, y todas las tareas similares dentro de ese grupo funcionaran juntas.

P212, 222, 232, 242, 252: grupo de bombas de relé

De forma predeterminada, todos los grupos de bombas estan configurados en 1, pero si desea tener otro
grupo, establezca este parametro en 2 para cada relé de bomba que deba funcionar conjuntamente como parte de
un segundo grupo.
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El cuarto y quinto parametro de cada relé establecen los puntos de «kENCENDIDO» y «<APAGADO» de la
bomba, que se introducen en las unidades de medida P104. Para el bombeo descendente, el
«ENCENDIDO» se establece en un valor superior al k<APAGADO». Para el bombeo ascendente, el
«ENCENDIDO» se establece en un valor inferior al kKAPAGADO». Consulte la tabla de funciones de la
bomba correspondiente (P212, 222, 232, 242, 252) para obtener mas informacion.

P213, 223, 233, 243, 253: punto de consigna del relé 1
Este parametro determina el punto de «ON» de la bomba.

P214, 224, 234, 244, 254 — Punto de consigna del relé 2
Este parametro determina el punto de «KAPAGADO» de la bomba.

El sexto parametro determinara la relacion de servicio que se utilizara para conmutar la bomba, cuando
la funcion seleccionada para la bomba sea una funcion de relacion de servicio.

P215, 225, 235, 245, 255 — Punto de consigna del relé 3

Este parametro determina la relaciéon de servicio en valores de %. Consulte la funcion de funcionamiento
de la bomba correspondiente, tabla (P211, 221, 231, 241, 251), para obtener mas informacion.

P219, 229, 239, 249, 259 — Velocidad mdxima del relé

Este parametro permitird que una bomba se active a una velocidad de cambio de nivel predeterminada,
independientemente del punto de ajuste del nivel «ON» P213, 223, 233, 243, 253. Una vez que el relé de la
bomba se ha activado mediante la velocidad de cambio predeterminada, permanecera energizado hasta
que el nivel alcance el punto de ajuste del nivel de k<APAGADO» P214, 224, 234, 244, 254.

La tasa maxima se introduce en unidades de medida (P104) por minuto y puede introducirse como
valores positivos (nivel creciente) o negativos (nivel decreciente).
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MEDICION DE PULSAI

P210, 220, 230, 240, 250 = 3 (Control)

Cuando se configura un relé como relé de control, el segundo parametro que se muestra en el menu

determina su funcién.

P211, 221, 231, 241, 251: funcion del relé

Esta funcién permite asignar el relé a funciones de control especificas
(distintas de las bombas y las alarmas); varias de estas funciones funcionan en relacién con el tiempo.

Esto se puede utilizar para activar dispositivos en funcion del tiempo transcurrido o de los ciclos de
funcionamiento, como un control temporizado del rastrillo para mantener lubricado un pistén si permanece
inactivo durante largos periodos de tiempo, o el funcionamiento de la valvula de descarga.

FUNCION DE LA BOMBA

0 = Desactivado

(predeterminado)

1 = Tiempo

2 = Tiempo de paso

DESCRIPCION

El relé esta siempre desenergizado

El relé se energizara «ON» después del tiempo de ciclo establecido en el punto
de consigna del relé 2 (P214, 224, 234, 244, 254). Y se apagara «OFF», se
desenergizara, después del periodo de tiempo de encendido

establecido en el punto de consigna 1 del relé (P213, 223, 233, 243, 253).

El control del tiempo de paso permite utilizar relés para controlar un dispositivo, como
una valvula o compuerta motorizada, con el fin de mantener el nivel dentro de dos
puntos predeterminados.

Los relés se activaran («ON») cuando la condicién de tiempo de paso esté en

vigor y se desactivaran («OFF») cuando el tiempo de paso se

. Se necesitara un relé para controlar un aumento de nivel (para «abrir» el dispositivo)
y un segundo relé

para controlar una disminucion del nivel («cerrar» el dispositivo). La identificacion
de alarma (P212, 222, 232, 242, 252) se utiliza para asignar el relé para controlar
la condicion de apertura o cierre. El relé de tiempo escalonado

El relé de control requiere tres puntos de ajuste. El primer punto de ajuste (P213,
223, 233, 243, 253) determina el nivel al que se activara el relé (N.B. punto de
ajuste de nivel para

relé abierto, aumentar el nivel, debe ser inferior al punto de consigna del relé
cerrado, disminuir el nivel). El relé se activara «<ON» después del tiempo limite
establecido en el punto de consigna del relé 3 (P215, 225, 235, 245, 255). Y se
apagard, se desactivara, tras el periodo de accionamiento establecido en el
punto de consigna del relé 2 (P214, 224, 234, 244, 254).
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El tercer parametro de cada relé determina la asignacién o

condicion del relé, cuando sea necesario.

P212, 222, 232, 242, 252 — ID de alarma del relé/grupo de bombas

P211, 221, 231, 241, 251 = 2 (tiempo de paso)

Si se selecciona el relé para el tiempo de paso, este parametro se utiliza para asignar el relé a la
condicién 0 = Abierto (aumento de nivel) o 1 = Cerrado (disminucion de nivel).

El cuarto, quinto y sexto parametro se configuran para determinar los puntos de conmutacién, «ON» y
«OFF» para el relé y, cuando sea necesario, el orden de arranque. Consulte la funcién de control, tabla
(P211, 221, 231, 241, 251) para obtener mas informacion.

P213, 223, 233, 243, 253 — Punto de consigna del relé 1

P211, 221, 231, 241, 251 = 1 (tiempo)

Este parametro determina el «periodo de tiempo» durante el cual el relé permanecera «kENCENDIDO».
Los puntos de ajuste del relé se introducen en minutos. Consulte las tablas de funciones del relé
correspondientes (P211, 221, 231, 241, 251) para obtener mas informacion.

P211, 2210, 231, 241, 251 = 2 (tiempo de paso)

El punto de ajuste 1 del relé se introduce en valores de unidades de medida (P104).

Consulte las tablas de funciones de relé correspondientes (P211, 221, 231, 241, 251) para obtener mas
informacion.

P214, 224, 234, 244, 254 — Punto de consigna del relé 2

P211, 221, 231, 241, 251 = 1 (tiempo)

Este parametro determina el «tiempo de ciclo» para el funcionamiento del relé.

Consulte las tablas de funciones de relé correspondientes (P211, 221, 231, 241, 251) para obtener mas
informacion.

P211, 2210, 231, 241, 251 = 2 (tiempo de paso)

Los puntos de ajuste del relé se introducen en segundos para establecer el periodo de accionamiento, es
decir, el tiempo que el relé permanecera «kENCENDIDO».

Consulte las tablas de funciones de relé correspondientes (P211, 221, 231, 241, 251) para obtener mas
informacion.
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P215, 225, 235, 245, 255: punto de consigna 3del relé

P211, 221, 231, 241, 251 = 2 (tiempo de paso)

Este parametro se utiliza para determinar el tiempo limite entre cada periodo de accionamiento. Los puntos
de ajuste del relé se introducen en minutos, durante los cuales el relé permanecera «<APAGADO».
Consulte las tablas de funciones de relé correspondientes (P211, 221, 231, 241, 251) para obtener mas
informacion.

Varios
P210, 220, 230, 240, 250 = 4 (Varios)
Cuando un relé se configura como relé miscelaneo, el segundo parametro

determina su funcion.
P211, 221, 231, 241, 251: funcion del relé

Esta funcion permite que el relé funcione en relacion con un reloj o un evento especifico y se configurara
para activarse en relacion con el tiempo real.

FUNCION DE LA DESCRIPCION

BOMBA

0 = Desactivado El relé esta siempre desactivado

(predeterminado)
El relé se activara a una hora especifica cada dia, tal y como se ha configurado en el
punto de ajuste del relé 1 (P213, 223, 233, 243, 253). Y se desactivara, se

1 = Reloj desenergizara, tras el periodo de tiempo de activacion especificado

establecido en el punto de ajuste 2 del relé (P214, 224, 234, 244, 254).

El relé se activara momentaneamente cada vez que se supere el volumen
especificado, tal y como se ha establecido en el punto de ajuste del relé 1

(P213, 223, 233, 243, 253), este parametro establece el
factor de multiplicacion que se aplicara al totalizador integrado (P820) para
determinar el punto de conmutacion del relé. Por ejemplo, si el totalizador esta
configurado para totalizar en metros cubicos y se requiere que el relé

2 = Totalizador proporcione un cierre
cada 10 000 litros El punto de ajuste 1 del relé se estableceria en 10. El punto de
ajuste 2 del relé (P214, 224, 234, 244, 254) se utiliza para seleccionar el tiempo que
el relé permanecera cerrado en segundos.

El tercer parametro no tiene ninguna funcion cuando se selecciona el relé miscelaneo y no se mostrara.
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Aviso importante

Las bombas se ponen en marcha y se detienen en los puntos de ajuste KON» y «OFF». Para bombear hacia
abajo (reducir el nivel), ajuste «KON» por encima de «KOFF». Para bombear hacia arriba (aumentar el nivel),
ajuste «ON» por debajo de «<OFF».

El cuarto y quinto parametros se ajustan para determinar los puntos de conmutacion «ON» y «OFF» del
relé. Consulte la tabla de funciones diversas (P211, 221, 231, 241, 251) para obtener mas informacion.

P210, 220, 230, 240, 250 = 1 (Reloj)

P213, 223, 233, 243, 253: punto de ajuste 1del relé

Los puntos de ajuste del relé se introducen en horas y minutos (HH:MM) para establecer la hora a la que
se activara el relé. Valor predeterminado = 00:00 (HH:MM)

P214, 224, 234, 244, 254: punto de ajuste del relé 2

Los puntos de ajuste del relé se introducen en segundos para establecer el periodo de tiempo que el relé
permanecerda «kENCENDIDO». Valor predeterminado = 0,00 segundos.

P210, 220, 230, 240, 250 = 2 (totalizador)

P213, 223, 233, 243, 253: punto de ajuste del relé 1

Los puntos de ajuste del relé se introducen como un factor por el que se debe multiplicar el totalizador
integrado (P820) para proporcionar un cierre del relé. Valor predeterminado = 0,00

P214, 224, 234, 244, 254: punto de ajuste del relé 2

Los puntos de ajuste del relé se introducen en segundos para establecer el periodo de tiempo que el relé
permanecera «kENCENDIDO». Valor predeterminado = 0,00 segundos.

P219, 229, 239, 249, 259: velocidad mdxima del relé

Este parametro permite que una bomba se active a una velocidad de cambio de nivel predeterminada,
independientemente del punto de ajuste del nivel kENCENDIDO» P213, 223, 233, 243, 253. Una vez que el
relé de la bomba se ha activado mediante la tasa de cambio predeterminada, permanecera energizado

hasta que el nivel alcance el punto de ajuste del nivel de «OFF» P214, 224, 234, 244, 254.

La velocidad maxima se introduce en unidades de medida (P104) por minuto y puede introducirse
como valores positivos (nivel creciente) o negativos (nivel decreciente).
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Parametros comunes del relé
P216, 226, 236, 246, 256: asignacion de relés

Este parametro determina sobre qué entrada actuara el relé. Se puede configurar en el transductor
(predeterminado), en la entrada auxiliar opcional (corriente) o en una media de ambos. En la mayoria de los
casos, no sera necesario cambiar el valor predeterminado.

OPCION DESCRIPCION

1 = Transductor 1 (predeterminado) El relé actua sobre los valores calculados por el Xducer 1

2 = Aucxiliar (opcional) El relé actta sobre los niveles de entrada de corriente opcionales

P217,227, 237, 247, 257 — Cierre de relés

El FlowCERT registrara cuantas veces se cierra cada relé; este parametro muestra el nimero de veces
que se ha activado el relé desde que se ha puesto en funcionamiento. Se puede restablecer con cualquier
valor.

P218, 228, 238, 248, 258: Relé a prueba de fallos

El FlowCERT tiene un parametro general de seguridad ante fallos P808. Sin embargo, este puede ser
anulado para que cada relé individual tenga su propio modo de seguridad independiente.

Este parametro determina qué hara el relé en caso de que expire el tiempo de seguridad ante fallos
(P809).

OPCION DESCRIPCION
0 = Predeterminado El relé asume el modo predeterminado del sistema establecido en P808
1 = Mantener El relé permanece en su estado actual
2 = Desenergizar El relé se desactivara
3 = Activar El relé se energizara
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Parametros del registro de datos

Los parametros del registro de datos contienen la siguiente informacion:

Auditorias del totalizador
P460 a P479 Auditorias totales

Los parametros P460-P479 muestran la fecha y el flujo total de los Ultimos diez dias, los primeros de la
lista son los mas recientes y los Ultimos son los mas antiguos. Cuando se completan las

diez auditorias totales estan completas, la mas antigua se elimina y todos los totales se incrementan para
permitir que el total de los nuevos dias se registre en la asignacion del parametro de auditoria total del
primer dia.

Aviso importante

Las bombas se ponen en marcha y se detienen en los puntos de ajuste «ON» y «OFF». Para bombear
hacia abajo (reducir el nivel), ajuste «<ON» por encima de «OFF». Para bombear hacia arriba (aumentar
el nivel), ajuste <ON» por debajo de «OFF».

P480 Borrar registros
Este parametro permite borrar todas las auditorias totales (P460 - P479) y restablecer los valores

predeterminados de fabrica.
Temperatura

Los siguientes parametros proporcionan informacién sobre las condiciones de temperatura detectadas por
la fuente de temperatura (P852) en °C. Todos estos pardmetros son de solo lectura y no se pueden
modificar, aunque si se cambia P852, se restableceran.

P580 Temperatura minima

Este parametro muestra la temperatura minima registrada.

P581 Fecha de la temperatura minima

Este parametro muestra la fecha en la que se registré la temperatura minima.

P582 Hora de la temperatura minima

Este parametro muestra la hora en la que se registré la temperatura minima.

P583 Temperatura maxima

Este parametro muestra la temperatura maxima registrada.
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P584 Fecha de la temperatura maxima

Este parametro muestra la fecha en la que se registré la temperatura maxima.

P585 Hora de la temperatura maxima

Este parametro muestra la hora en la que se registrd la temperatura maxima.

P585 Temperatura actual

Este parametro muestra la temperatura actual.

Parametros OCM

Configuracion PMD

P700 Tipo de dispositivo de medicién primario

Este parametro se utiliza para seleccionar el tipo de dispositivo de medicion primario y habilitar los
parametros adicionales necesarios para calcular el caudal del dispositivo de medicién primario concreto

dispositivo de medicién primario elegido (P701). Las opciones son las siguientes:

0 = Desactivado (predeterminado)
1 = Exponente

2 = Canal BS3680

3 = Presa BS3680

4 = Arealvelocidad

5 = Especial

6 = Universal
P701 Dispositivo de medicion primario
Introduzca el dispositivo de medicion primario utilizado:
Si P700 = 1 Exponente

1 = Presa rectangular suprimida

2 = Presa trapezoidal (Cipolletti)

3 = Canal Venturi

4 = Canal Parshall

5 = Canal de Leopold Lagco

6 = Presa con muesca en V

7 = Otros

8 = Presa rectangular con contracciones en los extremos
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Si P700 = 2 Canal BS3680
1 = Rectangular
2 = Rectangular con joroba
3 =EnformadeU
4 = Con garganta en U y joroba

Si P700 = 3 BS3680 Presa
1 = Rectangular
2 = Muesca en V completa de 90 grados (90°)
3 = Muesca en V de 53 grados y 8' (medio 90°)
4 = Muesca en V de 28 grados y 4' (cuarto de 90°)
5 = Presa de cresta ancha (rectangular)
Si P700 = 4 Velocidad del area
El célculo del caudal utilizando el area de velocidad solo es posible cuando se utiliza un sensor de
velocidad para proporcionar una sefial de entrada proporcional a la velocidad del caudal.
1 = Circular recto (canal en U), fondo circular, lados rectos
2 = Rectangular
3 = Trapezoidal
4 = Tubo redondo
5 = Tubo fijo
Si P700 = 5 Especial
1 = Canal Palmer Bowlus
2 =CanalH
3 = Angulo de muesca en V (distinto de BS3680)
Si P700 = 6 Universal

Cuando el dispositivo de medicion primario no coincide con ninguno de los dispositivos incluidos en las
categorias anteriores, se puede realizar un calculo de volumen universal. Se utiliza un grafico de presion
frente a caudal para introducir una serie de

puntos de ruptura para la altura y el caudal (P730-793), que son proporcionados por
el fabricante o se crean en funcién de las dimensiones del dispositivo.

1 = Calculo lineal universal

2 = Calculo de caudal curvo universal

3 = Area lineal universal x velocidad (opcional)
4 = Area curva universal x velocidad (opcional)

138



MEDICION DE PULSAI

Si P700 = 7 Velocidad de area universal
Cuando el caudal/velocidad del agua en la aplicacién cae a un nivel determinado en el que el sensor de
velocidad no puede registrar una velocidad valida, tal y como se establece en P693 (Velocidad minima) por
la cantidad establecida en P694 (Histéresis de velocidad), los calculos de caudal cambiaran a un nivel
universal predefinido de 32 puntos para ajustarse a la curva de caudal (P730-793).

1 = Circular recto (canal en U), fondo circular, lados rectos

2 = Rectangular

3 = Trapezoidal

4 = Tubo redondo

5 = Tubo fijo
Ejemplo:
P683 Velocidad maxima = 6 m/s A=6mis
P682 Velocidad minima = 0 m/s B = 1,2 m/s P693
Velocidad minima = 1 m/s C = 0,8 m/s P694
Histéresis de velocidad = 0,2 m/s D=-0,8m/s
=-12m/s
F=-6m/s
Velocidad
r'y
Velocidad A P694 Histéresis
maxima ? '
Algoritmo AV
// i o Salida mA
0 ¢ - >
Algoritmo AV . 32p  Punto
curv e
ajuste.
Vel. min. ¢
4mA 12mA 20 mA
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Suponiendo que la velocidad es positiva y superior a 1,2 m/s, es decir, que el sistema funciona en la regién
positiva entre A y B. El caudal sera positivo, lo que indica un flujo hacia adelante, y el totalizador hacia
adelante (P820, 821) se incrementara en consecuencia.

Cuando la velocidad del flujo cae por debajo de C (0,8 m/s), el célculo se cambiara a un ajuste de curva de
32 puntos, que toma la lectura del nivel y da como resultado el caudal. El caudal en este caso es positivo,
ya que es la Unica direccion disponible desde la ultima vez que se registrd. Por lo tanto, se registraran el
caudal hacia adelante y los totalizadores. Esto continia mientras la velocidad del flujo esté por encima del
punto E (-1,2 m/s).

Hay dos escenarios posibles:

1.  Silavelocidad del flujo supera el punto B (1,2 m/s), el calculo se invertira de nuevo al
algoritmo AV, que calcula el flujo segun el area x la velocidad. La direccion del flujo sigue
siendo positiva y, por lo tanto, se registraran los totalizadores positivos.

2. Sin embargo, si la velocidad contintia cayendo por debajo del punto E (-1,2 m/s), el célculo se
invertira al algoritmo AV, pero la direccion del flujo ahora sera negativa y se registraran
totalizadores negativos (P504 — 506). Esto continuara hasta que la velocidad del flujo suba por
encima del punto D (-0,8 m/s), momento en el que se restablecera el ajuste de la curva de 32
puntos.

Aviso importante

P693 Velocidad minima y P694 Histéresis de velocidad solo estan disponibles cuando P700 = 7 A/V
Universal.

Para obtener mas informacion, consulte a su distribuidor local de Pulsar.
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P702 Célculo

Seleccione el método de calculo requerido, ambos daran el mismo resultado, pero
la diferencia radica en la informacion necesaria para completar el calculo. Para el célculo radiométrico,
normalmente basta con conocer el caudal maximo a la altura maxima. Elija entre:

1 = Absoluto
2 = Ratiométrico (predeterminado)

P703 Altura minima
Este parametro se utiliza para introducir la distancia, por encima del vacio, que representa

la altura y el caudal cero. Esta funcion se utiliza en dispositivos de medicién primarios
en los que la referencia cero esta a un nivel superior al fondo del canal, en el punto de medicion. Introduzca
la distancia en las unidades de medida P104.

P704 Altura méaxima
Introduzca el valor de altura que representa el caudal maximo, introduzca en

unidades de medida P104.

Tenga en cuenta que cualquier cambio en el valor de este parametro se reflejara en P106 (Intervalo) y
viceversa.

P705 Caudal méaximo

Cuando P702 = 2 Ratiométrico, introduzca el valor del caudal que se produce a la altura maxima
(P704), introduzca en unidades de volumen (P706) por unidades de tiempo (P707).

Cuando P702 = 1 Absoluto, y se han introducido todos los parametros de caudal relevantes, el caudal
maximo que se produce a la altura maxima P704 sera

calculado, después de que la unidad vuelva al modo RUN, y mostrado en este pardmetro en unidades de
volumen (P706) por unidades de tiempo (P707).

*Este valor se puede editar para permitir ajustes en el rango de salida de mA para aplicaciones A*V.
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P706 Unidades de volumen

Seleccione las unidades de volumen que se utilizaran para mostrar y calcular el caudal entre las siguientes
opciones:

OPCION DESCRIPCION

1 = Litros (predeterminado) El caudal se calculara y mostrara en litros.

2 = Metros cubicos . .
El caudal se calculara y se mostrara en metros ©

3 = Pies cubicos . n E e
El caudal se calculara y se mostrara en pies cubicos

4 = Galones britanicos . . .
El caudal se calculara y se mostrara en galones britanicos.

5 = Galones estadounidenses . . :
El caudal se calculara y se mostrara en galones estadounidenses.

6 = Millones de galones El caudal se calculara y se mostrara en millones

estadounidenses galones estadounidenses.

P707 Unidades de tiempo

Seleccione las unidades de tiempo que se utilizaran con las unidades de volumen para determinar el
caudal deseado entre las opciones siguientes:

OPCION DESCRIPCION

1 = por segundo El caudal se calculara y se mostrara en

Unidades de vol / i

9

2 = por minuto El caudal se calculard y se mostrara en

Unidades de volumen/minuto

El caudal se calculara y se mostrara en

3 = por hora
Unidades de volumen/hora
4 = por dia (predeterminado) El caudal se calculara y se mostrara en
Unidades de volumen/dia
P708 Flujo decimal

Este parametro determina el nimero de decimales en la lectura del caudal durante el modo de
funcionamiento. Se puede ajustar entre 0 y 3. Valor predeterminado = 2

P709 Corte de caudal

Este parametro se utiliza para seleccionar el caudal minimo, en porcentaje del caudal, que se va a totalizar.
Introduzca los valores en porcentaje del caudal maximo. Valor predeterminado = 5 %
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Dimensiones

P710 Dimension A

Este parametro se utiliza para introducir la dimensién «A» del dispositivo de medicién primario, cuando
corresponda. Consulte la tabla de dimensiones para obtener mas detalles.

P711 Dimensién B

Este parametro se utiliza para introducir la dimensién «B» del dispositivo de medicién primario, cuando
corresponda. Consulte la tabla de dimensiones para obtener mas detalles.

P712 Dimension C

Este parametro se utiliza para introducir la dimensién «C» del dispositivo de medicion principal, cuando
corresponda. Consulte la tabla de dimensiones para obtener mas detalles.

P713 Dimensién D

Este parametro se utiliza para introducir la dimensién «D» del dispositivo de medicion principal, cuando
corresponda. Consulte la tabla de dimensiones para obtener mas detalles.
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Tabla de dimensiones

DISPOSITIVO DE MEDICION PRIMARIO

P700 = 1 exponente

P701 = 1 Presa rectangular suplementaria P702 = 1

Ancho absoluto

P700 = 1 Exponente P701 =2
Trapezoidal P702 = 1 Absoluto

P700 = 1 Exponente

P701 =5 Canal Leopold Lagco P702 = 1

Absoluto

P700 = 1 Exponente P701 = 6
Muesca en V P702 = 1 Absoluto

P700 = 2 Canal BS 3680
P701 = 1 rectangular

P700 =2 Canal BS 3680
P701 = 2 Rectangular con joroba

P700 =2 Canal BS 3680
P701 = 3 garganta en U

P700 = 2 canales BS 3680
P701 = 3 con garganta en U y joroba

P700 =3 BS 3680 Presa
P701 = 1 rectangular

P700 =3 BS 3680 Presa
P701 = 3 Rect. Cresta ancha

P700 = 4 Area Velocidad P701 = 1
Circular Recta

P700 = 4 Velocidad del area

P701 = 2 Rectangular

P700 = 4 Area Velocidad P701 =
3 Trapezoidal

P710 P711
Di ion Di ion
«A» «B»
Ancho de No requerido
cresta
Ancho de No requerido
cresta
Diametro No requerido
dela
garganta
Angulo de No requerido
muesca
enV
Ancho de Ancho de
aproximacion garganta
Ancho de Ancho de
aproximacion garganta
Ancho de Ancho de la
aproximacion garganta
Ancho de Ancho de la
aproximacion garganta
Ancho de Ancho de la
aproximacion cresta
Ancho de Ancho de la
aproximacion cresta
Diédmetro No requerido
de la base
Ancho del No requerido
canal
Ancho del Ancho del
canal canal
Superior Inferior

P712

Dim «C»

No requerido

No requerido

No requerido

No requerido

Longitud
dela
garganta
Longitud
dela
garganta
Longitud
dela
garganta
Longitud
dela
garganta

Altura de la
cresta

Altura de la
cresta

No requerido

No requerido

Profundidad
del canal

P713

DIM «B»

No
requerido

No
requerido

No
requerido

No
requerido

No

requerido

Altura de la

joroba

No

requerido

Altura de la

joroba

No
requerido
No
requerido
No
requerido
No

requerido

No
requerido



P700 = 4 Velocidad del area

P701 =4 Tubo redondo
P700 = 4 Velocidad del area

P701 = 5 Tubo fijo

Diadmetro
interior
Diametro

interior

MEDICION DE PULSAI

No requerido No requerido
Cabezal No requerido
fiio

No
requerido
No

requerido
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DISPOSITIVO DE MEDICION PRIMARIO P710 P71l P712 P713
Dimension Dimension Dim «C» DIM «B»
«A» «B»
P700 = 1 Exponente
Ancho de No requerido No requerido No
P701 = 1 Presa rectangular suplementaria P702 = 1 cresta requerido
Absoluto
P700 =1 Exponente P701 =2 Ancho de No requerido No requerido No
Trapezoidal P702 = 1 Absoluto cresta requerido
P700 = 1 Exponente
Diametro No requerido No requerido No
P701 = 5 Canal Leopold Lagco P702 = 1 de la requerido
Absoluto garganta
P700 = 1 Exponente P701 = 6 Angulo de No requerido No requerido No
Muesca en V P702 = 1 Absoluto muesca requerido
enV
FIY=2CEl[ES 0 Ancho de Ancho de Longitud No
P701 = 1 rectangular
aproximacion garganta dela requerido
garganta
P700 =2 Canal BS 3680 Ancho de Ancho de la Longitud Altura de la
P701 = 2 rectangular con joroba
aproximacion garganta dela joroba
garganta
FY=2CE S0 Ancho de Ancho de Longitud No
P701 =
GESloa danizsentt aproximacion garganta de requerido
garganta
F700 = 2 canales BS 3680 Ancho de Ancho de la Longitud Altura de la
P701 = j
01=3 con garganta en U y joroba aproximacion garganta dela joroba
garganta
FUY=3ES SR e Ancho de Ancho de la Altura de la No
P701 = 1 rectangular 5 ha .
aproximacion cresta cresta requerido
P700 = 3 BS 3660 Presa Ancho de Ancho de la Altura de la No
P701 = 3 Rect. Cresta ancha A, :
aproximacion cresta cresta requerido
P700 = 4 Area Velocidad P701 = 1 Diametro No requerido No requerido No
Circular Recta de la base requerido
P700 = 4 Velocidad de area P701 Ancho del No requerido No requerido No
= 2 Rectangular canal requerido
No
P700 = 4 Velocidad de &rea P701 AR EE] (D GlEL Profundidad requerido
= 3 Trapezoidal canal superior canal inferior del canal

146



P700 = 4 Velocidad del area

P701 = 4 Tubo redondo
P700 = 4 Velocidad del area

P701 = 5 Tubo fijo

Diametro
interior
Diametro

interior

MEDICION DE PULSAI

No requerido No requerido
Cabezal No requerido
fjo

No
requerido
No

requerido
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DISPOSITIVO DE MEDICION PRIMARIO

P700 = 5 Especial
P701 = 1 Palmer Bowlus

P700 = 5 Especial P701 =
2 Canal H

P700 = 5 Especial
P701 = Angulo de muesca en V de 3

148

P710
Dimension
«A»

Tamano

del
canal

Tamario

del
canal
Angulo de
muesca en

Vv

P711 P712
Dimension Dim «C»
«B»
No requerido No requerido
No requerido No requerido
No requerido No requerido

P713
DIM «B»

No requerido

No requerido

No requerido
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P714 Coeficiente de rugosidad (Ks)

Cuando P700 = 2, canal BS3680, este parametro se utiliza para introducir el coeficiente de rugosidad del canal en
milimetros; consulte la tabla siguiente para obtener mas detalles.

Valor de Ks
. i Ejemplo Valor normal
Clasificacion de la superticie adecuado mm
mm

Plasticos, etc.
Perspex, PVC u otros materiales de superficie lisa 0,003
Cemento de amianto 0,015
Fibra de vidrio aglomerada con resina moldeada contra formas lisas de
chapa metalica o madera bien lijada y pintada

0,03 0,06
Metal
Metal liso, mecanizado y pulido 0,003 0,006
Chapa metalica sin recubrimiento, sin 6xido 0,015 0,03
Metal pintado 0,03 0,06
Metal galvanizado 0,06 0,15
Fundicién pintada o recubierta 0,06 0,15
Fundicién sin recubrimiento 0,15 03
Hormigén
Construccion in situ o prefabricada utilizando encofrados de acero, con
todas las irregularidades lijadas o
rellenadas.

0,06 0,15
Construccién in situ o prefabricada utilizando madera contrachapada o
entramado de madera 03 08
Revestimiento de cemento alisado con paleta 03 06
Hormigén con una fina capa de lodo residual 06 15
Madera
Madera planificada o contrachapada 03 06
Bien lijada y pintada 0,03 0,06

P715 Temperatura del agua

Cuando P700 = 2, canal BS3680, este parametro se utiliza para introducir la temperatura media del agua
0
en” C.

149



MANUAL DE INSTRUCCIONES DE FLOWCERT

Caélculos

Los siguientes pardmetros, P720 a P725, son valores calculados por la unidad, que dependen de la
aplicacion, y son de «solo lectura», por lo que no tienen valores predeterminados.

P720 Area

Muestra el valor calculado del area cuando P700 = 2 canales BS3690 y P700 = 4 velocidad del area.
P721Cv

Muestra el valor calculado para Cv cuando P700 = 2 canales BS3680.

P722 Cd

Muestra el valor calculado para Cd cuando P700 = 2 canales BS3680.

P723 Ce

Muestra el valor calculado para Ce cuando P700 = 2 vertederos BS3680.

P724 Cu

Muestra el valor calculado para Cu cuando P700 = 2 canales BS3680 y P701 = 3 o 4 canales con
garganta en U.

P725 Kb

Muestra el valor calculado para Kb cuando P700 = 3 presas BS3680 y P701 = 1 presa rectangular.
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Modo del dispositivo = Velocidad

El célculo del caudal utilizando el area de velocidad solo es posible cuando se utiliza la entrada de
corriente o el sensor de velocidad para proporcionar una sefial de entrada proporcional a la velocidad
del caudal.

Cuando P130 Modo del dispositivo = 0 Desactivado o 1 Modbus, utilizando la entrada de corriente
Los parametros P726 a P729 se utilizan para configurar la entrada opcional de 4-20 mA para un dispositivo
de deteccion de velocidad. Cuando se selecciona una aplicacion de area/velocidad, la unidad asignara
automaticamente la entrada de 4-20 mA a un dispositivo de entrada de velocidad y, por lo tanto, no es
necesario asignar P101 Transductor = 0 (auxiliar).

P726 Entrada mA baja

Este parametro establece la cifra de entrada de corriente mA que se utiliza para representar la velocidad
minima (P728) cuando la entrada de corriente se asigna a un dispositivo de entrada de velocidad

. Valor predeterminado = 4 mA
P727 Entrada mA alta

Este parametro establece la cifra de entrada de corriente mA que se utiliza para representar la velocidad
maxima (P729) cuando la entrada de corriente se asigna a un dispositivo de entrada de velocidad

. Valor predeterminado = 20 mA

P728 Entrada de baja velocidad

Este parametro establece la velocidad minima, a baja mA In (P726) cuando la entrada de corriente se
asigna a un dispositivo de entrada de velocidad. Predeterminado = 0 m/seg

P729 Entrada de alta velocidad

Este parametro establece la velocidad maxima, a alta entrada de mA (P727) cuando la entrada de corriente
se asigna a un dispositivo de entrada de velocidad. Valor predeterminado = 0,3 m/seg
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Cuando el modo del dispositivo P130 = 2 Velocidad, utilizando el sensor de velocidad Speedy o
MicroFlow.

El usuario no puede acceder directamente al sensor de velocidad, por lo que se configura cambiando
parametros especificos dentro del FlowCERT, que luego se transmiten al sensor de velocidad a través de la
interfaz de comunicaciones digitales. Los parametros P680 a P695 se utilizan para configurar el sensor de
velocidad «rapido». Los parametros P680, P683, P684, P687, P688 y P695 se utilizan para configurar el sensor
de velocidad «MicroFlow».

P680 Intervalo de actualizacion rapida

Este parametro establece el intervalo de actualizacion o sondeo, en segundos, en el que FlowCERT
obtendra una lectura de velocidad actualizada del sensor de velocidad. Cuando se establece en cero, no
se obtiene ninguna actualizacion del sensor.

Valor predeterminado = 5 segundos

P681 Velocidad del sonido en el agua

Establece el valor inicial de la velocidad del sonido en el agua. Este valor solo se utiliza cuando se inicializa
el Speedy y se emplea para las primeras lecturas o si los valores de temperatura no estan disponibles en el
sensor. A continuacion, la velocidad del sonido se actualiza dinamicamente dentro del Speedy en funcion de
la temperatura.

Valor predeterminado = 1450 m/s
P682 Velocidad minima del flujo

Establece el valor minimo para la velocidad del flujo, por debajo del cual se ignoraran los valores del
flujo. Predeterminado = 0 m/segundo

P683 Velocidad maxima del flujo

Establece el valor maximo para la velocidad del flujo, por encima del cual se ignoraran los valores de
flujo. Predeterminado = 6 m/segundo

P684 Factor de amortiguacion
Establece el valor de amortiguacion aplicado a la medicién de velocidad del sensor.

Valor predeterminado = 5 segundos

Nota: El parametro «MicroFlow» (su valor predeterminado interno = 24) ignora este parametro hasta que se
establece un valor diferente. 0 = menor amortiguacién, 28 = mayor amortiguacion.
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P685 Ancho del pico

Establece el ancho de evaluacion en porcentaje. El Speedy localiza la frecuencia en cada evaluacion del
histograma que contiene la mayoria de las mediciones de borde dentro de una ventana de frecuencia
definida por el ancho del pico.

Por ejemplo, considere una frecuencia de 1000 Hz, con un ancho de pico del 20 %, Speedy considerara
todos los valores de medicion entre 800 Hz y 1200 Hz.

Valor predeterminado = 20 %

P686 Calidad minima de la sefial

Define la relaciéon minima entre los bordes que deben tenerse en cuenta para el célculo y los bordes que
deben rechazarse (por ejemplo, por estar fuera del pico).

anchura). La medicion no se procesara en el bufer de amortiguacién si no cumple con la calidad minima de
sefial. Valor predeterminado = 35 %

P687 Estabilidad
Establece el tiempo, en segundos, durante el que se mantendra la tltima medicion valida. Valor
predeterminado = 20 s

Nota: Este parametro controla la respuesta del «MicroFlow». Respuesta rapida = valor inferior a 12,
respuesta lenta = valor superior a 12.

P688 Ganancia

Se utiliza para introducir un valor de ganancia fijo en dB. Este parametro solo se utiliza si el modo de
ganancia, P690, esta ajustado en manual y se utiliza principalmente con fines de prueba. Pulsar recomienda
utilizar el control de ganancia automatico para realizar mediciones.

Predeterminado = 30 dB
P689 Nivel Speedy

Establece el valor inicial de la altura del agua por encima del Speedy. Este valor solo se utiliza cuando se
inicializa el Speedy y se emplea para las primeras lecturas. A continuacion, FIowCERT actualiza el nivel de
forma dinamica.

Valor predeterminado = 300 mm
P690 Control automatico de ganancia

Este parametro se puede utilizar para cambiar entre ganancia automatica y fija.

OPCION DESCRIPCION

D= Utilizar valor fijo manual: consulte P688 Ganancia

1 = Si (predeterminado) Utilizar ganancia automatica: recomendado
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P691 Disparador de alto nivel

Este parametro se puede utilizar para ajustar la sensibilidad del sensor de velocidad «rapido».

OPCION DESCRIPCION

0=No Bajo: muy susceptible a las interferencias

1 = Si (predeterminado) Alta: configuracion de activacion recomendada

P693 Velocidad minima

Este parametro solo esta disponible cuando P700 = 7 AV Universal. El FlowCERT cambiara a una curva de 32
puntos si la velocidad cae por debajo del valor establecido en este

, menos el valor establecido en P694. El FlowCERT volvera al modo normal.

operacién cuando la velocidad alcanza el valor establecido en este parametro mas el establecido en P694.
Valor predeterminado = 0,00 m/s

P694 Histéresis rapida

Este parametro solo estéa disponible cuando P700 = 7 AV Universal. Determina el valor de la ventana de
velocidad (en m/s), asi como el establecido en

P693, para volver a un ajuste de curva de punto de ruptura o volver al funcionamiento de flujo normal.
Valor predeterminado = 0,00 m/s

P695 Factor de correccion

Este parametro se utiliza para introducir un factor de correccion, cuando sea necesario, para las lecturas de
velocidad que se muestran en la unidad. En términos porcentuales, 1 es el 100 %, 0,5 seria el 50 % y 2
seria el 200 %.

Valor predeterminado = 1

Puntos de ruptura

P730 - P793 Puntos de ruptura

Cuando el dispositivo de medicion primario no coincide con ninguno de los dispositivos preprogramados
contenidos en FIowCERT, se puede realizar un célculo de volumen universal

. Se utiliza un gréafico de presion frente a caudal para introducir una serie de puntos de ruptura para la

presion y el caudal (P730-793), que son proporcionados por el fabricante o creados en funcion de las
dimensiones del

dispositivo.
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Los puntos de ruptura deben introducirse en pares de altura y el caudal correspondiente a esa altura. El
primer par introducido debe ser para altura y caudal cero, y el tultimo par introducido debe ser para
altura y caudal maximos. Cuanto mayor sea el

Cuantos mas puntos de ruptura (pares) se introduzcan, mayor sera la precision. Se puede introducir un
maximo de 32 puntos de ruptura (pares) para la cabeza y el caudal.

Tablas

P796 Restablecer puntos de ruptura

Este parametro permite restablecer, al valor predeterminado, todos los puntos de ruptura establecidos
anteriormente (P730-793), sin tener que acceder a ellos individualmente. Cuando sea necesario restablecer
o modificar puntos de ruptura concretos, se puede hacer accediendo directamente al parametro deseado
(P730-793) y cambiandolo segln sea necesario.

P797 NUmero de puntos de ruptura establecidos

Este parametro permite revisar el nimero de puntos de ruptura que se han establecido, sin necesidad de
acceder a cada uno de ellos por separado. Se trata de un parametro de «solo lectura» y no se pueden
introducir valores.

Caudal medio

P863 Flujo promedio

Este parametro mostrara el flujo medio para el periodo de tiempo establecido en
Tiempo promedio (P864). Es de solo lectura y no se puede modificar.

P864 Tiempo promedio

Este parametro establecera el periodo de tiempo durante el cual se calculara el caudal medio (P863)
antes de mostrarse.
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Parametros de visualizacion

Opciones de
P800 Unidades de visualizacion
Este parametro determina si la lectura mostrada esta en
unidades de medida (P104) o como porcentaje del intervalo.
OPCION DESCRIPCION
1 = Medido (predeterminado) La pantalla muestra la unidad seleccionada en funcion del modo (P100)

La pantalla muestra el porcentaje del intervalo en funcion del modo
2 = Porcentaje (P100).

P801 Decimales

Este parametro determina el nimero de decimales en la lectura durante el modo de funcionamiento.
Minimo = 0 (sin decimales), Maximo 3 = (3 decimales)

Predeterminado = 2 (2 decimales).
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P802 Desviacion de la pantalla

El valor de este parametro se afiade a la lectura antes de mostrarse, en

Unidades de medicion (P104).
No afecta a los puntos de ajuste del relé ni a la salida en mA, solo a la lectura en la pantalla.

Puede utilizar esta funcion si, por ejemplo, desea referenciar la lectura al nivel del mar, en cuyo caso
introduciria la distancia entre el nivel de vacio (P105) y el nivel del mar. Si el punto de nivel de vacio esta
por debajo del nivel del mar,

introduzca un valor negativo.

P804 Conversion de pantalla

La lectura se multiplica por el valor de este parametro antes de mostrarse. El valor predeterminado es 1,0,
pero si, por ejemplo, desea mostrar la

lectura en yardas, establezca las unidades de medida (P104) en pies y establezca

P804 a 3.

A prueba de fallos
P808 Modo a prueba de fallos

De forma predeterminada, si se produce una condicién a prueba de fallos, la pantalla, los relés y la salida
mA se mantienen en sus Ultimos valores conocidos hasta que se obtiene una lectura valida.

Si es necesario, puede cambiar esto para que la unidad pase a alto (100 % del intervalo) o bajo (vacio) de
la siguiente manera:

OPCION DESCRIPCION
1 = Conocido (predeterminado) Permanece en su ultimo valor conocido
2= Alo Fracasara al valor alto (100 % del intervalo)
3 = Bajo

Fracasara hasta el valor bajo (vacio)

s Vase también P218, P228, P238, P248, P258 - Rel€ a prueba de fallos y P840 Salida a prueba de fallos de mA

Aviso importante

En caso de que se produzca una condicion de seguridad, la pantalla, los relés y la salida mA se pueden configurar

para que fallen en una condicidn independiente entre si. Para configurar la seguridad independiente del relé,
consulte P218, 228, 238, 248, 258. Y para la seguridad independiente de la salida mA, consulte P840.
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P809 Tiempo de seguridad
En caso de producirse una condicién de seguridad, el temporizador de seguridad determina el tiempo que
transcurre antes de que se active el modo de seguridad. Valor predeterminado = 2 minutos.

Si se activa el temporizador, la unidad entra en modo de seguridad, segtn lo determinado por P808
(Pantalla), P218, 228, 238 (Relés) y P840 (Salida mA). Cuando esto ocurre, aparecera el mensaje
«jFailed Safe!» (Fallo de seguridad) en la pantalla, junto con

un mensaje que explica el motivo (por ejemplo, pérdida de eco o fallo del transductor). Cuando se obtiene
una medicion valida, se restablecen la pantalla, los relés y la salida mA, y se reinicia el temporizador.

Auxiliar
P810

Este parametro determina si las unidades de medida (P104) se muestran en la linea auxiliar de la
pantalla en modo de funcionamiento.

OPCION DESCRIPCION
O=RB Las unidades de medida no se mostraran
1 = Si (predeterminado) Se mostraran las unidades de medida

P811 Mensajes de alarma

Este parametro determina si los mensajes de notificacion se muestran en la linea auxiliar de la pantalla en
modo de funcionamiento cuando se activa o desactiva un relé de alarma. El mensaje tiene el formato
«Alarma alta activada», donde «alta» viene

determinado por el ajuste del ID de alarma del relé (P212, 222, 232).

OPCION DESCRIPCION
0 = No (predeterminado) No se mostraran mensajes de alarma

1=8i . .
Se mostraran los mensajes de alarma
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P812 Mensajes generales de control o de la bomba

Este parametro determina si los mensajes de notificacion se muestran en la linea auxiliar de la pantalla en
modo de funcionamiento cuando se activa o desactiva una bomba o un relé de control general. El mensaje
tiene el formato «General 1 ON», donde el nimero que se muestra es el nimero del relé.

OPCION DESCRIPCION
0 = No (predeterminado) No se mostraran los mensajes de la bomba.

1=8i Se mostraran los mensajes de la bomba

P813 Mensajes de control

Este parametro determina si los mensajes de notificacién se muestran en la linea auxiliar de la pantalla en
modo de funcionamiento cuando se activa o desactiva un relé de control. El mensaje tiene el formato
«Tiempo activado».

OPCION DESCRIPCION
1 No se mostraran mensajes de control.

Se mostraran los mensajes de control

P814 Mensajes varios

Este parametro determina si los mensajes de notificacion se muestran en la linea auxiliar de la pantalla en
modo de funcionamiento cuando se activa o desactiva un relé miscelaneo. El mensaje tiene el formato
«Reloj activado».

OPCION DESCRIPCION
0 = No (predeterminado) No se mostraran mensajes varios.

1=8i . . -
Se mostraran mensajes varios

P815 Fuente auxiliar

Este parametro determina si las lecturas de velocidad instantanea se muestran en la linea auxiliar de la pantalla en
modo de funcionamiento.

OPCION DESCRIPCION

0 = Desactivado (predeterminado) La pantalla auxiliar no se utiliza para mostrar las lecturas de medicion.

_ . Se mostrara la medicién de la velocidad instantanea.
1 = Velocidad
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P816 Totalizador (R)

Este parametro determina si el totalizador reiniciable se mostrara o no en la linea auxiliar de la pantalla en
modo de funcionamiento. Cuando se selecciona, la pantalla auxiliar alternara entre el totalizador reiniciable
y el totalizador

seleccionadas. Valor predeterminado = 0 (desactivado).
El totalizador reiniciable se puede reiniciar en el modo de funcionamiento mediante la tecla de acceso

rapido «Totalizador»g pulsando «O» mientras se muestra Total (R).

Totalizador
P820 Totalizador
Muestra el valor actual del totalizador no reiniciable. Durante el modo de funcionamiento, este totalizador

se puede ver mediante la tecla de acceso rapido «Totalizadory, . A diferencia del

totalizador reiniciable, este totalizador no se puede reiniciar mientras se encuentra en modo de
funcionamiento, pero se puede reiniciar mientras se encuentra en modo de programacion accediendo al

P820 Totalizador e introduciendo cero.

P821 Totalizador (R)

Muestra el valor actual del totalizador reiniciable. Este totalizador puede asignarse para que aparezca, durante el
modo de funcionamiento, en la linea de visualizacion auxiliar (P816) o
alternativamente a través de la tecla de acceso rapido «Totalizador».

P822 Decimales del totalizador

Este parametro determina el niumero de decimales del totalizador durante el modo de funcionamiento. Se
puede ajustar entre 1y 3. Valor predeterminado = 2
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P823 Factor de multiplicacion del totalizador

Este parametro determina el niumero de decimales del totalizador durante el modo de funcionamiento. Se
puede ajustar entre 1y 3. Valor predeterminado = 2

Utilice este parametro si el totalizador incrementa en una cantidad demasiado grande o pequefia,
introduzca el factor por el que se multiplica el caudal real antes de incrementar el totalizador.

Ejemplo: Si el caudal se calcula y se muestra en litros por segundo y se desea incrementar el totalizador en
metros cubicos, seleccione 7 = *1000.

Al visualizarlo, la pantalla del totalizador indicard «Unidades: L*1000» y el totalizador se incrementara cada
1000 litros. Las opciones son:

OPCION DESCRIPCION
1=1/1000 El totalizador se incrementara cada 1/1000 ™*5™ma Pae) 48|55 ynidades de caudal.
2=1/100 El totalizador se incrementara cada 1/100 *™ unidad de caudal
3=1/10 El totalizador se incrementara cada 1/10 *“™@Pa" ge |as unidades de flujo

4 = *1 (Predeterminado) El totalizador se incrementara cada 1 unidad de caudal

5=10 El totalizador aumentara cada 10 unidades de flujo

6 =100 El totalizador se incrementara cada 100 unidades de caudal

7 =1000 El totalizador se incrementara cada 1000 unidades de flujo

8 =10000 El totalizador se incrementara cada 10 000 unidades de caudal
9 =100 000 El totalizador se incrementara cada 100 000 unidades de caudal.
10 =1 000 000 El totalizador se incrementara cada 1 000 000 unidades de flujo

P824 Activacion del totalizador

Este parametro determina si el totalizador esta habilitado o no. Las opciones son las siguientes:
OPCION DESCRIPCION
0 = Desactivado

El totalizador se desactivara

1 = Activado (predeterminado) El totalizador se habilitara
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Grafico de barras

P829 Gréafico de barras

De forma predeterminada, el grafico de barras representara la lectura obtenida, segun lo determinado por el modo
P100.

Las opciones, que dependen del valor introducido para el modo P100, son las siguientes:

OPCION DESCRIPCION
1 = Nivel A A n
El grafico de barras representara el nivel
2 = Cabezal (predeterminado) El gréfico de barras representara la presion.
3 = Flujo

El gréfico de barras representara el caudal

Salida mA 1 Parametros Rango
P830 Rango mA 1

Este parametro determina el rango de la salida mA, entre los siguientes:

OPCION DESCRIPCION

0 = Desactivado Salida mA desactivada

Salida mA directamente proporcional al modo mA

1=0a20mA
(P831), por lo que si la lectura es del 0 %, la salida es de 0 mA. Si
la lectura es del 100 %, la salida es de 20 mA.
2=4220mA Salida en mA directamente proporcional al modo mA
(predeterminado) (P831), por lo que si la lectura es del 0 %, la salida es de 4 mA. Si
la lectura es del 100 %, la salida es de 20 mA.
Salida de mA inversamente proporcional al modo mA
3=20a0mA (P831), por lo que si la lectura es del 0 %, la salida es de 20 mA.
Si la lectura es del 100 %, la salida es de 0 mA.
La salida en mA es inversamente proporcional al modo mA
4=20a4 mA

(P831), por lo que si la lectura es del 0 %, la salida es de 20 mA.
Si la lectura es del 100 %, la salida es de 4 mA.
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Funcionamiento

P831 Modo mA 1

Este parametro determina como se relaciona la salida mA con lo que se mide. De forma predeterminada,

funciona exactamente igual que la pantalla (P100), pero se puede configurar para que funcione de la
siguiente manera:

OPCION DESCRIPCION

0 = Predeterminado Salida mA relativa al modo P100

1 = Salida de distancia
Salida mA en relacién con la distancia.

2 = Nivel . X )
Salida mA relativa al nivel.

3 = Espacio . . .
La salida mA es relativa al espacio.

4 = Cabezal OCM
Salida mA relativa al cabezal OCM

5 = Flujo OCM : ) A
La salida mA es relativa al flujo OCM.

6 = Flujo medio ) . R )
Salida mA relativa al flujo promedio

7 = Velocidad La salida mA es relativa a la velocidad (solo disponible cuando se utiliza un
sensor de velocidad).

Punto de ajuste

De forma predeterminada, la salida mA representara el valor vacio (0 o 4 mA, dependiendo del rango
mA (P830)) y el 100 % del intervalo operativo (20 mA), pero es posible que desee

es posible que desee que la salida represente una seccion del intervalo operativo. Por ejemplo, la aplicacion
tiene un intervalo operativo de 6 metros, pero la salida debe representar el vacio (0 o 4 mA, dependiendo

del rango de mA (P830)) hasta un nivel de 5 metros (20 mA). En ese caso, P834 (nivel bajo) debe
establecerse en 0,00 metros y
P835 (Nivel alto) debe ajustarse a 5 metros.

P834 mA 1 Nivel bajo

Este parametro establece el nivel, la distancia o el espacio, dependiendo del modo de salida mA
seleccionado (P831), en el que se producira la salida mA baja (0 o 4 mA, dependiendo del rango mA
(P830)). Valor predeterminado = 0,00 m

*Para aplicaciones AV, la salida se escala para el flujo editando el valor P705.
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P835 mA 1 Nivel alto
Este parametro establece el nivel, la distancia o el espacio, dependiendo del
Modo mA Out (P831) en el que se producira la salida mA alta (20 mA).

Valor predeterminado = 6,00 m

*Para aplicaciones AV, la salida se escala para el flujo editando el valor P705.

Limites
P836 Limite bajo mA 1

Este parametro establece el nivel mas bajo al que descendera la salida mA. El valor predeterminado es 0
mA, pero puede anularlo si el dispositivo al que se conecta no puede aceptar menos de 2 mA, por ejemplo,
y usted desea utilizar el rango de 0-20 mA.

Predeterminado = 0,00 mA

P837 mA 1 Limite superior

Este parametro establece el nivel maximo al que puede llegar la salida de mA. El valor predeterminado es
20 mA, pero puede modificarlo si el dispositivo al que se conecta no admite, por ejemplo, mas de 18 mA,
pero desea utilizar el rango de 0-20

mA. Valor predeterminado = 20,00 mA

Ajuste
P838 mA 1 Ajuste bajo

Si el dispositivo al que esta conectado no esté calibrado y no muestra el valor bajo correcto (lectura),
puede ajustarlo utilizando este parametro. Puede introducir el desplazamiento directamente o utilizar las
teclas de flecha para mover la

salida hacia arriba y hacia abajo hasta obtener el resultado esperado (lectura) en el dispositivo
conectado.

P839 mA 1 Ajuste alto

Si el dispositivo al que estd conectado no esta calibrado y no muestra el valor alto correcto (lectura),
puede ajustarlo utilizando este pardametro. Puede
Puede introducir el desplazamiento directamente o utilizar las teclas de flecha para mover la salida

hacia arriba y hacia abajo hasta obtener el resultado esperado (lectura) en el dispositivo conectado.
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Failsafe
P840 mA 1 Modo a prueba de fallos

Este parametro determina qué ocurre con la salida mA en caso de que la unidad entre en modo de
seguridad ante fallos. El valor predeterminado es hacer lo mismo que el sistema de seguridad ante
fallos (P808), pero esto se puede anular para forzar la salida mA

a un modo de seguridad independiente de la siguiente manera:

OPCION DESCRIPCION
0 = Predeterminado La salida mA fallara segun P808
1 = Mantener La salida mA conservaré su Gltimo valor conocido.
2 = Baja . . a3 n
La salida mA fallara a su condicion baja.
3=Alta _ )
La salida mA fallara a su estado alto.
Asignacion

P841 mA 1 Asignacion

De forma predeterminada, la salida mA sera representativa de la lectura obtenida, segun lo determinado
por el modo P100. Este parametro se establece automaticamente en la opcién predeterminada correcta al
seleccionar el modo P100 y el transductor (P101)

y, en circunstancias normales, no sera necesario cambiarlo.

Las opciones, que dependen del valor introducido para el modo P100, son las siguientes:

OPCION DESCRIPCION
1 = La salida auxiliar La salida mA se refiere a la entrada auxiliar
2 = Xducer 1 (predeterminado) La salida mA se refiere al nivel del transductor 1.
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Parametros de la salida mA 2 Rango
P890 Rango mA 2

Este parametro determina el rango de salida en mA, entre los siguientes:

OPCION DESCRIPCION

0 = Desactivado Salida mA desactivada

Salida mA directamente proporcional al modo mA

1=0a20 mA
a m (P891), por lo que si la lectura es del 0 %, la salida es de 0 mA. Si

la lectura es del 100 %, la salida es de 20 mA.

2=4220mA Salida mA directamente proporcional al modo mA

(predeterminado) (P891), por o que si la lectura es del 0 %, la salida es de 4 mA. Si
la lectura es del 100 %, la salida es de 20 mA.
Salida en mA inversamente proporcional al modo mA

3=20a0mA (P891), por lo que si la lectura es del 0 %, la salida es de 20 mA.
Si la lectura es del 100 %, la salida es de 0 mA.
Salida en mA inversamente proporcional al modo mA

4=20a4 mA

(P891), por lo que si la lectura es del 0 %, la salida es de 20 mA.
Si la lectura es del 100 %, |a salida es de 4 mA.
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Funcionamiento

P891 mA 2 Modo

Este parametro determina como se relaciona la salida mA con lo que se mide. De forma predeterminada,

funciona exactamente igual que la pantalla (P100), pero se puede configurar para que funcione de la
siguiente manera:

OPCION DESCRIPCION

0 = Predeterminado Salida mA relativa al modo P100

1 = Distancia . . i .
Salida en mA en relacion con la distancia.

2 = Nivel . X )
Salida mA relativa al nivel.

3 = Espacio . . .
La salida mA es relativa al espacio.

4 = Cabezal OCM
Salida mA relativa al cabezal OCM

5 = Flujo OCM : ) A
La salida mA es relativa al flujo OCM.

6 = Flujo medio ) . R )
Salida mA relativa al flujo promedio

7 = Velocidad La salida mA es relativa a la velocidad (solo disponible cuando se utiliza un
sensor de velocidad).

Punto de ajuste

De forma predeterminada, la salida mA representara el valor vacio (0 o 4 mA, dependiendo del rango
mA (P890)) y el 100 % del intervalo operativo (20 mA), pero es posible que desee

es posible que desee que la salida represente una seccion del intervalo operativo. Por ejemplo, la aplicacion
tiene un intervalo operativo de 6 metros, pero la salida debe representar el vacio (0 o 4 mA, dependiendo

del rango de mA (P890)) hasta un nivel de 5 metros (20 mA). En ese caso, P894 (nivel bajo) debe
establecerse en 0,00 metros y
P895 (Nivel alto) debe ajustarse a 5 metros.

P892 mA 2 Nivel bajo

Este parametro establece el nivel, la distancia o el espacio, dependiendo del modo de salida mA
seleccionado (P891), en el que se producira la salida mA baja (0 o 4 mA, dependiendo del rango mA
(P890)). Valor predeterminado = 0,00 m

*Para aplicaciones AV, la salida se escala para el flujo editando el valor P705.
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P893 mA 2 Nivel alto
Este parametro establece el nivel, la distancia o el espacio, dependiendo del
Modo mA Out (P891) en el que se producira la salida mA alta (20 mA).

Valor predeterminado = 6,00 m

*Para aplicaciones AV, la salida se escala para el flujo editando el valor P705.

Limites
P894 Limite bajo de mA 2

Este parametro establece el nivel mas bajo al que descendera la salida mA. El valor predeterminado es 0
mA, pero puede anularlo si el dispositivo al que se conecta no puede aceptar menos de 2 mA, por ejemplo,
y usted desea utilizar el rango de 0-20 mA.

Valor predeterminado = 0,00 mA

P895 mA 2 Limite alto

Este parametro establece el nivel maximo al que puede llegar la salida de mA. El valor predeterminado es
20 mA, pero puede modificarlo si el dispositivo al que se conecta no admite, por ejemplo, mas de 18 mA,
pero desea utilizar el rango de 0-20

mA. Valor predeterminado = 20,00 mA

Ajuste
P896 mA 2 Ajuste bajo

Si el dispositivo al que esta conectado no esté calibrado y no muestra el valor bajo correcto (lectura),
puede ajustarlo utilizando este parametro. Puede introducir el desplazamiento directamente o utilizar las
teclas de flecha para mover la

salida hacia arriba y hacia abajo hasta obtener el resultado esperado (lectura) en el dispositivo
conectado.

P897 mA 2 Ajuste alto
Si el dispositivo al que estd conectado no esta calibrado y no muestra el valor alto correcto (lectura),

puede ajustarlo utilizando este pardametro. Puede
Puede introducir el desplazamiento directamente o utilizar las teclas de flecha para mover la salida

hacia arriba y hacia abajo hasta obtener el resultado esperado (lectura) en el dispositivo conectado.
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P897 mA 2 Recorte alto
P898 mA 2 Modo a prueba de fallos

Este parametro determina qué ocurre con la salida mA en caso de que la unidad entre en modo de
seguridad ante fallos. El valor predeterminado es hacer lo mismo que el sistema de seguridad ante
fallos (P808), pero esto se puede anular para forzar la salida mA

a un modo de seguridad independiente de la siguiente manera:

OPCION DESCRIPCION
0 = Predeterminado La salida mA fallara segun P808
1 = Mantener La salida mA conservaré su Gltimo valor conocido.
2 = Baja . . a3 n
La salida mA fallara a su condicion baja.
3=Alta _ )
La salida mA fallara a su estado alto.
Asignacion

P899 mA 2 Asignacion

De forma predeterminada, la salida mA sera representativa de la lectura obtenida, segun lo determinado
por el modo P100. Este parametro se establece automaticamente en la opcién predeterminada correcta al
seleccionar el modo P100 y el transductor (P101)

y, en circunstancias normales, no sera necesario cambiarlo.

Las opciones, que dependen del valor introducido para el modo P100, son las siguientes:

OPCION DESCRIPCION
1 = La salida auxiliar La salida mA se refiere a la entrada auxiliar
2 = Xducer 1 (predeterminado) La salida mA se refiere al nivel del transductor 1.
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Parametros de compensacion Desviacion

de la compensacion de la entrada

P851 Desviacion de medicion
El valor de este parametro se afiade a la distancia medida, en

Unidades de medicién (P104).

Esta compensacion se afiadira al nivel, tal y como se deriva del transductor, y afectara a todo,
incluyendo la lectura en la pantalla, los puntos de ajuste del relé y la salida de mA.

Temperatura
P852 Fuente de temperatura

Este parametro determina la fuente de la medicion de temperatura. De forma predeterminada, esta

configurado en automatico (P852=1), lo que detectara automaticamente si hay un sensor de temperatura
disponible desde el transductor. Si por alguna razén no se recibe ninguna entrada de temperatura, se
utiliza el valor de temperatura fija, tal y como se establece en

P854.

La fuente de temperatura se puede configurar especificamente de la siguiente manera:

OPCION DESCRIPCION

Seleccionara automaticamente el sensor de temperatura del transductor, si
esta disponible, o la temperatura fija (P854) si
no se encuentra ninglin sensor de temperatura.

1 = Automatico (predeterminado)

2 = Xducer Siempre utiliza la lectura de temperatura del transductor.

3 = Fijo Siempre utiliza la temperatura fija (P854).

P852 Fuente de temperatura

Este parametro establece la temperatura, en grados centigrados, que se utilizara si

P852 (Fuente de temperatura) =3. Valor predeterminado = 20° C.
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Velocidad
P860 Velocidad del sonido

Este parametro permite modificar la velocidad del sonido en funciéon de la atmésfera en la que opera el
transductor. Por defecto, la velocidad se establece para el sonido que viaja por el aire a una temperatura
ambiente de 20 grados

(a 1 bar, presién atmosférica). Valor predeterminado = 342,72 m/s.

Parametros de estabilidad

Amortiguacion

La amortiguacion se utiliza para amortiguar la pantalla, con el fin de que pueda seguir el ritmo del proceso,
pero ignorando las fluctuaciones superficiales menores.

P870 Amortiguacion de llenado

Este parametro determina la velocidad maxima a la que la unidad respondera a un aumento del nivel.
Debe ajustarse ligeramente por encima de la velocidad maxima de llenado del deposito. Valor
predeterminado = 10 m/min.

P871 Amortiguacion de vaciado

Este parametro determina la velocidad maxima a la que la unidad respondera a una disminucién del
nivel. Debe ajustarse ligeramente por encima de la velocidad méaxima de vaciado del depésito. Valor
predeterminado = 10 m/min.

Indicador

P872 Indicador de llenado
Este parametro determina la velocidad a la que se activa el indicador de llenado LCD.

Valor predeterminado = 10 m/min.
P873 Indicador de vacio

Este parametro determina la velocidad a la que se activa el indicador de vacio LCD. 10 m/min.
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Velocidad

P874 Actualizacion de la velocidad

Este parametro determina la forma en que se calcula la tasa. Si se establece en continuo (P874=0), la
tasa se calcula y se muestra de forma continua, es decir, cualquier cambio observado entre disparos se
calcula y se muestra, pero si se establece en utilizar valores P874=1 (predeterminado), los valores
establecidos en

P875 y P876 se utilizan para calcular y mostrar la tasa.
P875 Tiempo de velocidad

Este parametro es el periodo (en segundos) durante el cual se calcula el promedio de la tasa de variacion
del nivel de material antes de actualizar el valor de la tasa (P877). Si se supera la distancia de la tasa
(P876) antes de que expire el tiempo de la tasa (P875), el valor de la tasa (P877) se actualizara
inmediatamente. Valor predeterminado = 60 segundos.

P876 Distancia de velocidad

Este parametro es la unidad de medida de la tasa (P104) durante la cual debe cambiar el nivel de
material antes de que se actualice el valor de la tasa (P877). Si el tiempo de la tasa (P875) expira antes
de que se supere la distancia de la tasa (P876), el valor de la tasa (P877) se actualizara
inmediatamente. Valor predeterminado = 0,05 m.

P877 Valor de la tasa
Este parametro muestra la tasa actual de cambio del nivel de material, en
Unidades de medida (P104) por minuto. Es de solo lectura.

P878 Corte inferior

Este parametro se utiliza para seleccionar la tasa minima que se va a calcular y puede utilizarse para
eliminar actualizaciones no deseadas debidas a los efectos de las ondulaciones/olas en la superficie del
material.
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Filtros

Los tres parametros siguientes se pueden utilizar para filtrar los cambios de nivel no deseados causados
por una superficie «ondulada» o agitada.

P880 Modo de puerta

Este parametro determina el funcionamiento de la puerta, que se establece alrededor del eco procesado y
se utiliza para seguir el movimiento de los ecos y

actualizar la pantalla. Si se establece en Fijo, P880 = 0 (predeterminado), entonces el ancho de la puerta
se determina por el valor de P881 Distancia fija. Cuando se establece en Calculado, P880 = 1, entonces
el ancho de la puerta se calcula y actualiza automaticamente de acuerdo con los valores de P870, P871,
P874, P875 y P876.

Consulte a Pulsar para obtener mas informacion y asistencia sobre cémo cambiar el valor de este
parametro.

P881 Distancia fija

Este parametro determina la anchura de la puerta que se utilizara para rastrear un eco y, en circunstancias
normales, no sera necesario cambiarlo, pero se puede aumentar en los casos en que la superficie se
mueva muy rapidamente (a mas de 10 m/min) para garantizar un procesamiento fluido del nivel cambiante.

P882 Filtro de proceso

Este parametro determina el nimero de «ciclos» que se realizaran antes de que se procese un cambio de
nivel y se actualice la pantalla.

OPCION DESCRIPCION
1 = Rapido el nivel se actualizara en cada ciclo
2 = Medio El nivel se actualizara cada 8 ciclos

3 = Lento (predeterminado) el nivel se actualizara cada 16 ciclos

Filtro de proceso P882

Este parametro se utiliza si se elige una aplicacion de sélidos, P102 Material = 2 (Sélidos), en la que
puede haber angulos de reposo en el material, y se puede utilizar para determinar en qué parte del eco
devuelto se encuentra el nivel mostrado.

Valor predeterminado = 50 %
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Parametros de procesamiento del eco Estado

del transductor 1
P900 Estado del transductor 1

Este parametro muestra el estado actual del transductor. El valor significa lo siguiente:

OPCION DESCRIPCION

0= OK El transductor funciona correctamente.

1= Desactivado El transductor no se esta utilizando (en su lugar se esta utilizando la entrada
mA, por lo que P101=1).

Indica que las lineas de alimentacion y sefial de los terminales del transductor
estan cruzadas, o que la linea de sefal

2= Atascado en alto ; L .
esta en cortocircuito a tierra.

3= No encontrado No se detecta ningun transductor.

P901 Confianza del eco 1

Este parametro muestra la confianza del eco mas reciente del transductor. Es util para ayudar a
encontrar la mejor ubicaciéon de montaje para el transductor, donde se debe intentar obtener la cifra mas
alta. Es un porcentaje de confianza de que el eco que informa del nivel es el correcto.

P902 Intensidad del eco 1

Este parametro muestra la cifra mas reciente de intensidad del eco del transductor, donde una cifra mas
alta indica un mejor eco devuelto.

P903 Ruido medio 1

Es la lectura media de ruido del transductor. Se mide mientras el transductor no esta disparando y da una
indicacién de la cantidad media de ruido eléctrico presente en el cableado.

P904 Ruido méximo 1

Es la lectura del ruido maximo del transductor. Se mide mientras el transductor no esta funcionando y da
una indicacion de la cantidad maxima de ruido eléctrico presente en el cableado.
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Parametros del sistema

Contraseha

P921 Cédigo de habilitacion

Habilita el cddigo de acceso (P922), lo que significa que se debe introducir el codigo de acceso para
entrar en el modo de programacién. Si se deshabilita (se establece en 0), no se requiere ningun cédigo de
acceso y se utiliza ENTER para entrar en el modo de programacion. Predeterminado = 1 (habilitado)

P922 Cddigo de acceso
Es el codigo de acceso que se debe utilizar para acceder al modo de programacion. El valor predeterminado
es 1997, pero se puede cambiar a otro valor entre 0 y 9999.

Copia de seguridad
P925 Copia de seguridad y restauracion de parametros

Este parametro se utiliza para realizar una copia de seguridad de todos los parametros, por ejemplo, para
garantizar que se mantenga un conjunto predeterminado dentro de la unidad. Si se realizan modificaciones
en los parametros que no funcionan segun lo previsto, se puede restaurar el conjunto de copia de
seguridad en la unidad.

Si lo desea, puede realizar dos copias de seguridad independientes, denominadas copia de seguridad 1y
copia de seguridad 2, y restaurar desde cualquiera de ellas. Las opciones son:

OPCION DESCRIPCION
1= Copia de seguridad 1 Realizar una copia de seguridad en el area 1 de todos los parametros
2= Copia de seguridad 2 Realizar copia de seguridad en el area 2 de todos los parametros
3= Restaurar 1 Restaurar todos los parametros del area 1
4= Restaurar 2 Restaurar todos los parametros del area 2

P129 Intervalo de registro

Este parametro se utiliza para establecer el intervalo de tiempo (en segundos) para el registro de datos.

Solo disponible si se ha instalado la tarjeta SD opcional en el controlador.

Valor predeterminado = 0 segundos. Minimo = 5 segundos, méaximo = 360 segundos

Aviso importante

Este parametro solo es de acceso directo. Para obtener mas detalles, consulte el manual de instrucciones del
registrador Ultra SD. O péngase en contacto con su distribuidor local de Pulsar Measurement.
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Informacion del sistema

Los tres paréametros siguientes no afectan al funcionamiento de la unidad, pero Pulsar puede solicitar la
informacién que contienen cuando se realicen consultas técnicas.

P926 Revision del software

Este parametro muestra la revision actual del software. Es de solo lectura y no se puede modificar.
P927 Revision del hardware

Este parametro muestra la revision actual del hardware. Es de solo lectura y no se puede modificar.
P928 NUmero de serie

Este parametro mostrara el nimero de serie de la unidad. Es de solo lectura y no se puede modificar.
P929 Identificacion del sitio

Este parametro le permite asignar a cada unidad un numero de referencia individual, con fines de
identificacion. Puede establecer cualquier nimero entre 1y 99999.

P930 Valores predeterminados de fabrica

Este parametro restablece todos los valores de los parametros a los valores originales de fabrica que se
instalaron cuando se probd la unidad antes de enviarsela.

Para restablecer los parametros, introduzca 1 (Si) y pulse ENTER. A continuacién, aparecera el mensaje
«Entr if sure» (Entrar si estd seguro). Debe pulsar ENTER de nuevo. Si pulsa cualquier otra tecla en este
momento, los parametros no se restableceran y aparecera un mensaje confirmandolo.

Una vez hecho esto, programe la unidad para la aplicaciéon deseada.
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Fecha y hora

La fecha y la hora se utilizan para controlar funciones especificas del relé y marcar con la fecha
determinados eventos que figuran en los registros de datos. También se utilizan junto con el sistema de
vigilancia que controla las horas en que se ha puesto en marcha la unidad.

P931 Fecha

Este parametro muestra la fecha actual, en el formato establecido por P933 (Formato de fecha) y se puede
restablecer si es necesario.

P932 Hora

Este parametro muestra la hora actual y se puede restablecer si es necesario, en el
formato HH:MM (formato de 24 horas). Se configura inicialmente en fabrica para la hora del Reino Unido.

P933 Formato de fecha
Este parametro le permite modificar el formato en el que se muestra la fecha segun su eleccién: DD: MM:
AA, MM: DD: AA o AA: MM: DD. El formato predeterminado es DD: MM: AA.

Color del LED

Cada relé tiene un LED asociado, situado en el panel frontal de la unidad, que indica el estado del relé. Por
defecto, el LED de cualquier relé que haya sido programado pero que se encuentre en estado «OFF» se
iluminara en «amarillo». Cuando

los relés de alarma «ON» hacen que el LED se ilumine en rojo y los relés de bomba, control

y los relés varios haran que el LED se ilumine en verde. Los LED de
Los relés que no se hayan programado no se iluminaran. Se pueden personalizar los ajustes del color de
los LED utilizando los siguientes parametros.

P935 Color del relé apagado

Este parametro selecciona el color que debe tener un relé programado cuando esta en estado «OFF». El
valor predeterminado es 3 = amarillo, pero se puede cambiar a «sin
color», rojo o verde.
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P936 Color del relé de alarma
Este parametro selecciona el color que debe tener un relé de alarma cuando esta en estado

«ENCENDIDO». El valor predeterminado es 1 = rojo, pero se puede cambiar a «sin color»,
verde o amarillo.

P937 Color del relé de la bomba

Este parametro selecciona el color que debe tener un relé de bomba cuando esta en estado «ON». El
valor predeterminado es 2 = verde, pero se puede cambiar a «sin color»,
rojo o amarillo.

P938 Color del relé de control

Este parametro selecciona el color que debe tener un relé de control cuando esta en estado «ON». El
valor predeterminado es 2 = verde, pero se puede cambiar a «sin color»,
rojo o amarillo.

P939 Color del relé miscelaneo

Este parametro selecciona el color que debe tener un relé miscelaneo cuando esta en estado «ON». El
valor predeterminado es 2 = verde, pero se puede cambiar a
«sin color», rojo o amarillo.

Todos los relés que no estén programados mostraran «sin color», es decir, estaran apagados.

Watchdog

Puede comprobar cuantas veces se ha encendido la unidad y ver la fecha y la hora de los Ultimos diez
arranques. Esto puede ser Util si se han producido cortes de energia o si, por cualquier motivo, el
FlowCERT se reinicia debido a una averia. El FlowCERT puede alimentarse con una bateria que se activa
automaticamente durante un corte de energia. Las unidades con bateria continuaran funcionando sin
interrupciones y, por lo tanto, no registraran una pérdida de energia de la red eléctrica. Sin embargo, si la
bateria fallara durante una interrupcién de la energia de la red eléctrica, se registraria un arranque una vez
que se restableciera la energia.

Se puede acceder a los siguientes parametros introduciendo directamente el niUmero de parametro. Para
ello, entre en el modo de programa y, a continuacion, introduzca el namero de parametro
correspondiente.

P940 Numero de arranques
Este parametro muestra cuantas veces se ha encendido la unidad.
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P941-P960 Fecha y hora de arranque

Los parametros P941 y P942 muestran la fecha y la hora en que se puso en marcha la unidad por Ultima

vez. Hay diez fechas y horas de arranque registradas, que son los parametros P943-P960. Los primeros
de la lista son los mas recientes y los dltimos son

las mas antiguas. Son de solo lectura y no se pueden modificar.

Aviso importante

Para garantizar el correcto funcionamiento del horario de verano, se debe comprobar la hora del P932 y ajustarla si

es necesario, a fin de garantizar que esté configurada con la hora valida actual.

Hora de verano

P970 Activar horario de verano

Cuando esta habilitado (establecido en 1), el reloj interno se ajustara automaticamente para compensar la
diferencia entre la hora estandar y el horario de verano. Predeterminado = 1 (Si)

P971 Diferencia DST

Este parametro establece la diferencia horaria entre la hora estandar y el horario de verano.
La diferencia horaria se introduce en HH:MM. Predeterminado = 01:00

P972 Hora de inicio del horario de verano

Este parametro se utiliza para establecer la hora del dia en que comenzara el horario de verano. La
hora se introduce en el formato HH:MM (formato de 24 horas). Valor predeterminado = 02:00
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P973 Dia de inicio
Utilice este parametro para introducir el dia de la semana (P974) en el que comenzara el horario de
verano.

OPCION DESCRIPCION

2 = Lunes q A
El horario de verano comenzara un lunes

3 = Martes - A
El horario de verano comenzara un martes

4 = Miércoles q A A
El horario de verano comenzara un miércoles

5 = jueves - . .

El horario de verano comenzara un jueves
6 = Viernes q A q

El horario de verano comenzara un viernes
7 = sabado . . .

El horario de verano comenzara un sabado
8 = Domingo (predeterminado) El horario de verano comenzara un domingo

P974 Semana de inicio
Este parametro determinara la semana del mes (P975) en la que
comenzara el horario de verano.

OPCION DESCRIPCION

El horario de verano comenzara el dia (P973) de la primera semana
1= Semana 1 (P974) del mes (P975).

El horario de verano comenzara el dia (P973) de la segunda semana
2= Semana 2 (P974) del mes (P975).

El horario de verano comenzara el dia (P973) de la tercera semana
3= Semana 3 (P974) del mes (P975).

El horario de verano comenzara el dia (P973) de la cuarta semana (P974)
4 = Semana 4 del mes (P975).

- i El horario de verano comenzara el dia (P973) de la ultima semana
5 = Ultima (predeterminada) (P974) del mes (P975).
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P975 Mes de inicio

Este parametro se utiliza para seleccionar el mes en el que comenzara el horario de verano

OPCION DESCRIPCION

= EEe El horario de verano comenzara durante el mes de enero
2= Febrero El horario de verano comenzara durante el mes de febrero
3=Marzo (predeterminado) El horario de verano comenzara durante el mes de marzo
4= Abril . < .

El horario de verano comenzara durante el mes de abril
S El horario de verano comenzara durante el mes de mayo
6= Junio . . _—

El horario de verano comenzara durante el mes de junio
7 = Julio q A A

El horario de verano comenzara durante el mes de julio
8 = Agosto

El horario de verano comenzara durante el mes de agosto

= iembre : 3 i
9 = Septiembre El horario de verano comenzara durante el mes de septiembre

10 = Octubre El horario de verano comenzara durante el mes de octubre

11 = Noviembre g 2 q
El horario de verano comenzara durante el mes de noviembre

12 = diciembre - . .
El horario de verano comenzara durante el mes de diciembre

P976 Hora de finalizacion del horario de verano

Este parametro se utiliza para establecer la hora del dia en la que finalizara el horario de verano. La
hora se introduce en el formato HH:MM (formato de 24 horas). Valor predeterminado = 02:00.
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P977 Dia de finalizacidn del horario de verano

Utilice este parametro para introducir el dia de la semana (P974) en el que finalizara el horario de
verano.
OPCION DESCRIPCION

2 = Lunes q q e
El horario de verano terminara un lunes

3 = Martes . I
El horario de verano terminara un martes

4 = miércoles N n o o
El horario de verano terminara un miércoles

5 = jueves . I .
J El horario de verano terminara un jueves
6 = Viernes q N q
El horario de verano terminara un viernes
7 = sabado . I .
El horario de verano terminara un sabado
8 = Domingo (predeterminado) El horario de verano terminara un domingo

P978 Fin de semana

Este parametro determinara la semana del mes (P975) en la que
finalizara el horario de verano.

OPCION DESCRIPCION

El horario de verano terminara el dia (P973) de |a primera semana
1= Semana 1 (P974) del mes (P975).

El horario de verano terminara el dia (P973) de la segunda semana
2= Semana?2 (P974) del mes (P975).

El horario de verano finalizara el dia (P973) de la tercera semana
3= Semana3 (P974) del mes (P975).

El horario de verano finalizara el dia (P973) de la cuarta semana (P974)
4 = Semana 4 del mes (P975).

- i El horario de verano terminara el dia (P973) de la tltima semana
5 = Ultimo (predeterminado) (P974) del mes (P975).
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Este parametro se utiliza para seleccionar el mes en el que finalizara el horario de verano

OPCION

1= Enero
2= Febrero
3= Marzo
4= Abril
5=Mayo

6= Junio
7= Julio

8 = Agosto

9 = Septiembre

10 = Octubre (predeterminado)

11 = Noviembre

12 = diciembre

Comunicacion del

dispositivo

Configuracion

RS232

P061 Velocidad de comunicacion

DESCRIPCION
El horario de verano terminara durante el mes de enero
El horario de verano terminara durante el mes de febrero
El horario de verano terminara durante el mes de marzo
El horario de verano terminara durante el mes de abril
El horario de verano terminara durante el mes de mayo.
El horario de verano terminara durante el mes de junio
El horario de verano terminara durante el mes de julio
El horario de verano finalizara durante el mes de agosto
El horario de verano finalizara durante el mes de septiembre
El horario de verano finalizara durante el mes de octubre
El horario de verano finalizara durante el mes de noviembre

El horario de verano terminara durante el mes de diciembre.

Este parametro se utiliza para configurar la velocidad (velocidad en baudios) de las comunicaciones RS232
y se puede cambiar para adaptarse al dispositivo de conexién.

Valor predeterminado = 19200
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Configuracion RS 485

Para Profibus (opcional), consulte el manual de comunicaciones RS485.

P130 Modo del dispositivo
Este parametro determina el modo de funcionamiento de un FlowCERT estandar con capacidad para
sensores Modbus/Velocity.

OPCION DESCRIPCION

0 = Desactivado (predeterminado) La comunicacién RS485 esta desactivada.

La comunicacion RS485 se utiliza para Modbus.

1 = Modbus consulte el manual de comunicaciones RS485 para conocer su funcionalidad.

La comunicacion RS485 se utiliza para un sensor de velocidad MicroFlow
o Speedy. Esto permitira el uso de un sensor de velocidad para célculos de
flujo de arealvelocidad. Esta opcién deshabilita la entrada de corriente

2 = Velocidad para su uso con un sensor de velocidad de 4-20 mA.

P133 Baudios de comunicacion

Este parametro se utiliza para configurar la velocidad (velocidad en baudios) de la interfaz de
comunicaciones digitales RS485 para el sensor de velocidad y se puede cambiar para adaptarse al modelo
«rapido» utilizado.

Valor predeterminado = 9600

Para obtener mas informacion sobre los parametros de comunicacion y las conexiones, consulte el manual
de comunicaciones de Pulsar.
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Alarma remota

Cuando se conecta un médem a través del puerto RS232 (consulte a Pulsar o a su distribuidor local para
obtener mas detalles), se utilizan los siguientes parametros para configurar el FlowCERT de modo que,
cuando el nivel alcance un punto de alarma especifico, determinado por la configuracion del relé o relés, la
unidad marque y se conecte a un nimero de teléfono remoto para proporcionar detalles del evento.

P144 Tipo de llamada
Este parametro determina el tipo de conexién que se establece a través del médem.
OPCION DESCRIPCION

. La funcién de alarma remota esta desactivada
0 = Desactivado

(predeterminado)

Esta opcion inicia una conexién con un médem/ordenador remoto que permitira la
comunicacién remota con la unidad. Consulte a Pulsar o a su distribuidor local para
1 = Suena obtener mas detalles.

Esta opcion inicia el envio de un mensaje predeterminado al nimero de teléfono
remoto, en el que se detalla la fecha y la hora en que se activo la alarma, el ID del
2=3MS sitio, la condicion de la alarma

y el nivel en el momento en que se activé la alarma.

P145 Tel. N.°1

Este parametro se utiliza para introducir el nimero de ceros que aparecen al principio del niUmero de
teléfono al que se va a llamar para recibir el mensaje.

OPCION DESCRIPCION
0/= Ninguno No hay «0» al principio del nimero de teléfono que se va a marcar.

1 = Aadir 0 (predeterminado) ~ Hay un «0» al principio del nimero de teléfono que se va a marcar.

2 = Afiadir 00 Hay dos ceros al principio del nimero de teléfono que se va a marcar.
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P146 Tel. No2

Este parametro se utiliza para introducir los siguientes 6 digitos, después de los «0», del nimero de
teléfono que se va a marcar. Si hay menos de 6 digitos después de los «0», introduzca solo los digitos
necesarios; si hay mas de 6 digitos después de los «0», introduzca los primeros 6 digitos y luego pase a
P147 para introducir el resto.

P147 Tel. N.°3

Este parametro se utiliza para introducir los digitos restantes del nimero de teléfono que se va a marcar
tras completar los parametros P145 y P146 anteriores.

Ejemplo

El nimero de teléfono que se va a marcar es: 0 1234 123456

P145 N.° de tel. 1 =1 (un «0» al principio del nimero de teléfono) P146 N.° de tel. 2 = 123412 (los 6
digitos siguientes al «0»).

P147 N.° de tel. 3 = 3456 (digitos restantes del nimero de teléfono).

P148 Tiempo de espera agotado

Este parametro establecera el tiempo que la unidad esperara una respuesta antes de desconectarse.
Valor predeterminado = 90 segundos

P149 Numero de reintentos

Este parametro establecera el nimero de veces que se volvera a marcar el nimero de teléfono si no se
recibe respuesta. Si se establece en «0», el niUmero se volvera a marcar continuamente hasta que se
reciba una respuesta; si se establece en «-1», el nUmero no se volvera a marcar en absoluto. Cualquier
otro valor introducido entre 1 y 99 determinara el nimero de rellamadas que se intentaran.

Valor predeterminado = 0
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Parametros de prueba

Simulacién
P980 Simular

El modo de prueba se utiliza para simular la aplicacion y confirmar que todos los parametros y puntos de

ajuste de los relés se han introducido segun lo previsto. Durante la simulacion, se puede elegir si los relés

cambiaran de estado (simulacién dura) o no (simulacion suave), pero los LED siempre cambiaran de colo
segun lo programado y la salida de corriente cambiara. Si desea probar la légica del sistema al que estan
conectados los relés, seleccione una simulacion dura, pero si no desea cambiar el estado del relé,
seleccione una simulacion suave.

Hay dos modos de simulacién: automatico y manual. La simulacién automatica movera el nivel hacia

arriba y hacia abajo entre el nivel vacio o el nivel de inicio predeterminado (P983) y los puntos de
conmutacion del relé de bomba/control. Si
desea cambiar la direccién del movimiento del nivel, por ejemplo, para ir mas alla de los puntos de ajuste

del relé, puede hacerlo utilizando las teclas de flecha. En la simulacién manual, el uso de las teclas de
flecha le permitira mover el nivel hacia arriba y hacia abajo segln sea necesario.

Las opciones que puede introducir son las siguientes. 1 =

Simulacién suave manual

2 = Simulacién suave automatica 3 =
Simulacién dura manual 4 = Simulacién
dura automatica

Para volver al modo de programacion, pulse « CANCELAR» y el modo de prueba finalizara.

Aviso importante

r

El retraso de arranque de la bomba (que por defecto es de 10 segundos) se establece en 0 durante la simulacion.
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P981 Incremento

De forma predeterminada, el modo de simulacion se movera en pasos de 0,1 m en la simulacién manual
y en 0,1 m/min en la simulacién automatica. La modificacion del incremento puede

cambiar este valor.

P982 Velocidad

En el modo automatico, la velocidad a la que el nivel se movera hacia arriba y hacia abajo viene
determinada por la distancia, el incremento P981 y el tiempo, la velocidad P982, que por defecto esta
establecida en 1 minuto y se puede cambiar segun sea necesario. Para aumentar la velocidad a la que se
mueve el nivel, aumente el Incremento (P981) o disminuya la Velocidad (P982). Para disminuir la
velocidad a la que se mueve el nivel, disminuya el Incremento (P981) o aumente la Velocidad (P982).

P983 Nivel de inicio

Cuando se utiliza la simulacién automatica, este parametro se puede utilizar para predeterminar el punto
en el que comenzara y volvera el nivel simulado. Esto se puede utilizar para simular el punto mas bajo al
que normalmente operaria el nivel.

P984 Inc. Cambio

Cuando se utiliza la simulacion automatica, se puede aumentar o disminuir gradualmente la velocidad
mientras se ejecuta la simulacién. La velocidad se aumenta o disminuye

incrementalmente en el valor P984 (cambio incremental) utilizando la tecla «punto decimal» para
aumentar y la tecla «<mas/menos» para disminuir la

tasa de cambio.

Predeterminado = 0,1 m
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Hardware
P990 Autocomprobacion

Si introduce 1 en este parametro, la unidad realizara una autoprueba. Esto confirmara que las distintas
partes del circuito funcionan correctamente. Vera mensajes de confirmacion de que el reloj y la EEPROM
funcionan correctamente, y mensajes de error para cualquier parte que falle.

P991 Prueba dura

Cuando se selecciona este parametro, la unidad comprueba lo siguiente por orden.

L LED. Observe como cambian de color tal y como se muestra en la pantalla y pulse
ENTER si funcionan como se indica.

° Relés. Pulse una tecla numérica correspondiente al nimero del
relé que desea comprobar y el relé cambiara de estado cada vez que se pulse la tecla. Si pulsa
cualquier otra tecla que no sea un numero de relé valido, la prueba finalizara.

L Segmentos. Todos los segmentos de la pantalla LCD se iluminan, por lo que puede ver si
Todos funcionan. Pulse ENTER para finalizar la prueba. Todos los LED se iluminan en verde al
mismo tiempo.

° Teclas. Debe pulsar cada tecla para confirmar que funciona, con un contador

que muestra cuantas teclas mas tiene que pulsar. Asegurese de pulsar la tecla CANCELAR en
ultimo lugar, ya que asi se mostrara si se han pulsado todas las teclas o no. Si no es asi, se
mostrara un mensaje de error.

P992 Prueba de salida de mA

Este parametro le permitira forzar una corriente especifica en la salida mA para probar el equipo al que
esta conectado y asegurarse de que la unidad funciona correctamente. La cifra que introduzca sera
generada por la salida mA.

P993 Prueba de entrada mA

Este parametro le permitira probar la entrada mA. Al inyectar una sefial mA conocida desde una fuente
externa, podra comprobar que la unidad funciona correctamente y segun lo esperado.

P994 Prueba del transductor

Si introduce 1 en este parametro, el transductor se activara continuamente, de modo que podra comprobar
el cableado hasta que pulse cualquier tecla para cancelar.
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P995 Prueba de teclas

Debe pulsar cada tecla para confirmar que funciona, con un contador que muestra cuantas teclas mas
tiene que pulsar. Pulse la tecla CANCELAR en ultimo lugar, ya que esto confirmara si se han pulsado todas
las teclas o no. Si no es asi, se mostrara un mensaje de error

P996 Prueba de relés

Pulse una tecla numérica correspondiente al nimero del relé que desea probar y el relé cambiara de estado
cada vez que se pulse la tecla. Si pulsa cualquier otra tecla que no sea un niumero de relé valido, la prueba
finalizara.
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En esta seccion se describen muchos sintomas comunes, con sugerencias sobre qué hacer. Si el problema
persiste, pdngase en contacto con su distribuidor local de Pulsar.

SINTOMA

Pantalla en blanco, el transductor no se activa.

Aparece el mensaje «No Xducer»

Aparece «Xducer Flt»

Aparece «Failed Safe» (Fallo de seguridad).

Se muestra una lectura incorrecta del nivel actual.

El nivel del material es incorrecto de forma
constante en la misma cantidad.

Los LED cambian de color en los puntos de
conmutacién de relé pertinentes, pero los relés
cambian de estado.

El controlador muestra «Lost comms»
(Comunicacién perdida) cuando se conecta
un sensor de velocidad.

QUE HACER

Compruebe la fuente de alimentacion, el selector de
voltaje y el fusible.

Compruebe el cableado del transductor.

Hay un fallo en el cableado del transductor, compruebe el
cableado del transductor.

El transductor no ha podido fijar un objetivo. Compruebe el
cableado del transductor y el estado del P900. Compruebe si
el transductor esta haciendo «clic» y si hay alguna

obstrucciones en la aplicacion.

Mida la distancia real desde el cabezal del transductor hasta la
superficie del material. Entre en el modo de programacion y
acceda directamente a P21 (ajuste de distancia), introduzca la
distancia medida, pulse INTRO, vuelva a pulsar INTRO cuando se
le solicite, espere hasta que aparezca SET y vuelva al modo de
funcionamiento; la pantalla deberia actualizarse con la

lectura correcta.

Compruebe el nivel de vacio (P105), la compensacién de la pantalla
(P802) y la compensacién de la medicién (P851).

Compruebe el suministro de la unidad y asegurese de que el
selector de tension esté en la posicion correcta.

Compruebe la fuente de alimentacién. Compruebe el cableado
del sensor de velocidad. Si el sensor se ha conectado a una
unidad nueva, es posible que sea necesario apagar y
encender la unidad para habilitar la conexién a la velocidad en

baudios de FlowCERT.
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CAPITULO 10 ELIMINACION

Una eliminacion incorrecta puede tener efectos adversos para el medio ambiente.

Deseche los componentes del dispositivo y el material de embalaje de acuerdo con las normativas
medioambientales regionales, incluidas las normativas para productos eléctricos y electrénicos.
Transductores

Desconecte la alimentacion, desconecte el transductor, corte el cable eléctrico y deseche el cable y el
transductor de acuerdo con las normativas medioambientales regionales para productos eléctricos y
electrénicos.

Controladores

Desconecte la alimentacién, desconecte el controlador y retire la bateria (si la hay). Deseche el controlador
de acuerdo con las normativas medioambientales regionales para productos eléctricos y electrénicos.

Deseche las baterias de acuerdo con las normativas medioambientales regionales para baterias.

I | oqotio de la Directiva RAEE de la UE

Este simbolo indica los requisitos de la Directiva 2012/19/UE relativa al tratamiento y la eliminacion de
residuos de aparatos eléctricos y electrénicos.
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